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Haftungsausschluss

Da Navico seine Produkte fortlaufend verbessert, behalten wir uns das Recht vor, jederzeit
Anderungen am Produkt vorzunehmen, die sich ggf. nicht in dieser Version des Handbuchs
wiederfinden. Wenden Sie sich an Ihren Vertriebspartner vor Ort, wenn Sie Unterstitzung
bendtigen.

Der Eigentimer ist allein daflir verantwortlich, Gerate und Zubehor so zu installieren und
zu verwenden, dass es zu keinen Unfallen, Verletzungen oder Sachschaden kommt. Der
Nutzer dieses Produkts ist allein fiir die Einhaltung der Sicherheitsvorschriften an Bord
verantwortlich.

NAVICO HOLDING AS UND TOCHERGESELLSCHAFTEN; NIEDERLASSUNGEN UND
PARTNERGESELLSCHAFTEN UBERNEHMEN KEINERLEI HAFTUNG FUR JEGLICHE
VERWENDUNG DES PRODUKTS IN EINER WEISE, DIE ZU UNFALLEN, SCHADEN ODER
VERLETZUNGEN DES GESETZES FUHREN KONNTEN.

Leitsprache: Diese Angaben, jegliche Anleitungen, Benutzerhandblcher und andere
Informationen zum Produkt (Dokumentation) werden oder wurden ggf. aus einer anderen
Sprache Ubersetzt (Ubersetzung). Im Fall von Konflikten bei einer beliebigen Ubersetzung der
Dokumentation gilt die englischsprachige Version der Dokumentation als offizielle Fassung der
Dokumentation.

Dieses Handbuch beschreibt das Produkt zum Zeitpunkt des Drucks. Navico Holding AS und
Tochtergesellschaften, Niederlassungen und Partnergesellschaften behalten sich das Recht
vor, Anderungen an den technischen Daten ohne Ankliindigung vorzunehmen.

Copyright

Copyright © 2011 Navico Holding AS.

Ihr Feedback

Ihr Feedback ist wichtig und ermdéglicht es Navico sicherzustellen, dass dieses Handbuch
von schiffsfiirern als wertvolle Ressource genutzt werden kann. Senden Sie uns eine E-Mail-
Nachricht mit Anmerkungen oder Vorschlagen an folgende Adresse:

tech.writing@navico.com

Garantie
Eine Garantiekarte wird als separates Dokument mitgeliefert.
Im Fall von Fragen rufen Sie die Herstellerwebsite fiir Ihr Gerat bzw. System auf:

www.simrad-yachting.com

Erkldrungen und Ubereinstimmung

Dieses Gerat wurde fir die Verwendung in internationalen Gewédssern sowie in
Kistengewassern unter der Verwaltung von Landern der EU und EEA entwickelt. Weitere
Informationen finden Sie in der separaten Installationsanleitung fiir NSE8/NSE12.

Informationen zu diesem Handbuch

Dieses Handbuch ist ein Referenzhandbuch fiir die Bedienung der Systeme NSE8 und NSE12.
Es wird vorausgesetzt, dass jegliche Ausristung installiert und konfiguriert und dass das
System betriebsbereit ist.

Das Handbuch setzt voraus, dass der Benutzer Uber Grundkenntnisse in Navigation,
nautischer Terminologie und Praxis besitzt.

Dieses Handbuch enthalt keinerlei Hintergrundinformationen zur grundlegenden
Funktionsweise von Geraten wie Radars, Echoloten und AIS. Sie finden Informationen zu
diesen Themen auf unserer Website unter: www.simrad-yachting.com/de/Support/Library/

Wichtige Informationen, die besondere Aufmerksamkeit erfordern, werden wie folgt
hervorgehoben:

Soll die Aufmerksamkeit des Lesers auf eine Anmerkung oder wichtige Informationen lenken.

Wird verwendet, wenn Benutzer gewarnt werden sollen, vorsichtig vorzugehen, um
das Risiko von Verletzungen und Sachschédden zu vermeiden.
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Dieses Handbuch enthalt einige direkte Textverweise auf Tasten, Menus und
Menuoptionen sowie einige Anweisungen in einzelnen Schritten. Mithilfe von Grafiken
werden Sie durch die Tastenfolgen und die auszuwahlenden Menis geleitet.

Im gesamten Handbuch werden in den Abbildungen folgende Symbole verwendet:

Zweimaliges
Dricken der
abgebildeten

Einmaliges kurzes
Driicken der
abgebildeten Taste

Taste
Dricken und
Gedrickthalten
der abgebildeten
Taste Uber den
angegebenen
Zeitraum
Einmaliges
Drehen des kurzes
Drehknopfes Dricken des
Drehknopfes

Verweise auf Tasten der Bedienkonsole sind in GroBbuchstaben geschrieben, z. B. Taste WIN.

Die Software

Dieses Handbuch wurde fiir Simrad NSE Release to Market 3 (RTM3) geschrieben.
Uberprifen Sie auf unserer Website, ob es Anderungen zu neueren Releaseversionen gibt.

-
Einatellungem

Sytem ¢ Anwendung  1.032.13
18 Karte Sprade Deutsch Matfem 1.0.8672-r18
u Echa Tentgrila wermal Loader 1]
' Radar Tastentone [T I Navieaics versien #U01.05_r1295
Hari Ieit... Serlennummer #3133
Trelbs Sirms audio Keypad version 138
Eisdschirminhalt soeicsem Sprachversden  Standard
Yradks Einst, witder hesstellen... Copyright 2009 Navice
Narme Prswer Kontralle_ Copyright 2008 lafallsh
Einhait Weitere.. Copyrighit 2009 Fishing Hot Spots lsc
Plet.
Simulstor » ¢
S

Das obenstehende Dialogfeld "System Uberblick" dient lediglich als Beispiel und kann von
der auf Ihrem Gerét installierten Software abweichen.

Das Handbuch wird kontinuierlich aktualisiert und an neuere Softwareversionen
angepasst. Sie kdénnen die neueste verfliigbare Handbuchversion von der Website www.
simrad-yachting.com herunterladen.
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Direktaufruf-Tasten. Ermdglichen den direkten Aufruf einer Seite. Indem Sie die
Direktaufruf-Tasten mehrfach kurz driicken, kdnnen Sie durch verschiedene Seiten
im Zusammenhang mit der Direktaufruf-Taste springen.

Taste "PLOT/MARK". Indem Sie die Taste kurz driicken, wird das Meni "Plot"
aktiviert. Wenn Sie die Taste langer gedrickt halten, wird ein Wegpunkt an der
Schiffsposition gesetzt.

Drehknopf. Dient zur Navigation durch die Menls und flr kontextspezifische
Aktionen.

Taste "GOTO/VESSEL". Indem Sie die Taste kurz dricken, wird das Menl "Goto"
aktiviert. Wenn Sie die Taste gedrickt halten, wird die Karte um die Schiffsposition
zentriert.

Taste v ("Hakchen"). Aktiviert/bestatigt die aktuelle Auswahl.

Taste "X"(Beenden). Dient zum SchlieBen von Dialogfeldern und zum Zurlickkehren
zum vorherigen Menu. In Kartenbereichen wechselt man zwischen Cursor- und
Schiffsposition. In Radar- und Echolotbereichen wird der Cursor aus dem Display
entfernt.

Mit dem Cursor-Tastenfeld wird der Cursor auf dem Display bewegt und durch die
MenUs navigiert.

Taste "MENU". Einmaliges Drlicken zeigt das Kontextmen( fir den aktiven Bereich/
Einblendung/Vorgang. Durch zweimaliges Driicken wird das Meni "Einstellungen”
aufgerufen.

Taste "WIN" - Verwendung in verschiedenen Bereichen/Seiten. Indem Sie die
Taste kurz dricken, wird zwischen den Bereichen gewechselt. Wenn Sie die Taste
gedriickt halten, wird der aktive Bereich zu einem Vollbildbereich maximiert.

10

Zoomtasten fir die Seiten "Radar", "Echolot" und "Karte".

11

MOB-Taste. Wenn Sie die Taste gedrickt halten, wird ein MOB-Wegpunkt an der
Schiffsposition gesetzt.

12

Alphanumerisches Tastenfeld zur Eingabe von Zahlen und Text in Dialogfelder.
HINWEIS: Die Taste "STBY/AUTO" ist fiir die zukiinftige Verwendung reserviert.

13

Einschalttaste. Indem Sie diese Taste kurz driicken, wird das
Beleuchtungsdialogfeld aktiviert. Wenn Sie die Taste gedriickt halten, schaltet das
Gerat ab.

Ubersicht | 7
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Aufbau des NSE-Bildschirms

Seiten und Seitengruppen

Der NSE-Bildschirm setzt sich aus Seitengruppen zusammen, die durch Dricken der
entsprechenden Direktaufruf-Taste aufgerufen werden.

Karte Radar Echolot Navigation

Info

Hilfsmittel

Jede Seitengruppe (mit Ausnahme der Hilfsmittelseiten) kann finf Seiten umfassen. Die
erste Seite einer Seitengruppe ist immer ein Vollbildbereich.

Das System ist bereits mit einigen haufig verwendeten Seiten vorkonfiguriert, Sie
kdnnen aber auch eigene Seiten definieren. Informationen dazu erhalten Sie im
Abschnitt Anpassen des Systems.
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Beispiel Kartenseitengruppe Beispiel Radarseitengruppe
Bereiche

Jede an das NSE-System angeschlossene Anwendung wird auf Bereichen dargestellt, und
jede Seite kann maximal vier Bereiche enthalten.

Seite mit 1 Bereich

8 Systemubersicht

Seite mit 2 Bereichen Seite mit 3 Bereichen

Seite mit 4 Bereichen

Folgende Bereiche sind verfligbar:

Bereich Beschreibung
Karte Seekarte. Kann in 2D oder 3D angezeigt werden (Navionics-Karten).
Radar Radar-Positionsanzeige (PPI, Position Plan Indicator)
Echo Echolot
Instrumente | Konfigurierbarer Satz Bildschirme, die veranderliche Daten des Schiffs
darstellen. Darstellung in Zahlen in analogen/linearen Messinstrumenten
Steuern Navigationsinformationen
Video Live-Video
Position GPS-Position, SOG/COG und Uhrzeit




=

VESSEL

Zusatzlich zu diesen Bereichen kdnnen folgende Anwendungen angeschlossen und in

anderen Bereichen angezeigt werden:

Anwendung Beschreibung
AIS AIS-Informationen als Einblendung in Karten- und Radarbereichen
Wetter Wettergrafiken und -daten als Einblendung im Kartenbereich
Die Sirius-Wetteranwendung ist nur in Nordamerika verfligbar.
Audio Satelliten-Funk-Funktionen als Bereich am unteren Seitenrand.
Die Sirius-Audio-Anwendung ist nur in Nordamerika verfugbar.

Instrumentenleiste

An das System angeschlossene Sensoren kdnnen in einer Instrumentenleiste oben auf

dem Bildschirm angezeigt werden.

50 in | C0G W |pos TIEFE #t | 20T H0G u
9.0 017 e 51.7 11:14 am 017

80 in | C0G W |pos TIEFE tt |20t H0G u
9.0 017 et 51.6 11:14 am 017

WD

Fir diese Leiste sind verschiedene Anzeigeoptionen verfligbar (siehe Abschnitt

Anpassen des Systems).

Kommunizieren mit dem NSE-Gerat

Das NSE-System kommuniziert mit dem Benutzer Uber Menus und
Dialogfelder.

Menii "Einstellungen"

Das System umfasst ein Menu "Einstellungen" auf das Sie zugreifen
kénnen, indem Sie zweimal die Taste MENU driicken. Uber dieses Menii
kénnen Sie auf Systemeinstellungen, erweiterte Einstellungen zu jeder
Funktion und auf schiffsspezifische Einstellungen zugreifen.

Kontextmeniis

Ein Kontextmenul enthalt Optionen, die vom aktuellen Kontext
abhangig sind. Um ein Kontextmen( aufzurufen, driicken Sie die
Taste MENU.

Jeder Bereich besitzt ein eigenes Kontextmen, tber das Sie
die grundlegenden Funktionen des jeweiligen Bereichs aufrufen
kénnen.

tire lurl-:;m
Eme -
e
- Redzt L
Hawigation *
Treibstaff *
Tracks L

Namme ®
[Eimheiten *

Telen
Heste range =

Frgdectwndgie! NS

Karteg

Menii "Plot"

Dient zur Erstellung von neuen Wegpunkten, Routen und Tracks
sowie fir den Zugriff auf die jeweiligen Bibliotheken.

Sie kénnen unabhangig vom derzeit aktiven Bereich auf dieses
Meni zugreifen. Wenn Sie die Taste PLOT driicken, wird jede
andere Menuaktion unterbrochen.

[ Wegpunkt setzen wa Cursar...
|"% Mewer Wegpunid we Schiff..
W Meoe Kaule. .

Mewer Track...

Menii "Goto"
Dient zum Starten der Navigationsfunktion.

Wenn das Schiff navigiert, wird das Meni erweitert und enthalt dann
Optionen zum Stoppen oder Andern der Navigation.

Sie kdnnen unabhdngig vom derzeit aktiven Bereich auf dieses Meni

zugreifen. Wenn Sie die Taste GOTO driicken, wird jede andere Mentaktion

unterbrochen.
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10 Systemubersicht

Dialogfelder

Dialogfelder dienen zur Eingabe von Daten oder zur Duell Datelen
Information des Benutzers. Radar [radar.rf (s:m}
Ein Dialogfeld kann als Vollbild oder als Popup-Fenster in e jariar o (s
der Mitte des Bildschirms angezeigt werden. M ‘gt (shm}
Abhangig von der Art der Informationen oder Eingabe RS By o o
werden unterschiedliche Tasten zum Bestatigen, Abbrechen % Qe Siraiierter Kiss
und SchlieBen des Dialogfeldes verwendet. Gesch, (len) 00|
Kuers (M) [T}
Route
1\, Sind Sie sicher, dass Sie das Radar ausschalten méchten? ( Staripusition )

] [Voreinsteliungen wieder herstelien]

(_Speichem ) [_Seenden

Alarmmeldungen

Das NSE-System prift permanent, ob gefahrliche Situationen oder

Systemfehler auftreten, wahrend das System in Betrieb ist. mﬁe‘rﬁnmh-‘nm;

Wenn es zu einer Alarmsituation kommt, wird das Alarmfenster

I & Wessel message
geoffnet. 5

nhﬂ.mllnqum
1 mehrore Alame

Wenn Sie den Alarmton aktiviert haben, wird im Fall einer
Alarmsituation ein akustischer Alarm ausgeldst.

Weitere Informationen dazu finden Sie im Abschnitt Das
Alarmsystem.




2 Grundlagen zur Bedienung

Ein-/Ausschalten des Gerats

EINSCHALTEN STANDBY AUSSCHALTEN

Helligkeit |

Hacht Madus

Wenn Sie das Gerat EINSCHALTEN, ohne dass externes Zubehdr angeschlossen ist,
werden Sie aufgefordert, den Simulationsmodus zu starten.

Wenn Sie das System nach der ersten Initialisierung EINSCHALTEN, wird das System mit
der Seite und den Einstellungen gestartet, die vor dem Abschalten des Systems aktiviert
waren.

i
Helligheit  |CHN

Wenn das Radar eingeschaltet wird, dann kdnnen Sie es Uber Hacht Modus

den Helligkeitsdialog in den Standby-Modus versetzen.

Setzen einer Mann-iiber-Bord-Markierung

In einer Notfallsituation kénnen Sie einen Mann-Uber-Bord-Wegpunkt an der aktuellen
Schiffsposition setzen, indem Sie die Taste "1" driicken und gedriickt halten.

Wenn Sie die MOB-Funktion aktivieren, werden folgende Aktionen automatisch
ausgefihrt:

- Ein MOB-Wegpunkt wird an der Schiffposition gesetzt.

- Das Display schaltet auf einen vergréBerten Kartenbereich um, bei dem sich das
Schiff in der Mitte befindet.

- Das Schiff navigiert in Richtung des MOB-Wegpunktes.

o o B

4 vos W Fmr
il

| 3 e 0 iPwitoms gespechen | Gote

Mavigation beenden
Neustart von bies

Wegpunidt MOE
fuyon
Das Schiff navigiert immer weiter in Richtung des MOB- |' F Wegpuni...
Punktes, bis der Wegpunkt erreicht wird oder diese W foule...

Navigation von Ihnen abgebrochen wird. Keardinaten...
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Einstellen der Beleuchtung

Die Beleuchtung flir das LCD-Display und die Tasten kann jederzeit unabhdngig von den
angezeigten Bildschirmen eingestellt werden.

PWR 4

Der verfligbare Nachtmodus ist flir schwache Lichtbedingungen optimiert.

(& Details auf der Karte sind ggf. im Nachtmodus schlechter erkennbar!

Meniisystem

Auswahlen von Meniipositionen und Bestitigen der Auswahl

Sie navigieren in einem Mend, indem Sie mit dem Drehknopf ein Meni auswé&hlen und
anschlieBend den Drehknopf driicken, um die Auswahl zu bestatigen.

Sie kdnnen auch mithilfe der Pfeiltasten durch die Menis navigieren, um eine Position
auszuwahlen, und die Auswahl anschlieBend lber die Hakchen-Taste bestatigen.

(&~  Die Abbildungen zur Meniinavigation in diesem Handbuch zeigen den Drehknopf.

Beenden von Meniis

Durch Driicken der Taste X verlassen Sie das Menl und kehren zur vorherigen Menii-
Ebene zurick.
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IN

out

Verwenden des Cursors

Der Cursor wird standardmaBig nicht auf den Bildschirmen ] |
angezeigt. +

Wenn Sie die Pfeiltasten in einem Karten-, Radar- oder

Echolot-Bereich verwenden, wird der Cursor eingeblendet. N 26%40.708°
Das Fenster mit den Cursorinformationen zeigt die Positions- T':; §2£31'1§E.M

koordinaten an der Cursorposition sowie die Distanz und die
Peilung zum Schiff.

In einem Echolot-Bereich enthélt das Fenster mit den Cursorinformationen die Tiefe an
der Cursorposition.

Weitere Verwendungsmaoaglichkeiten fiir den Cursor sind in den Abschnitten zu Karte,
Radar und Echolot beschrieben.

Um den Cursor und die Cursorelemente aus dem Anzeigebereich zu entfernen, driicken
Sie die Taste X.

Hinzufligen von Eintragen in Dialogfeldern

Auswahlen von Eingabefeldern

Um zwischen Eingabefeldern und Tasten in einem Dialogfeld zu wechseln, verwenden Sie
den Drehknopf oder die Pfeiltasten.

Sie kénnen Informationen eingeben, indem Sie in einem markierten Feld den Drehknopf
oder die Hakchen-Taste drucken.

Anpassen von Werten

Sie kénnen einen numerischen Wert in einem Feld mithilfe des Tastenfelds @
oder des Drehknopfes anpassen.

Sie missen den Drehknopf zunédchst driicken, um von der 0%
Feldauswahlfunktion zum Bearbeiten der Schieberegler zu wechseln.

Eingabe von Text

Uber das alphanumerische Tastenfeld kénnen Sie Ziffern und Text in Dialogfelder
eingeben.

Wenn Zahlen eingeben werden missen, kdnnen Sie iber das Tastenfeld auch lediglich
Zahlen eingeben.

Wenn Zahlen und Buchstaben in ein Dialogfeld eingegeben werden kénnen, kdnnen
Sie durch wiederholtes kurzes Driicken der Taste durch die fir die jeweilige Taste
verfligbaren Zeichen springen. Wenn Sie die Taste etwas langer gedrickt halten, wird
das entsprechende Zeichen eingegeben.

TASTE Einmal Zweimal Dreimal Viermal driicken
driicken driicken driicken bzw. gedriickt halten
A B C 2

Dricken Sie die Taste IN flir GroBbuchstaben und die Taste OUT fiir Kleinbuchstaben.

Abhdngig von der Art der Informationen oder Eingabe werden unterschiedliche Tasten
zur Bestatigung der Eintrage verwendet. Nach Bestatigen oder Abbrechen der Eingabe

wird das Dialogfeld geschlossen.

DeAziname {Senarfl 11 L ) |
Kontexthilfe in den Dialogfeldern Speidhem in batem A -
; : - - . . Eytes per Lotung 1300 )
Wenn Sie ein Eingabefeld auswahlen, wird eine Moe Kb mitdoggen
Kontexthilfe zu diesem Feld angezeigt. VeblebmdeTer 4 Tapetscads
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Arbeiten mit Seiten und Bereichen

Auswadhlen von Seiten

Sie rufen eine Seitengruppe auf, indem Sie die entsprechende Direktaufruf-Taste
dricken.

((CHARTJ) ((RADARJ) (( ECHO J) (( NAV J) (( INFO J) ((PAGESJ)

Die aktive Direktaufruf-Taste wird durch ein rotes Symbol Gber | u

EEETT der Taste gekennzeichnet. :

=

1

|=‘!ir_m 1. Wenn Sie eine Direktaufruf-Taste zum ersten Mal dricken, wird
___J die Standardseite fiir diese Gruppe angezeigt. Wenn Sie spater

‘.IEIM! m] Y zwischen den Seitengruppen wechseln, wird die zuletzt aktive

Seite der jeweiligen Gruppe angezeigt.
(St

1\ﬂ1{h|""‘] .1 Wenn Sie die Direktaufruf-Taste einer Seitengruppe erneut driicken, wird eine Liste der
s | ) —  verflgbaren Seiten flr diese Gruppe angezeigt.

Auswadhlen des aktiven Bereichs

In einem geteilten Bildschirm kénnen mehrere Bereiche angezeigt werden,
es kann aber immer nur ein Bereich aktiv sein. Sie kénnen immer nur das
Kontextmeni der aktiven Anzeigenkonfiguration aufrufen. Der aktive Bereich
wird durch eine rote Umrandung gekennzeichnet.

Um zwischen den Bereichen zu wechseln, driicken Sie die Taste WIN.

Maximieren eines aktiven Bereichs

Halten Sie die Taste WIN gedriickt, um den ausgewahlten Bereich zu maximieren.
Wenn Sie die Taste WIN erneut driicken, wechselt der Bereich zuriick in die geteilte
Bildschirmansicht.

: = | e = W ) }
o . .
( =) Al

Bearbeiten von Seiten

Mit Ausnahme der Startseite kbénnen Sie jede Seite in einer Seitengruppe bearbeiten.
Sie kénnen auBerdem Ihre eigenen Seiten fir jede Direktaufruf-Taste definieren, wie im
Abschnitt Anpassen des Systems erlautert.
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OP40 Bediengerat fuiir Simrad NSE

Die Simrad NSE Software-Version 3.0 unterstitzt das OP40 Bediengerat, so dass Sie
viele NSE-Funktionen Gber den OP40-Controller durchfiihren kénnen.

06 06000 O ©O

_/
T (=ool) CHRAD
@ m MoB N DISPLAY m M N ouT ﬂ]
X WARK Vs

] (oo [T ]
INFO PAGES
[

® © ® ©®©® @

Taste Beschreibung

1 MOB (Mann Uber Bord). Durch langeres Gedrickthalten der Taste wird ein Mann Uber
Bord (MOB) Wegpunkt an der aktuellen Schiffsposition gesetzt.

2 LEDs zeigen an, welches Gerét zur Zeit Uber das OP40 Bediengerat gesteuert wird.

3 DISPLAY: Durch Driicken dieser Taste kann das NSE ausgewahlt werden, welches lber
die OP40 bedient werden soll.

4 PLOT/MARK-Taste: Durch kurzes Driicken wird das Plot-Men( aktiviert. Durch langeres
Gedrickthalten der Taste wird ein Wegpunkt an der aktuellen Schiffsposition gesetzt.

5 Zoom IN und Zoom OUT Tasten flr die Radar-, Echolot- und Kartenseiten.

6 GOTO/VESSEL-Taste: Durch einen kurzen Tastendruck wird das GOTO-Menu aufgerufen.
Durch langeres Driicken der Taste wird die Karte gemaB der Schiffsposition vermittelt.

7 v’ Taste - Aktiviert/Bestatigt die momentane Auswahl.

8 Drehknopfregler: Die Funktion des Reglers ist abhdngig von der aktivierten Funktion.

9 Mit Hilfe der X-Taste kénnen Anderungen riickgdngig gemacht, und es kann zum
vorherigen Menu-Level zuriickgekehrt werden.

10 Mit Hilfe des Cursor-Keypads kann der Cursor auf dem Display bewegt werden.
AuBerdem wird das Cursor-Keypad zum “Blattern” im System-Meni genutzt.
WIN-Taste: Sie wird flr viele Bedienfeld-Seiten benutzt. Durch einen kurzen

11 Tastendruck kann zwischen den Seiten hin- und hergeschaltet werden. Duch langeres
Gedriickthalten der Taste wird die Bedienfeld-Seite in Vollansicht angezeigt.
MENU-Taste: Wird genutzt, um das Kontext-Men fir die aktivierte Seite / das Overlay

12 anzuzeigen, und um Optionen im Eingabe-Modus auszuwahlen. Driicken Sie 2 x MENU,
um das System-Einstellungsmeni aufzurufen.

Direkt-Zugriffstasten (DAK): Mit Hilfe dieser Tasten kann eine Seite direkt aufgerufen

13 werden. Durch wiederholtes Driicken einer DAK werden verschiedene Seiten, die im
Zusammenhang mit der DAK stehen nacheinander aufgerufen.

Durch Driicken der PWR / Helligkeits-Einstellungs-Taste kann die Helligkeit eingestellt
und von Tag- auf Nacht-Modus umgestellt werden.

14 Das NSE kann durch Dricken der PWR-Taste ausgeschaltet, jedoch nicht eingeschaltet
werden. Um ein NSE einzuschalten, muss die Power-Taste am jeweiligen NSE direkt
gedrickt werden.

15 STBY AUTO: Autopilotsteuerung / Standby

16 Die alphanumerischen Tasten werden zur Eingabe von Zahlen und Text in den
Dialogboxen benutzt.
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Auswahl welcher Prozessor bedient werden soll

Bevor ein OP40 benutzt werden kann, muB es konfiguriert und einem Prozessor
zugeordnet werden. In der separaten NSE-Installationsanleitung finden Sie dazu weitere
Informationen.

Die folgenden Farbcodes werden bei den OP40-Display-LED’s verwendet:

Farbe/Status Beschreibung
Rot der Prozessor ist Aus
Grin-blinkend der Prozessor fahrt hoch
Grin der Prozessor ist An

Um das nachste Display zu bedienen, driicken Sie die DISPLAY-Taste. Kurze Driicke
auf die DISLPLAY-Taste wechselt die Bedienkontrolle durch die zugeordneten LED-
Positionen.

1 2 3 4

16 | Grundlagen zur Bedienung



3 Verwenden des Simulators

Simulatormodus

Die Simulation verfligt Uber die wichtigsten Datenquellen, so dass Sie sehen kénnen, wie
das Gerat funktioniert, ohne an ein Echolot, Radar, GPS etc. angeschlossen zu sein.

Sie kénnen sich anhand des Simulators mit Ihrem Gerat vertraut machen, bevor Sie es
auf dem Wasser verwenden.

Wenn der Simulatormodus aktiviert ist, erkennen Sie dies im unteren DS R0dE e .
Displaybereich. Advanced_.

Demonstrationsmodus

In diesem Modus durchlauft das Gerat automatisch die wichtigsten o
Produktfunktionen, wechselt automatisch zwischen Seiten, passt T
Einstellungen an, 6ffnet Menls usw.

Simulate V]

Wenn Sie im Demonstrationsmodus eine Taste driicken, wird die Demonstration
unterbrochen. Nach einer gewissen Zeit wird der Demonstrationsmodus wieder
aufgenommen.

Weitere Simulator Einstellungen
Simulate ]

In den erweiterten Simulatoreinstellungen kénnen Sie festlegen, wie Demomode [amdrd |-
die Simulation ausgefiihrt werden soll. Wenn die Einstellungen

gespeichert werden, werden sie beim nachsten Start des

Simulatormodus als Standardeinstellungen verwendet.

Quell-Dateien

Weitere Simu‘ator Emitellungen

Wahlt die zu verwendenden Daten aus. Deell-Dateien

Ihr System umfasst eine Reihe von Quelldateien; Radaf |Facdar.rt (i) ]
auBerdem koénnen Sie Dateien lUber einen USB-Stick Etha sonar.slg [sim)]

oder eine Speicherkarte importieren. Siehe Abschnitt A5 [ais.rad sl
Hilfsmittelseiten.

Wetter |riley.wx {sim)
Des Weiteren kénnen Sie selbst aufgezeichnete GPS Quele Simullerter Kurs
Echolotdateien im Simulator verwenden.

Gesv. (imd [ 1]
Informationen zum Aufzeichnen von Echolotdateien finden Hurs (M) or
Sie im Abschnitt Verwenden des Echolots. Raute
Sartpasiti
GPS Quelle C i
ﬁlmurulmmqenmmrhrﬂelle-n]
Legt fest, aus welcher Quelle GPS-Daten generiert werden.
I Speichem I Beeaden

"Geschwindigkeit", "Kurs" und "Route"

Dient zur manuellen Erfassung von Werten, wenn fur

die GPS-Quelle die Option Simulierter Kurs oder Simulierte Route ausgewahlt ist.
Anderenfalls werden GPS-Daten, einschlieBlich Geschwindigkeits- und Kursdaten, aus
den ausgewahlten Echolot- oder Radardateien bezogen.

Startposition festlegen

Verschiebt das Schiff zur aktuellen Cursorposition.
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Leere Seite
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4 Verwenden von Karten

Im Kartenbereich kénnen Sie die Position Ihres Schiffs im Verhaltnis zum Land festlegen.
Sie kdnnen die Kartenansicht zur Planung von Routen und zum Navigieren einer
vordefinierten Route verwenden.

AuBerdem kann die Kartenfunktion Ihre Schiffsposition im Verhéltnis zu anderen
Kartenobjekten anzeigen. Sie kdnnen Routen planen und navigieren, Wegpunkte
erstellen, Radarbilder einblenden und AIS-Ziele und -Informationen anzeigen.

In einem Kartenbereich kénnen Sie ein Radarbild, AIS-Informationen und Wettersymbole
(nur Nordamerika) einblenden.

Der Kartenbereich

GITTER-LINIEN*  VERLANGERUNGS- ROUTE* NORD-
LINIE* ANZEIGE

—

DISTANZ- \\ 4
RINGE* o : i
WEGPUNKT* f\
EIGENES
SCHIFF
TRACK* /
r ﬂ'll_u_ln
% =
(aid
Einatellungen |
Karten Daten Insight - KARTENBEREICH BEREICHS-
- ' SKALA
Distanz Ringe
Extension lines...
Popup Information
Gitter-Linien
Wegpunkte L4l * Optionale Kartenbild-Optionen
Routen
Tracks Sie kénnen die optionalen Bilder einzeln aktivieren/deaktivieren.

Das Schiffssymbol

Wenn ein GPS- und ein geeigneter Kompass-Sensor an die Anlage angeschlossen
ist, zeigt das Schiffssymbol Position und Fahrtrichtung an. Wenn kein Kurssensor
angeschlossen ist, wird das Schiffssymbol sich selbst am COG (Kurs Utber Grund)
orientieren.

Wenn kein GPS verflgbar ist, enthalt das Schiffssymbol ein Fragezeichen.
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Verlangerung der Schiffsvorauslinie

Die Verlangerungslinie des Schiffs kann aktiviert werden, um den Kurs tber

Grund (COG), die Peilung, oder beides anzuzeigen. Die Lange dieser Linie kann

auf ein bestimmtes MalB3 gesetzt werden, oder um eine Distanz, die das Schiff bei
gleichbleibender Geschwindigkeit in einer ausgewahlten Zeit zurlcklegt, anzuzeigen.

Wenn eine unbegrenzte Lange gewahlt wird, dann wird eine kontinuierliche
Verlangerungslinie angezeigt.

WMSL... 0

lcon Filters... o°
Gefarliches Fahreuq. - unbegrenzte Lange C

Geschw, und Kurs Mt |- - HEADING
AIS Symbolorientienung Nesdieg - Andere Schiffe

€06

(_speichem ] [_Laschen |

Verwenden des Cursors auf dem Kartenbereich

Der Cursor wird standardmagig nicht auf dem
Kartenbildschirm angezeigt.

M 58721612
E 5°'53.627
10.3 km, 227 *M

Wenn Sie eine Pfeiltaste driicken, wird der Cursor
eingeblendet, und das Fenster mit der Cursorposition wird
aktiviert.

Wenn Sie den Cursormodus aktiviert haben, verschiebt oder dreht sich die Karte nicht,
um dem Schiff zu folgen.

Um die Kartenposition zwischen Schiffsposition und vorheriger Cursorposition zu
verschieben, driicken Sie die Taste X.

Um den Cursor und die Cursorelemente aus dem Anzeigebereich zu entfernen, dricken
Sie die Taste X.

Auswdhlen von Objekten [ Filot boarding piace (or siation? |

Wenn Sie den Cursor Uber einer Kartenposition,
einem Wegpunkt, einer Route oder einem Ziel
positionieren, werden grundlegende Informationen
zur ausgewahlten Position angezeigt.

Wenn Sie flr eine ausgewahlte Position den
Drehknopf oder das Hakchen dricken, werden

samtliche zu dieser Position vorhandenen
Informationen angezeigt.

(& Dazu missen Popup-Informationen aktiviert sein.

Erstellen von Wegpunkten und Routen

Sie kénnen den Cursor verwenden, um Wegpunkte und Routen festzulegen. Siehe dazu
den Abschnitt Wegpunkte, Routen und Tracks.
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4

Overlay |Aws |-
Karten Optionen *
9, Einstellungen...

Overlay |Aws |-
Karten Optionen *
9, Einstellungen...

Entfernungsmessung

Sie kénnen den Cursor verwenden, um die Entfernung zwischen Ihrem Schiff und einer
Position bzw. zwischen zwei Punkten im Kartenbereich zu messen.

Verfahren Sie wie folgt, um eine Entfernung zu messen:

1 Starten Sie die Funktion "Messen".
2 Bewegen Sie den Cursor zum zweiten Messpunkt.

- Es wird eine Linie von der Mitte des Schiffs zur .
Cursorposition gezogen, und die Entfernung wird im P
Fenster mit den Cursorinformationen angegeben. W R

L]
Sie kénnen die Messung zuriicksetzen und eine Messung e

von der Cursorposition aus starten, indem Sie die Hakchen-
Taste drlicken.

Um die Messfunktion zu beenden, driicken Sie die Taste X.

Anzeigebereich der Karte
Zum VergréBern/Verkleinern der Karte verwenden Sie die Tasten L 7
km

IN/OUT oder den Drehknopf.

Die GroBe des Kartenbereichs wird in der unteren rechten Ecke
des Kartenbereichs angezeigt.

Suchen nach Kartenobjekten

Das Kartenkontextmen bietet eine Suchfunktion, mit der Sie Kartenobjekte suchen und
anzeigen kdnnen.

Diese Funktion kann auch Uber die Hilfsmittelseiten aufgerufen werden.

Anzeigen von Karteninformationen

Sie kénnen die verfligbaren Informationen fir die Karte und Kartenpositionen an der
Cursor- oder der Schiffsposition anzeigen.

Sie kénnen weitere Details zu einer ausgewahlten Position anzeigen, indem Sie den
Drehknopf oder die Hakchen-Taste driicken.

militdrischer Ubungsbereich [militdrischer Ubungsheneich)
Caution area (Caution area)

Karten Information

millitarischer Ubungsbereich (militdrischer Ubungsbereich)

Caution area (Caution area)

Lat: 0" 0.000 N - Lon: & 0,000 E
Wilitarischer (bungrbereich,

schliefben
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Positionieren der Karte im Kartenbereich

Auswadhlen der Kartenmitte

Wenn der Cursor im Kartenbereich aktiv ist, wird die Karte um die Cursorposition
zentriert (Cursormodus).

Durch Driicken der Taste X wird der Cursor entfernt, und die Karte wird um die
Schiffsposition zentriert (Schiffsmodus).

Sie kdnnen zwischen Cursormodus und Schiffsmodus wechseln, indem Sie die Taste X
dricken.

Verschieben

Indem Sie den Cursor an den Rand des Bereichs setzen, wird die Karte in Richtung des
Cursors verschoben.

VOI‘aUSbliCk ( Orientiemng Werth ap

Durch diese Option wird das Schiff etwa auf 1/3 der Ansicht
zum Rand gesetzt, so daB Sie den maximalen Ausblick auf ca. Kategarien
——— 2/3 des Bereiches vor Ihrem Schiff haben. Bidiche Dastellng et -

9 Einstellungen...

Karten Detalsy el -

Einstellen der Kartenausrichtung ety

Es gibt verschiedene Einstellungsmaéglichkeiten fir die Harten Details
Ausrichtung der Karte im Kartenbereich. Das Symbol Voraushilck
Kartenausrichtung in der oberen rechten Ecke des faguin
Kartenbereichs zeigt die Nordausrichtung an. e TR

4
®
North up
Richtet die Karte so aus, dass Norden nach oben zeigt.

Dies entspricht der normalen Ausrichtung nautischer
Karten.

Heading up &
Richtet die Karte so aus, dass die Fahrtrichtung des .
Schiffs immer nach oben zeigt.

Die Informationen zur Fahrtrichtung werden von einem
Kompass bezogen. Ist keine Fahrtrichtung verfligbar,
wird der Kurs Gber Grund (COG) vom GPS verwendet.

Course up

Dreht die Karte in die Richtung des nachsten
Wegpunktes, wenn der Navigationsmodus aktiviert ist.

Diese Option kann nur bei einer aktiven Route
ausgewahlt werden. Wenn keine Route aktiv ist, wird
die Option "Heading up" verwendet, sobald eine Route
aktiviert wird.

Auswadhlen der Kartendetailebene

Low

Dies sind die grundlegenden Informationen, die nicht entfernt Marten Details
werden kénnen. Dazu gehéren Informationen, die in allen

geografischen Bereichen erforderlich sind. Diese Informationen
reichen fir eine sichere Navigation ggf. nicht aus. Bidliche Darstellung Schatten Rebett -

Varaushlick
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8 Echo
P orda v
Mavigation »
Trelbstcll *
Tracks L]
Rarme .
Einheiten *
Netrwesk »
Schiffe "
Simudator

Medium

Dies sind die mindestens zur Navigation erforderlichen Informationen.

Voll
Dies sind samtliche fir die verwendete Karte verfligbaren Informationen.

Kartenkategorien

Unter der Option "Kategorien" kédnnen Sie auswdahlen, welche Kartenkategorien in Ihrer
Karte angezeigt werden sollen.

Bildliche Kartendarstellung
Es gibt zwei bildliche Darstellungsformen flr Karten.

2D prasentiert Karteninformationen in einem einfachen Kartenmodus, wahrend die
Option Schatten-Relief die Karte einschlieBlich Informationen zum Gelande anzeigt.

Schatten-Relief

Karten-Einblendung

Radar- und Wetterinformationen kénnen als Einblendung in Ihrem Kartenbereich
angezeigt werden.

Wenn eine der Einblendungsoptionen ausgewahlt ist, wird das Kontextmeni der Karte
erweitert und enthélt dann die Grundfunktionen flir die ausgewahlte Einblendung.

Radar- und Sirius-Wetterfunktionen werden in eigenen Abschnitten in diesem Handbuch
erlautert.

Kartendaten
. Karten Daten
Das_NS_E—System kann Kartendatenbanken von Simrad und T T r——
Navionics verwenden. s
Die Navionics-Karte umfasst Optionen, die in der Simrad- Extension lines...
Datenbank nicht vorhanden sind. Die Navionics-Optionen werden Snchroatdere 20730 lrte
in den folgenden Abschnitten erldutert. PE:'HP Infarmation 7|
er-Linien
Wegpunite ]
Routen 7
Trads &
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Kartenoptionen in der Navionics-Kartendatenbank

Kartenansicht

H . . . l:lrimt'mung Horthup
Die Kartendatenbank von Navionics bieten Ihnen 2D- und Voraushlick [
3D-Anzeigeoptionen.
2D zeigt Karteninformationen in einem einfachen Kartenmodus, Santtes |
jedoch mit Navionics Platinum-Details. :“T“’“’”“ s —

(1} J‘.l’-.'ll"sF."C'l.' Mlir
3D bietet eine dreidimensionale grafische Ansicht von Landes- Einstellungen v

Karten Optionen » und Meereskonturen.
9 Einstellungen...

3D-Zoom

Sie kénnen die 3D-Karte mithilfe der Tasten IN/OUT vergroBern/verkleinern.

Anzeigen der Karte in 3D

Es stehen zwei Modi zur Verfligung, um die Kamera in 3D-Ansicht zu bewegen: der
Schiffs- und der Cursormodus. Um zwischen diesen beiden Modi zu wechseln, driicken
Sie die Taste X.

Schiffsmodus

In diesem Modus folgt die Kamera dem Schiff. Die Schiffsposition befindet sich in der
Mitte, sofern nicht die Option "Vorausblick" ausgewahlt ist. Die Kameraperspektive

ist standardmaBig von oben hinter dem Schiff nach vorn ausgerichtet. Sie kénnen die
Kamera neigen, indem Sie die Pfeiltasten nach oben/unten verwenden, aber Sie kénnen
die Kamera nicht horizontal drehen.

Cursormodus

Dieser Modus bietet zwei Optionen zum Bewegen der Kamera: KameraPan (Kamera
verschieben) und Kameradrehung. Sie wechseln zwischen diesen beiden Kameramodi,
indem Sie den Drehknopf oder die Taste Vv driicken. Der aktive Kameramodus wird oben
im Bereich angezeigt.

Kamera Pan

In diesem Modus schieben Sie die Kamera mithilfe der Pfeiltasten Kamera Pan
weg von der Schiffspostionen an eine beliebige Position in der Karte
und drehen die Kamera horizontal mithilfe des Drehknopfes.

Sie kdnnen zur Schiffsposition zurtickkehren (Schiffsmodus), indem Sie die Taste X
dricken.

Kameradrehung

In diesem Modus ist die Kameraposition starr, und die Kamera kann

lediglich gedreht werden. Sie drehen die Kamera horizontal mit t Kameradrehung
der rechten/linken Pfeiltaste oder dem Drehknopf. Sie kédnnen die

Kamera vertikal neigen, indem Sie die Pfeiltasten nach oben/unten verwenden.
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Foto-Overlay

Mit dieser Option konnen Sie Satellitenaufnahmen eines Bereichs § , .. ol
als Einblendung in der Karte anzeigen. Schatten
Foto-Overlay (=S

Satellitenaufnahmen sind nur fiir bestimmte Regionen verfligbar.

Sie kénnen Foto-Einblendungen entweder in 2D oder in 3D
anzeigen.

Fatotranspan “

T163 huak 659 aram 163

TR

L -

. ans

CET oA K
163 [aass 749 da9am’ 163

Die Funktion "Foto-Overlay" ist deaktiviert, wenn Sie eine bestimmte VergréBerung
unterschreiten.

Fototransparenz
Die Transparenz legt fest, wie durchscheinend eine Fotoeinblendung ist.

" T wm T

e "33y "Sasam 163
= > e

Navionics Fish-n-Chips

NSE untersttlitzt Navionics Fish-n-Chips (nur USA). Fish-n-Chips Orientienung [Worthep ||
bietet duBerst detaillierte, hochauflésende bathymetrische Daten. §  Verausblick LJ

o
Fish-n-Chips-Daten werden standardmaBig auf Navionics ;:;. —:

Platinum Plus-Karten verwendet. Foto-Oreslay [in

Fatotransparenz
Wenn diese Funktion aktiviert ist, werden ggf. einige andere

Kartenfunktionen ausgeblendet, und es kann zu Stérechos auf
dem Bildschirm kommen

Einstellusgen
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Karten Optionen »

| % Einstellungen...

Optionale Einstellungen fiir Navionics-Karten

Onenitierung Harth up
Vaoraushlick
Ansicht

Anmerkung el -]

Presentations Typ Imemational -

Schatten Karten Details ™
Fote-Orverlay Aus Sichere Tiefe o -
Fotatransparenz Konturen-Tiefe Al -

Einstellumgen

Anmerkung

Legt fest, welche Bereichsinformationen, z. B. Namen von Orten und Hinweise zu
Bereichen, angezeigt werden.

Presentations Type

Bietet Seekarteninformationen, wie Symbole, Farben der Navigationskarte und
Beizeichnungen fur entweder internationale oder US-amerikanische Darstellungsarten.

Karten Details

Bietet verschiedene Informationsebenen zu geografischen Schichten.

Sichere Tiefe

Die Navionics-Karten verwenden verschiedene Blauschattierungen, um zwischen flachen
und tiefen Gewassern zu unterscheiden.

Die sichere Tiefe legt fest, bis zu welcher Tiefe Bereiche ohne diese blaue Schattierung
dargestellt werden sollen.

Konturen-Tiefe

Legt fest, welche Kontouren auf der Karte bis zum ausgewahlten Wert fir die Kontouren-
Tiefe angezeigt werden.
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5 Wegpunkte, Routen und Tracks

Wegpunkte

Ein Wegpunkt ist ein auf einer Karte, einem Radarbild oder einem Echolotbild

gesetztes Kennzeichen. Jeder Wegpunkt besitzt eine exakte Position mit Langen- und
Breitenkoordinaten. Ein auf einem Echolotbild gesetzter Wegpunkt verfigt zusatzlich zu
den Positionsdaten auBerdem Uber einen Tiefenwert.

Ein Wegpunkt wird verwendet, um eine Position zu kennzeichnen, zu der Sie eventuell
spater zurlickkehren mochten. Zwei oder mehr Wegpunkte kdnnen kombiniert werden,
um eine Route zu erstellen.

Setzen von Wegpunkten

Sie kénnen einen Wegpunkt an der Schiffsposition von jedem Fensterbereich setzen,
indem Sie die Taste PLOT drlicken.

- Kurzer Tastendruck: aktiviert das Meni "Plot" und ermdglicht Ihnen die Angabe
von Wegpunktdetails im Dialogfeld "Wegpunkte".

- Dricken und gedrickt halten: setzt einen Wegpunkt an der aktuellen
Schiffsposition.

Name 001
Fedition MH"L ALY W5 HUTY
Symbed B - G -

Tiefe 004514 (i)
Al Racius 0000 [mi)

BT (recen )

Sie kédnnen einen Wegpunkt an der Cursorposition in einem Karten-, Radar- und
Echolotbereich positionieren, indem Sie den Cursor an die gewlinschte Position bringen
und die Taste PLOT drucken.

Die Wegpunkt-Dialogfelder

Sie kénnen Details zu einem Wegpunkt im Dialogfeld "Wegpunkte" eingeben. Sie
aktivieren das Men(, indem Sie einen Wegpunkt auswahlen und dann entweder den
Drehknopf oder die "Hakchen"-Taste driicken.

®

Name [005 ] g%
Position Hiﬁ’IS.EISM $3 |
——symbol §2 - € -
D4 e ol '
Beschreib
NYeoR e
Tiefe 0069.52 (ft)
Alarm Radius 00.00 [mi) s
{Loschen ][ speichem |[ Beenden | Symibol und Hame

Das Dialogfeld "Wegpunkte" kann auch Uber die Liste der Wegpunkte aufgerufen werden.
Siehe auch Bibliotheken fiir Wegpunkte, Routen und Tracks weiter unten in diesem
Abschnitt.
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Info
Messen...
Mverday  Aes
Karten Optianen »
4, Einstellungen...

Einheiten *
Netrwesk »
Schiffe "

Simulator »
"

@=

| Wegpunkt setzen wo Curser...
I Mewer Wegpunit wa Schiff...
W Neue Route...
Reuer Track .

Wegpunkte
Routen
Tracks

Editieren...
Lschen

Bearbeiten von Wegpunkten

Ein Wegpunkt kann im Dialogfeld "Edit Wegpunkt" bearbeitet werden. Sie kdnnen einen
Wegpunkt mithilfe des Cursors auch manuell verschieben.

1 Wahlen Sie den Wegpunkt aus, indem Sie den Cursor darauf positionieren.
Driicken Sie die Taste MENU, und wahlen Sie die Option "Wegpunkt verschieben" aus.

Verwenden Sie die Pfeiltasten, um den Cursor an eine neue Position zu verschieben.

A W N

Bestdtigen Sie die neue Position, indem Sie den Drehknopf oder die "Hékchen"-Taste
dricken.

Der Modus "Wegpunkt verschieben" wird im oberen Fensterbereich angezeigt.

Wegpunkt verschieben
Die Wegpunkte kénnen auch uber die Liste der Wegpunkte
bearbeitet werden, wie weiter unten in diesem Abschnitt
beschrieben.

WegpunktAnnaherungs-Alarmeinstellungen T —
Sie kdnnen flr jeden von Ihnen erstellten Wegpunkt einen Hamr 03
H H Faiitiess W 36725 000° W 95 0197
eigenen Alarmradius festlegen. B
Wenn der Wegpunktalarm im Alarmbereich aktiviert ist ,_::'_WE
(EIN), wird eine Alarmmeldung aktiviert, wenn Ihr Schiff den
Tiele 008152 o)

definierten Radius erreicht. U i

(i ) i ) (e )

Wenn Sie einen Alarmradius flir einen Routenpunkt einrichten
mochten, muss dieser Punkt zundchst in einen Wegpunkt
umgewandelt werden.

Tracks

Ein Track ist eine grafische Darstellung der historischen
Strecke des Schiffs, anhand derer Sie Ihre Fahrt

rekonstruieren kénnen. Ein Track kann anschlieBend im 012
Dialogfeld "Tracks" in eine Route umgewandelt werden, wie

weiter unten in diesem Abschnitt erldutert. £z

Ab Werk ist das System so eingerichtet, dass die /\/
Schiffsbewegung automatisch in Form eines Tracks

verfolgt wird. Das System erfasst den Track so lange,

bis die Tracklange die maximale festgelegte Anzahl an

Track-Punkten erreicht hat. AnschlieBend werden die dltesten Track-Punkte automatisch
Uberschrieben.

Die automatische Tracking-Funktion kann in der Track-Bibliothek deaktiviert werden, wie
weiter unten in diesem Abschnitt erldutert.

Track-Einstellungen

Der Track besteht aus einer Reihe von Track-Punkten, die durch Liniensegmente verbunden
werden, deren Ldange von der Track-Aufzeichnungsfrequenz abhéngt.

Tracks...
Leg-Type (0IM
Distanz  1.B5km

Leitraum |3

Sie kdnnen festlegen, dass Track-Punkte auf Grundlage von Zeit- oder
Entfernungseinstellungen gesetzt werden, oder Sie kénnen das NSE-
System jedesmal automatisch einen Wegpunkt setzen lassen, wenn eine
Kursdnderung registriert wird.

Die Option "Tracks" muss auBerdem in den Karteneinstellungen aktiviert werden, damit sie
angezeigt wird. Siehe Abschnitt Karte.

Erstellen eines neuen Tracks ";:;"’
[Track0o2 Jer —>

Sie legen die Track-Einstellungen fest und Azeigen£d  Aufzeichnen (3 s

starten den neuen Track im Menl "Plot". Beschreibung o

Ein neuer Track kann auBerdem Uber die Track-
Bibliothek gestartet werden, wie weiter unten
in diesem Kapitel erlautert.

[ Speichem ]f Beenden ]
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Routen

Eine Route besteht aus mehreren Wegpunkten, die in der RM«OV
Reihenfolge Ihrer geplanten Navigation erfasst wurden. /é,f’

Wenn Sie den Cursor auf einer Route positionieren, wird die Route O'—'M ——
in Blau angezeigt und der Name der Route wird eingeblendet. o—" =4

Erstellen von neuen Routen mit dem Cursor

* Sie kdnnen eine neue Route im Kartenbereich wie folgt erstellen:
1 Driicken Sie die Taste PLOT und wahlen Sie die Option "Neue Route" aus.
2 Bewegen Sie den Cursor mithilfe der Pfeiltasten auf die Position fir den ersten

"= Wegpunkt ssteen we Curor... Wegpunkt.
[ Newrr Wegpunit o Schff. 3 Besté&tigen Sie die Position, indem Sie den Drehknopf driicken.
Hewet Trach. 4 Bewegen Sie den Cursor zu der Position des nachsten Wegpunktes, und bestatigen Sie
Wegpunkte die Position erneut durch Dricken des Drehknopfes.
Rl e . . . . ..
e 5 Wiederholen Sie das Positionieren des Cursors und das Driicken Platzlere diese Tellstrecke
des Drehknopfes, bis Sie alle Wegpunkte auf der Route erstellt o -
oppe hinrufigen
haben.
6 Driicken Sie die Taste MENU, um die Route zu speichern.
Der Modus "Route Editieren" sowie Routeninformationen werden oberhalb des Bereichs
angezeigt, bis die Route gespeichert wird.
RouteD0d L Route Editieren - Legs zufiigen J
285 km "
lig:l‘ Route0od
3.27 km, 078 "M
3
o o
Die Route kann auch Uber die Liste der Routen bearbeitet werden, wie weiter unten in diesem
Abschnitt beschrieben.
! Bearbeiten einer Route mit dem Cursor

. Sie kdnnen eine Route in einem Kartenbereich mit dem Cursor bearbeiten.
¥ Karte
Noute HoulsDong »

1 Wahlen Sie die Route aus, indem Sie den Cursor darauf positionieren.

Start
Editieren...

- Die Route wird hervorgehoben
2 Dricken Sie die Taste MENU, und wéhlen Sie die Option "Editieren" aus.

Finde...
Info

Orerlay [P -
Karten Optienen *
, Einstellungen...

- Der Modus "Route Editieren" sowie Routeninformationen werden oberhalb des
Fensterbereichs angezeigt.

ResteD29 I PRowte Editieten
612km

Leg:2

327 km, 078 "M

o— .

Tt

3 Bewegen Sie den Cursor an die Stelle, die Sie bearbeiten mochten - B £dtiere Route
einen Wegpunkt oder einen Schenkel - und driicken Sie erneut die Taste Legs zufiigen...
MENU, um die Bearbeitungsoptionen auszuwahlen.

- Die im Menl "Route Editieren" verfligbaren Optionen sind davon
abhdngig, ob der Cursor iber einem Wegpunkt oder iber einem
Schenkel positioniert wurde.

4 Verwenden Sie den Cursor, um Elemente hinzuzufliigen, zu verschieben
oder zu entfernen.

5 Driicken Sie erneut die Taste MENU, um die Anderungen zu speichern.
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Die Seite "Wegpunkte, Routen und Tracks"

Die Hilfsmittelseiten umfassen eine Seite "Wegpunkte, Routen und Tracks". Hier kdnnen
Sie auf erweiterte Bearbeitungsfunktionen und Einstellungen fir samtliche in Threm
System verfligbaren Elemente zugreifen.

Es gibt verschiedene Mdglichkeiten, um die Bibliothek aufzurufen. Einige sind
nachfolgend dargestelit.

Sie wechseln zwischen den Registerkarten der Bibliothek, indem Sie die rechte/linke
Pfeiltaste verwenden.

Um die Bearbeitungs- und Einstellungsoptionen aufzurufen, markieren Sie die
gewlinschte Menlposition und driicken die Taste MENU.

0

PLOT
MARK PAGES
T ———
1 rr"."." ] -

£ i&-ii
nl 8
i§ F:i'
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6 Verwenden der Radarfunktion

Der Radarbereich kann als Vollbildansicht oder in Kombination mit anderen Bereichen

eingerichtet werden.

Das Radarbild kann auBerdem als Einblendung fir vorhandene 2D- oder
3D-Kartenansichten fiir Navionics angezeigt werden. Siehe Abschnitt Karte.

Der Radarbereich

FAHRTRICHTUNGS-
BEREICH LINIE*

NORD-
ANZEIGE*

N\t

DREHSTEUERUNGEN

AUSRICHTUNG 15
A
‘IIJ

A
BEWEGUNG —

KOMPASS* \

AN
b

in [ [
4 o oo | o
o

- M YIEHL 8 sle
LT ] i
a8 i TOFA &R
L milllBE M W
s
UM VESSEL B sife
#30 o, WA %
P PAR el POPA EVEDE
o B WD W
s S VESSILC ufs
L] o

1
E

DISTANZ-RINGE*

/ aln :

DISTANZ-MARKER* DATENLEISTE*

* Optionale Radarsymbole

Eimatellunger

fiel-VergreBerunp . . . . .
System ;mr:a:; e e Sie konnen die optionalen Symbole einzeln
¥ ' aktivieren/deaktivieren.
8 farte Fars-Palette |~ "W - /
B Echo Drientierung leadingwp +
s DiterFenstes ] ) ) _
Nard Anzelge Die aktiven Symbole kénnen insgesamt
Tttt W Distanc Finge aktiviert/deaktiviert werden.
Tracks Fange-Matker H |
K arme "m Iﬂ
Einheiten ::"“’“ &
I TrH |
Hetzuesk il
MAERA .

Schiffe
Simudator ®

Italfation
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Die Radarbedienungsmodi

Die Radar-Betriebs-Modi werden (ber das NSE-Gerat gesteuert. Folgende Modi sind
verflgbar:

Off (Aus)

Das Radargerat ist ausgeschaltet.

Souwelle

Standby

Pestitios :
Barstellung Symsslik &  Der Radarscanner ist eingeschaltet, aber das Radar sendet/empfangt nicht.
EBLVAN U
Gusrd Toven ' Transmit (Senden)
&, Gindeluagen...

Der Scanner ist eingeschaltet und Ubertragt Signale, um in
der Umgebgung befindliche Ziele aufzuspiren.

Es ist moglich, das Radar Uber das Light-Dialogfenster ein-
bzw. auszuschalten.

Wenn das Radar ausgeschaltet ist oder sich im Standby- s

Modus befindet, dann haben Sie die Mdglichkeit, das Radar
direkt Gber den Radarbildschirm ein- bzw. auszuschalten.

Einrichten des Radarbildes

Positionieren der Radarmitte
Sie kénnen die Radarmitte an verschiedene Positionen im Radarbereich verschieben.

Folgende Optionen sind verfligbar:

Mitte

Senden
Stérasgaunterdricung |4

S - Standardeinstellung. Die Radarmitte befindet sich in der Mitte des Radarbereichs.

Vorausblick

Offset

Bartetisg symbold SRR Die Radarmitte wird an den unteren Bildbereich verschoben, um einen maximalen Blick
EBLRM #. | nach vorn zu ermdglichen.
Guard Tonen

4, Einstellungen..

Ermoglicht Ihnen die Mitte an eine beliebige Position im Radarbereich zu verschieben.

1 Wahlen Sie die Option "Offset".

2 Verwenden Sie die Pfeiltasten, um die Radarmitte auszurichten.
3 Bestatigen Sie die Einstellungen mit der Hakchen-Taste.
tu - ] T | i ]
e o ] e
! i T = T
. e i
> E=d [ $-4 o s © =g
) L = ’ il
Mitte Vorausblick Benutzerdefiniert
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Mavigation *
Trelbstcll *
Tracks '
Narme  »®
Einheiten ®
Netrwesk »
Schiffe ]
Simudator

Einrichten der Radarausrichtung

Toel- wengtifiening
Liel-Trails ERE
Tark-palente | < W -

risndienung Lo

Heading up (in Fahrtrichtung)

Dreht das Radarbild so, dass die aktuelle Fahrtrichtung im
Radarbild direkt nach oben zeigt.

Beal w3

North h Nord b [:
orth up (nac orden) PR iifd
Dreht das Radarbild so, dass Norden oben ist. e
Range-Marker -}

. . Kermrpans [~}
Course up (in Kursrichtung) i &
Dreht das Radarbild so, dass der aktuelle Navigationskurs direkt Peiltgen Lt
nach oben zeigt. MARPA X
Diese Option ist nur verfiigbar, wenn das Schiff navigiert. Wenn —
das Schiff nicht navigiert, wird die Ausrichtung "Heading up" erst
verwendet, sobald die Navigationsfunktion gestartet wird.
Einrichten der Radarbewegung
Sie kdnnen auswahlen, wie Ihr Schiffssymbol sich auf dem Tiel ergtifiensng
Radarbild bewegt. Tiei-Trails =

3
Tark-Palente | < W -

Die Radarbewegung kann nur geandert werden, wenn das Radar e et}
sendet. Wenn keine Kursdaten oder COG vorhanden sind, ist nur —— kA

" . " - Daten-Fenster [}

der Modus "Relative Bewegung" verfligbar. o zsige G
3 ) . ) Distanz Finge &

True Motion / Echte Bewegung (nicht verfiigbar in Software Rasse-Markes &
RTM1) Kompans (7
-]

Ihr Schiff und andere Ziele in Bewegung bewegen sich, wahrend sie
sich fortbewegen, Giber den Radarschirm. Alle statischen Objekte
behalten eine feste Position.

Relative Motion / Relative Bewegung

Ihr Schiff behélt eine feste Position auf dem Radarschirm und alle anderen Objekte
bewegen sich relativ zu Ihrer Position. Sie kdnnen festlegen, wo sich Ihre feste Position
befinden soll (siehe dazu den Abschnitt Positionieren der Radarmitte).

Die relative Bewegung ist die Standardeinstellung.
Andern der Bildfarbe Bt Tras

Sie kdnnen verschiedene Farben (Paletten) verwenden, um Details
in Ihrem Radarbereich abzubilden.

™

Verwenden des Cursors im Radarbereich

Der Cursor wird standardmaBig im Radarbild nicht angezeigt.
Wenn Sie eine Pfeiltaste driicken, wird der Cursor eingeblendet, .
und das Fenster mit der Cursorposition wird aktiviert. Mo 26°43.00800

W soo7edr |
Der Cursor kann verwendet werden, um eine Entfernung zu einem 277 km, 207 ‘M

Ziel zu messen und um Ziele auszuwahlen, wie weiter unten in
diesem Abschnitt erldutert.

Um den Cursor und die Cursorelemente aus dem Anzeigebereich zu entfernen, driicken
Sie die Taste X.
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Dual Radar

Mit der Dual-Radar-Fahigkeit des NSE ist es mdglich, dass zwei Radardatenquellen
gleichzeitig im Display angezeigt werden kénnen. SchlieBen Sie hierflir entweder zwei
Broadband-Radargerate oder zwei Impuls-Radargerate an das System an, um beide
Radarbilder gleichzeitig einsehen zu kdénnen.

i Stérungen wéahrend der Nutzung von Broadband Radargeréten entstehen in den meisten
Bereichen, wenn ein Impuls-Radar und ein Broadband-Radar gleichzeitig auf einem Schiff
eingesetzt werden. Navico empfiehlt daher, Ubertragenungen immer nur mit einem
Radartyp durchzufiihren: z. B. ein Broadband-Radar fiir typische Navigationszwecke
einzusetzen oder ein Impulsradar, um Wetterzellen zu lokalisieren, um Klistenlinien aus
einer Entfernung zu definieren und um Radarantwortbarken auszuldsen.

Geteile Radarbild-Anzeige

. - w e

26 N5 PEEETN3 1am OF A
15m l' 1.5mm @
L L] .

' : ) .' - Ry g I:- Bl
L { ".' -
= e | |

* Hinzufiigen einer neus Seite

> )

Heben Sie ein Radarbild in der geteilten Bildschirmanzeige hervor und wahlen Sie dann
aus, welches Radar Sie vom Radardatenquellen-Menl benétigen.

Schwelle -~ B

Ziel-Vergraferung
Liel-Trails 1 Min,
Fart-Palette _!

(kienitierand [Stemerkurs sheng, 4 kW - 5748 ()

B RW - 4873

Fast Scan - Schnelles Abtasten (nur Broadband-Radar)

Erhdhen Sie die Abtast-/Drehgeschwindigkeit des Radar-Scanners, wenn der Bereich
auf 3 sm oder weniger eingestellt ist. So erhalten Sie schnellere Updates lber
Zielbewegungen innerhalb dieses Bereiches.

Schwelle R
Dielvergriflerung 4w -
Tiel-Vergroferung Ed
Tiel-Trails 1Min. -
Farb-Palette [N -
Orientienang [Steserburs abes -
Schmell-Scan-Modus
STC-Kurve
Quellen

STC-Kurve (nur Broadband-Radar)

Die STC (Sensitivity Time Control) kontrolliert die Empfindlichkeit des Radarsignals in der
Nahe Ihres Schiffes. Die STC Kurve verfligt Gber 3 Einstellungsmaoglichkeiten. Sie sollten
bei Ihrer Auswahl die aktuellen Seebedingungen beachten.

Schwelle —EE
LielvergriBenang hus -
Tiel-Vergraferung t-j
Zied-Trails 1 Min.
Farb-Palette [N -
Orsentier ung Sy %
Schnedl-Scan-Modusy
STC-Kurve Moderat +
Quellen .
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Optimieren des Radarbildes
Sie kénnen das Radarbild ggf.

verbessern, indem Sie die £
Radarempfindlichkeit einstellen und &

die Signale von den Auswirkungen
von zufdlligen Echos von See- und
Wetterbedingungen filtern.

Die Parameter werden lber den . L J
Drehknopf eingestellt. Um zwischen i ""k..
Steuerungsbildern zu wechseln, %
verwenden Sie den Drehknopf. Die :

.

A2 LSRN
WESEEL &

aktive Steuerung wird erweitert, und RN —
der vollsténdige Name wird angezeigt. ' _ . i o
Dann kdnnen Sie den Wert durch ; 1 cnd

Drehen des Knopfes einstellen.

Gain
Die Einstellung "Gain" steuert die Empfindlichkeit des Radarempfangers.
Bei einem hdéheren Gain-Wert reagiert das Radar empfindlicher auf Radarechos, so dass

schwachere Ziele angezeigt werden kdnnen. Wenn der Gain-Wert zu hoch eingestellt
wird, kann das Bild viele Hintergrund-Stérechos aufweisen.

Es gibt zwei Gain-Modi: "Auto" und "Manuell". Sie kdnnen zwischen den Modi wechseln,
indem Sie den Drehknopf gedrickt halten. Sie kdnnen den Gain-Wert nur anpassen,
indem Sie den Drehknopf drehen, wahrend der manuelle Modus aktiv ist.

Sea Clutter (Wellenreflex)

Mit der Funktion "Sea Clutter" (Wellenreflex) werden die Auswirkungen zufalliger Echos
von Wellen oder rauher See nahe am Schiff gefiltert.

Wenn Sie die Filterung des Wellenreflexes erhéhen, werden die Stérechos auf dem
Bildschirm, die durch die Echos von Wellen verursacht werden, reduziert.

Die Option "Sea Clutter" hat drei Modi: "Auto - Hafen", "Auto - Auf See" und "Manuell".
Indem Sie den Drehknopf driicken und gedriickt halten, kénnen Sie durch die Modi
springen. Sie kdnnen den Stdérungswert nur anpassen, indem Sie den Drehknopf drehen,
wahrend der manuelle Modus aktiv ist.

Rain-Filter

Der Rain-Filter wird verwendet, um die Auswirkungen von Regen, Schnee und anderen
Wetterbedingungen auf dem Radarbild zu minimieren.

q Der Wert sollte nicht zu stark erhdht werden, weil anderenfalls echte Ziele
AL "herausgefiltert" werden kdnnten.

wam -, Unterdriicken von Radarstorungen
L 0 " . " . - .
“""l'““'“ Stérungen kénnen durch Radarsignale von anderen Radargerdten entstehen, die auf
" | demselben Frequenzband operieren.

Pestizn

Darsellung Symbalik . i . . . .
EELVEM » Um schwache Ziele nicht zu verpassen, sollte die Stérungsunterdriickung auf einen

niedrigen Wert eingestellt werden, wenn keine Stérungen vorliegen.

E# ! Eine hohe Einstellung unterdriickt die Stérungen von anderen Radargeraten.

Guard fenen L]

< Bntellungen...

ZielvergroBerung

Diese Funktion erhéht die GréBe von Radarzielen, so dass sie leichter im Radarbereich zu
erkennen sind.

Einrichten des Radarschwellwertes

Der Schwellwert legt die erforderliche Signalstarke fiir die schwachsten Radarsignale
fest. Radarechos unter diesem Wert werden herausgefiltert und nicht angezeigt.

Standardwert: 30%.
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Eine Guard-Zone ist ein Bereich (entweder kreisformig oder in Form eines Sektors), den
Sie im Radarbild definieren. Sie kdnnen auBerdem festlegen, ob ein Alarm ausgeldst
(e werden soll, wenn ein Radarziel in diese Zone eindringt.

* Definieren einer Guard-Zone um Ihr Schiff
(it

Senden Nmdew
i:“., mg t.; °  Definieren einer kreisférmigen Zone
 Fegb 1 Aktivieren Sie eine der Guard-Zonen.
Pritian - 2 Wahlen Sie die Form "Kreis" aus. . -
Darstefung Symboik o
EELATM ! - Eine kreisférmige Schutzzone wird jetzt auf dem Betaec _
Radarbild angezeigt. Alamignsng wenn  Betitim |-
- r‘“w_ Guard zone 2 u
3 Wahlen Sie die zur Anpassung der Zone verwendete Form Sectw |-
Mentoption aus. Emstellen...

.Iln'rnirm?-g wienn  Baelitqe |-

- Das Meni wird ausgeblendet, und das Rotationssymbol flr Empiindlichksit “

den Bereich wird vergroBert.

4 Verwenden Sie den Drehknopf, um
Bereich und Tiefe anzupassen. e -

- Sie wechseln zwischen den Bereichs-
und Tiefeneinstellungen, indem Sie
den Drehknopf dricken. - £‘».

5 Driicken Sie die Taste MENU, um
die Guard-Zonen-Einstellungen zu
speichern.

Definieren einer Sektorzone

1 Aktivieren Sie eine der Guard-Zonen. fm tone 1 B
arm el =
2 Wahlen Sie eine Sektorform aus. Enstellen...
.ﬁ.lﬂﬂi!l'u'.‘ghﬁl‘m Beilitigen | -

- Eine Sektor-Guard-Zone wird jetzt auf dem
Radarbild angezeigt.

Guard zone 2 [+

3 Wéhlen Sie die zur Anpassung der Zone verwendete e

Menl','loption aus .Iln'mirmﬁgwmn Beititgen |-
Ermpfind!i chineit i

- Das Menl wird ausgeblendet, und das
Rotationssymbol fiir den Bereich wird vergréBert.

4 Verwenden Sie den Drehknopf, um Bereich,
Tiefe, Peilung und Breite anzupassen. Sie
kdnnen zwischen den einzelnen einstellbaren
Einstellungen wechseln, indem Sie den Drehknopf
dricken.

5 Dricken Sie die Taste MENU, um die Guard-
Zonen-Einstellungen zu speichern.
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Wenn MARPA-Radar(s) oder AIS-Gerate an das NSE-System angeschlossen sind, kénnen
jegliche von diesen Gerdten erkannten Ziele als Einblendung auf der Karte und auf
M Redr | dem Radarbild angezeigt werden. Sie kénnen auBerdem Meldungen und Positionen von
waten - SChiffen sehen, die innerhalb der Reichweite DSC-Ubertragungen vornehmen.

Stoungsunterdrickung Uedem - \vaitere Informationen finden Sie im Abschnitt Andere Schiffe im Karten- und

Dehrergriberay * ' Radarbild.
Sehwelle T EE]

q Andere Schiffe auf dem Radarbild
(et

> bernehme Zlele..

Rtk Me 1 Zielverfolgung
Darstelung Symibel ik
EBL/VAM »  Jedes vom NSE-System entdeckte MARPA-Ziel kann Uber das Radar verfolgt werden.
Siwd Tosen ' 1 Wéhlen Sie im Menii die Option Ubernehme Ziel
4, Einstellungen...
2 Positionieren Sie den Cursor Uber dem Ziel, und bestatigen Sie die Auswahl, indem

Sie die "Hakchen"-Taste driicken.
3 Wiederholen Sie den Vorgang, um weitere Ziele auszuwahlen.

Nachdem Sie Ihre Ziele festgelegt haben, kénnen bis zu 10 Antenne-Drehungen
erforderlich sein, um ein Ziel zu erfassen und zu verfolgen.

Zieleinrichtung

rY

Ziel-Trails

Sie kénnen festlegen, Uber welchen Zeitraum der Trail, den
jedes Ziel hinterlasst, in Ihrem Radarbereich angezeigt werden
soll. Sie kénnen Ziel-Trails auch DEAKTIVIEREN.

fiel-Yergrodermp

Tiel-Tralls

Farz-Palette

Orentierung

Navigation * DatesFenste:
Trelbsteff » Mord Anzeige
Tracks Distanz Ringe G
Name  * Range-Marker e
Einheiten » iy o
it Kurs-Linie 7
Pellungen TrM |+
Schiffe  » P -
Simulator »
I talation
’&m Entfernen von Ziel-Trails aus dem Bereich
Sie kénnen Ziel-Trails voribergehend aus Ihrem Radarbereich entfernen. Die Ziel-
Senden wam - Irails werden nach einiger Zeit wieder eingeblendet, bis Sie sie deaktivieren, wie oben
Stinegqunterd-icang w0 - erlautert.

Schwelle - -

Lénche Trails

Ziel-VergroBerung

Sie kénnen die GroBe von allen kleinen Ziele in den Radarbereichen vergréBern.

2 Hlemestne lele..,

Pasition ume
Darstedlung Symbolik 7
EBLEM "
Guard Zonen » Messen von Distanz und Peilung zu einem Ziel
4, Elnstellungen...
Verwenden des Cursors s
Wenn Sie den Cursor in einem Radarbereich bewegen, wird ein +
Fenster mit Cursorinformationen aktiviert. N 2643000 |
W B007 B0
2.77 kam, 207 "M

Dieses Cursorfenster zeigt Distanz und Peilung von Ihrem Schiff
zur Cursorposition.
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Sewan =

Storungaurilendridiung dn

Schwele R
Lich Traiks

0 Ubeme imes £ ¢le
Pasition LT -
Darsteliung Symbelik

EBLAEM
Gazard Zanen
=, Enstellungen...

Distanz-Ringe

Die Distanz-Ringe werden in voreingestellten Entfernungen vom Schiff auf Grundlage des
Radarbereichs angezeigt.

Anhand von Distanz-Ringen kdnnen Sie die Entfernung zwischen einem Radarecho und
Ihrem Schiff schatzen.

EBL/VRM

Die elektronische Peillinie (Electronic Bearing Line, EBL) ist eine Linie von der Mitte des
Schiffs. Die Peilung der Linie bleibt wahrend der Bewegung des Schiffs konstant. Der
variable Distanz-Marker (Variable Range Marker, VRM) ist ein vom Benutzer festgelegter
Distanz-Ring, der das Schiff umgibt.

Die Funktion "EBL/VRM" dient zur Messung von Distanz und Peilung von der

Schiffsposition zu einem Ziel. Es kdnnen zwei verschiedene EBL/VRMs auf dem Radarbild
platziert werden.

Positionieren von EBL/VRM

1 Bewegen Sie den Cursor auf das gewiinschte

Einstellen._ Objekt. =" O Eneee
Dates m . " |_._.__
ERLYEM 2 2 Dricken Sie die Taste MENU. o [ ey
o G Wahlen Sie eine der EBL/VRM-Optionen aus. L Dt
- L) o
- Das Menl wird aus dem Display entfernt, % e

und die EBL-Linie und der VRM-Kreis werden , ar——

auf dem Radarbild dargestellt. L Ern =

- Ein Fenster mit EBL/VRM-Informationen zeigt Distanz
und Peilung vom Schiff zum Marker.

4 Bei Bedarf kdnnen Sie die Position des Markers mithilfe der Senden [Sien |-
Pfeiltasten verandern.
5 Driicken Sie erneut die Taste MENU, um die Position zu speichern. ==

EBLYRM 1 B

Sie kdénnen festgelegte EBL/VRM neu positionieren, das Fenster mit den
EBL/VRM-Informationen ausblenden und den Marker aus demselben Menl
entfernen.

Zur erneuten Positionierung von EBL/VRM verwenden Sie den Cursor und
speichern die Position wie oben erlautert.

Radar-Einblendung

Sie kénnen das Radarbild in die Karte einblenden. Sie konnen das Radarbild einfacher

interpretieren, indem Sie die Radarziele mit den kartographierten Objekten in Einklang
bringen.

Wenn Sie die Radar-Einblendung ausgewahlt haben, sind Grundfunktionen zur
Radarbedienung im Kontextmenil der Kartenseite verfligbar.

Weitere Informationen zur Radar-Einblendung erhalten Sie im Bereich Verwenden von
Karten in diesem Handbuch.
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7 Andere Schiffe im Karten- und Radarbild

Wenn MARPA-Radar(s) oder AIS-Gerate an das NSE-System angeschlossen sind, kédnnen
jegliche von diesen Gerdten erkannte Ziele als Einblendung auf der Karte angezeigt werden.
Sie kdnnen auch Meldungen und Positionen flir Gerate sehen, die innerhalb der Reichweite
DSC-Ubertragungen vornehmen.

Sie kdnnen Alarme definieren, um Sie zu informieren, wenn ein Ziel zu nahe kommt oder
wenn ein Ziel verloren geht.

\ " B
:“ ':I ¥ o I ' ' 3 :« ::
I \ p T I
'_\ .-'/ - + "
\ i‘{f’ L_!...il.l_J._J'i
i mad | L —
SRINELSH i rab
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. "ﬂ‘ . E.l.i'..i_r“
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-/ SIS [Tl
‘{ ns m
1 ..r‘; — bl Lol
AIS-Schiffe in einem Karten-Bereich AIS-Schiffe in einem Radar-Bereich

Zielsymbole

Das NSE-System verwendet die nachfolgend aufgefihrten Zielsymbole:

Symbol Beschreibung

Schlafendes AIS-Ziel (nicht in Bewegung oder vor Anker)

Sich bewegendes und sicheres AIS-Ziel mit Kursverlangerungslinie

MARPA-Ziel wird empfangen. In der Regel sind 10 ganze Rotationen
des Scanners erforderlich.

Uberwachung von MARPA-Ziel (nicht in Bewegung oder vor Anker)

Uberwachung von MARPA-Ziel mit Verlangerungslinie in sicherer

Entfernung

Geféhrliches AIS-Ziel, Ein Ziel wird aufgrund der
dargestellt mit fett Bereichseinstellungen fiir CPA, TCPA
formatierter Linie. und AIS als geféhrlich eingestuft.

Weitere Informationen finden Sie unter
Definieren von Alarmgrenzwerten

Gefahrliches MARPA-Ziel weiter unten in diesem Abschnitt.

Wenn Uber einen bestimmten Zeitraum
Verlorenes AIS-Ziel. keine Signale empfangen werden, wird
ein Ziel als verloren eingestuft.

Das Zielsymbol zeigt die letzte glltige
Position des Ziels, bevor keine Daten
mehr empfangen wurden.

Verlorenes MARPA-Ziel

Ausgewahltes AIS-Ziel,
aktiviert durch Positionieren
des Cursors lber einem Das Ziel wird wieder als

Zielsymbol standardmaBiges Zielsymbol angezeigt,
wenn der Cursor bewegt wird.

ARSI N ENESANE

Ausgewadhltes MARPA-Ziel

~1
O,
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Wahlt aus, welche Ziele angezeigt werden.

Legt die Lédnge der Verlangerungslinie fur Ihr

Schiff und fir andere Schiffe fest. Verlangenongslinie...
Gefariiches Fahrzeug... B Dieses Sehitt
s, und Kurs
Die Léange der Verlangerungslinie gibt die RIS Symbolorientiening s ot
Entfernung an, die das Schiff im ausgewahlten (3 hoder scitie
Zeitraum zuricklegt. -mm -m
o . . - L MAS,.. L]
Wahlt aus, wie die Verlangerungslinie zu il "
verwenden ist, um Geschwindigkeit und Kurs Verlingeungsiinie..
fur Ziele anzugeben: Entweder als echte Gefiriches Fabrroug._

Bewegung in der Karte oder im Verhaltnis zu
Ihrem Schiff.

Gewchw, und Kurs =
RIS Symbelarientiencng Ll

MMSL. [}

Symbole ke -
Bestimmt die Ausrichtung des AIS-Symbols: Verlingerungslinie...
Entweder basierend auf der Fahrtrichtung oder Gefirliches Fahroug..

Geschw, und Kurs Ebism -

den COG-Informationen.
AlS Symiolorientiemung m

Fexirg

Empfangen von MMSI-Meldungen

Sie mlssen Ihre MMSI-Nummer in Ihr NSE-System eingegeben

haben, um adressierte Meldungen von AIS- oder DSC-Schiffen zu Verlangenangslinie...
erhalten. Gefiricnes Fahrzeuy..

Geescirm. und Kurs vt -
Die Schiffsmeldungsoption in den Alarmeinstellungen muss Properar—— ::,; :

aktiviert werden, wenn MMSI-Meldungen angezeigt werden sollen
(siehe dazu nachste Seite).

Definieren einer Schutzzone um Ihr Schiff

Sie kénnen eine unsichtbare Schutzzone um Ihr Schiff definieren. Wenn ein Ziel die
festgelegte Entfernung zu Ihrem Schiff unterschreitet andert sich das Symbol in das
Zielsymbol "Gefahrlich". Ein Alarm wird ausgeldst, sofern er in den Alarmeinstellungen
aktiviert ist.

MMEL... 1] Fatarewge werden als gefShrich betrathtet wenn die grifite
Symbale we |- Anndherung in der spesifizierten Zeit die felgende Distanz
Verlingerungilinie... undericheeitel.

|:|,> Gréfite Aandherung CPA (m) [ s
Geschw. und Kurs Ach = Zeit 2w grefiten Annahenssg {MinSek) 05:00

A5 Symbolotientienmg Headag |-

(Uspoicnem ] ([ ischen )
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Ziel-Alarmeinstellungen

Sie kénnen mehrere Alarme definieren, um benachrichtigt zu werden, wenn ein Ziel
vordefinierte Bereichsgrenzen unterschreitet, oder wenn ein zuvor ermitteltes Ziel

verloren geht.

Einstellurgen...
Mlarmion einschalien B

I ——
I ivstellngen |

Boot zu lengiam & (mph}
Off course -
Wegpaankt Radius

Arikunit

Tt wind thift 4507
Troe wind high 2 (mph]
Trae wind how & (mph)
Spannung

Daten fehlen

Wetter

&l Gefihrliches Fahrreug
5 AlS Zied verloren 1.2{mi)
[ Vessel message
[ MARPA Tiel wersoren
Gl MARPA nicht verfighar
[ Awtagilot

Folgende Alarme kénnen eingerichtet werden:

Alarm-ID Beschreibung
Gefahrliches Legt fest, ob ein Alarm aktiviert werden soll, wenn ein Schiff in
Fahrzeug die vordefinierte Schutzzone eindringt.

Mit dem Kontrollkdstchen wird festgelegt, ob das
Alarmdialogfenster angezeigt und der Signalton ausgegeben wird.
Die Guard-Zone legt fest, wann ein Schiff geféhrlich ist. Dabei
spielt es keine Rolle, ob der Alarm aktiviert/deaktivier ist.

AIS Ziel verloren

Legt den Bereich fir verlorene Schiffe fest. Wenn ein Schiff in
diesem Bereich verloren geht, wird ein Alarm ausgeldst.

Vessel message
(Schiffsmeldung)

Legt fest, ob ein Alarm ausgeldst werden soll, wenn eine Meldung
von einem AIS-Ziel empfangen wird.

MARPA Ziel verlo-

Legt fest, ob ein Alarm ausgeldst werden soll, wenn ein MARPA-

ren Ziel verloren geht.
MARPA nicht ver- | Legt fest, ob ein Alarm ausgelést werden soll, wenn Sie nicht
fugbar Uber die zur Ausfihrung von MARPA erforderlichen Eingaben

verfligen (gulltige GPS-Position und an den Radarserver
angeschlossenen Fahrtrichtungssensor).
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Anzeigen von Informationen zu Zielen

Wenn Sie ein Schiff auf der Karte auswahlen, andert sich das Symbol in das Zielsymbol
"Ausgewahlt", und der Name des Schiffs wird angezeigt.

Sie kdnnen detaillierte Informationen zu einem ausgewahlten Ziel anzeigen, indem Sie
den Drehknopf oder die Taste MENU driicken.
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Rty e el LY
gt e M [0
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Sie kdnnen auBerdem Informationen zu anderen Schiffen Gber die Seite "Schiffe"”
anzeigen, wie im Abschnitt Hilfsmittelseiten erlautert.

Ermitteln anderer AIS-Schiffe

Info

Meisen.., Sie kdnnen lber das Kartenmeni oder Uber die Funktion Finde oder Schiffe auf den
Drerlay (Rt - Hilfsmittelseiten nach anderen Schiffen suchen, die Gber geeignete AIS-Gerate verfiigen
Wetter Optiones » (siehe Abschnitt Hilfsmittelseiten).
Karten Optlanen »

4, Bnstellungen .
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8 Verwenden des Echolots

Die Echolotfunktion ermdglicht die Anzeige des Wassers und des Grundes unter Ihrem
Schiff, so dass Sie Fische entdecken und die Struktur des Meeresgrundes untersuchen
kdénnen.

Das Echolotbild
Das Echolot zeigt die Bewegung der Wassersaule von rechts nach links im Bereich.

Sie kénnen eine Ansicht mit einem Bereich oder mehrere unterteilte Bildschirme
auswahlen, wie weiter unten in diesem Kapitel erlautert.

TIEFE FISCHBOGEN OBERER
i / / BEREICH
TEMPERATUR 29;1 » Ao TEMP
FREQUENZ —» | ln0i: / L gy ¢ -KURVE *
ZOOM i h : :
g g,
ol A P |

GAIN-WERT-/ —> .n KA 1 £ \BEREICH-
FARB- | L3 SKALA
ANZEIGEN —> (:. f
R T ' d P .  ZOOM-
f WERKZEUGE *

o fho

TIEFENLINIE*
MEERESGRUND
| UNTERER A-UMFANG
- BEREICH *
Tedlen Kiine Teapoung | =
Ao ange o
Freguenz
Ping Geschwindigheit [IRANN * Optionale Echolotbild-Optionen
Elarhet | :
Echo Dptionen Temp "“"'.:* 7
e Tiefen/nie e
Pause Aoy -
e Zoom-Werkzeuge [ Sie kdénnen die optionalen Echolotbilder einzeln aktivieren/deaktivieren.
FishiD  dn
Einstellungen.. -

Anhalten des Sonarbilds

Es ist nicht méglich, die Sonariibertragung vom NSE-Gerat zu DEAKTIVIEREN.
Wenn das Echolot angeschlossen und konfiguriert ist, werden die

leiim Lene Treamng -

Rt range g4 Sonarinformationen so lange an das NSE-System (ibertragen wie das Echolot in
Frestuend Betrieb ist.

Ping-Geschurindighet (NN Sie kénnen das Sonarbild jedoch Einfrieren, um die Sonarechos genauer zu
Marheit ' tiberpriifen.

Echo Optionen ¥

Diese Funktion ist hilfreich, wenn Sie einen Wegpunkt exakt im Echolotbereich

positionieren mochten und wenn Sie den Cursor verwenden, um eine Entfernung

zwischen zwei Punkten im Bild zu messen.
Aatzzichnen,..

3, Einstellungen... Wahrend das Bild angehalten ist, ist das Echolot weiter in Betrieb, und die

Tiefenanzeige im Bereich wird aktualisiert.
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Einrichten der Sonaranzeige

Der Echolotbereich kann als einzelne Sicht oder als geteilte Sicht mit verschiedenen
Bildern auf der linken und rechten Seite eingerichtet werden.

Optionen fiir einen geteilten Bildschirm
friveTreseuns -]

H.ulnrnrm Tmve | i zoom
Freqaens
Ping Geschwindighelt Der Modus Zoom bietet eine vergréBerte Sicht des Sonarbildes auf der linken Seite
Kiarheit des Bereichs. StandardmaBig ist eine zweifache VergréBerung eingestellt.
Echo Dptionen + Der Bereich zwischen den Zoomleisten auf der rechten Seite des Displays zeigt,
Messen... welcher Bereich vergréBert wird. Wenn Sie die VergréBerung erhdhen, wird der
Pause Bereich verkleinert. Dies erkennen Sie an der verringerten Entfernung zwischen
Pafeeichisen... den Zoomleisten.
< Einstellungen...
50.14
157
ZOOM- Tk

EBENE —  * |*

ZOOM-

> WERKZEUGE

Echo Opticnen

Messen...

Pause

friecwe. Wenn Sie den Zoom-Modus ausgewahlt haben, wird das Kontextmenu erweitert und
B Cnlager. erhalt dann ein Dropdown-Mend, Uber das Sie den Zoomfaktor auswahlen kénnen.

Bottom Lock
Der Modus "Bottom Lock" ist hilfreich, wenn Sie Echos nahe am Grund sehen mdéchten.

In diesem Modus zeigt die linke Seite des Bereichs ein Bild, indem der Grund abgeflacht
ist. Die Bereichsskala wird so geandert, dass vom Meeresgrund (0) nach oben gemessen
wird. Die Grund- und die Nulllinie werden immer im linken Bild angezeigt, unabhdngig
von der Bereichsskala.

NULLLINIE —>

Der Skalierungsfaktor fir das Bild auf der linken Seite des Bereichs wird eingestellt, wie
im Abschnitt zum Zoom-Modus erlautert.
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Einstellen des Echolotbereichs

Die Bereichseinstellung legt die im Display gezeigte Tiefe fest.

q Auto
L Wenn Sie Auto auswahlen, zeigt das System automatisch den gesamten Bereich von der
Wasseroberfléache bis zum Grund.

"Auto range" wird automatisch deaktiviert, sobald Sie den Bereich manuell anpassen.

Manuelle Anpassung des Bereichs

Sie kénnen den Bereich vergréBern oder verkleinern, indem ('N OUT)

Ping-bestwindighel ﬁ

Klarheil & . . -
Echa Dodienen ,  Sie die Zoomtasten dricken.
Mesen.. Indem Sie eine der Zoomtasten gedriickt halten, wechseln Sie
Pt zwischen dem automatischen und dem manuellen Bereich. Der automatische Bereich wird
Mufreichnen... . . . . nan P
| [ wiederhergestellt, indem Sie die Taste "0" driicken.

Bei der manuellen Anderung des Bereichs wird die untere Tiefenlinie nach oben oder nach
unten verschoben. Die obere Tiefenlinie ist immer an der Wasseroberflache.

Mit dieser Option kdnnen Sie sich auf Echos im oberen Bereich der Wassersaule
konzentrieren.

Ober- und Untergrenzwerte
Uberwacht den Tiefenbereich (Unterer Grenzwert) und erméglicht Selbstgewshite Range
Lt Ihnen die Festsetzung eines unteren und oberen Grenzwerte .
entlang der Wassersé&ule. Die oberen und unteren Grenzwerte Eingabe abere und untere
— "1 missen mindestens 1,5 Meter (5 FuB) von einander entfernt sein, | Umitienng. _
Obergrarze 0030
mm s Normalerweise wird der Bereich tUber die IN- und OUT-Tasten Unterarenze 5557
Sorsll Grscharinighit ] 101 kontrolliert. Sie kdnnen die Funktion dieser Tasten verandern, um 9
heen. o die VergréBerung einzustellen. Wahlen Sie hierfiir “Swap range T [T
et / Zoom Controls” unter SYSTEM/ SETTINGS / ADVANCED ECHO

st MENU aus.

OBERER
GRENZWERT: 30 FUSS

UNTERER
GRENZWERT: 50 FUSS

Die Echolotfrequenz

Dieses NSE-Gerat unterstiitzt mehrere Schwingerfrequenzen. Welche Frequenzen verfiigbar
sind, hangt vom angeschlossen Schwinger ab.

Sie kénnen zwei verfligbare Frequenzen gleichzeitig anzeigen, indem Sie einen geteilten
Echolotbildschirm einrichten.

Auswahlen der Ping-Geschwindigkeit

Uber die Ping-Geschwindigkeit wird festgelegt, wie haufig der Schwinger Echolotwellen ins
Wasser sendet. Eine héhere Ping-Geschwindigkeit ergibt bessere Ergebnisse, wenn Sie bei
hoher Geschwindigkeit durch das Wasser fahren oder von einer Hafenanlage aus fischen. Das
Echo einer zu hohen Ping-Geschwindigkeit kann jedoch zu Anzeigestdrungen fliihren.
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Fisch-Echos

Sie kdnnen auswahlen, wie die Echos im Echolotbild angezeigt werden sollen.
Teilen LeaETrenuny -

At range & Temp-Anceige u- ! ) KN - ! 15
Frequen ' Tieferlinie (& Y - #4280
Ping Geschwindiger't (AT Bscope = ' [ﬁ'@ .Iﬁﬁl‘,ﬂ ! < grg =il
Harhet ] Zoom Werkzeuge (2 Foo JP'. | - i,%?i
propey TRADITIONELLE FISCHSYMBOLE UND
P FISCH-ECHOS TIEFENANGABE
Nisfreichoen...
=, Einstellungen...

f Verwenden von Farben

Farb-Palette

Es gibt verschiedene Farbvorlagen fir die Anzeige mit
unterschiedlichen Farben und Helligkeiten.

T Installation..
Navigaticn * .
e »  BOdeN-Farbung T
nds +  Die Option "Boden-Farbung" farbt den gesamten Grundbereich Eak-Palute =
Name  » in einer Braunschattierung. So werden Fische und Strukturen
gawien + klar vom Grund abgesetzt. :::-:::I:Tm gm% :
Netzwesk * Suche Tieds 1 -
schiffe  * Fufreichmung ansehen...
smie +  V/erwenden des Cursors im Echolotbereich festallation.

Der Cursor wird standardmaBig im Sonarbild nicht angezeigt.

Wenn Sie eine der Pfeiltasten driicken, wird der
Cursor eingeblendet, die Tiefe an der Cursorposition

wird angezeigt, das Informationsfenster und die [ Tiele 113w )
Verlaufsleiste werden aktiviert. Temp 3% [atn],
L] A
Sie verwenden die Pfeiltasten, um den Cursor an eine :m“’-;;“;
| .

beliebige Position auf dem Display zu bewegen.

Um den Cursor und die Cursorelemente aus dem
Anzeigebereich zu entfernen, driicken Sie die Taste X.

Verwenden des Cursors zur Positionierung eines Wegpunktes

Sie kénnen einen Wegpunkt an der Cursorposition setzen,
indem Sie die Taste PLOT drlicken, wie im Abschnitt 015 [m]
Wegpunkte, Routen und Tracks erlautert. 2 +

Wenn Sie die Taste driicken, werden ein Symbol und eine :'“‘* m-;_’g
ID fur den Wegpunkt an der Cursorposition gesetzt. H“"’g;:m
E oo
Anzeigen der Sonar-Historie L ——

Immer wenn der Cursor in einem Sonar-Bereich angezeigt wird, wird auch die rote
Bildlaufleiste angezeigt. Die Bildlaufleiste zeigt das derzeit angezeigte Bild im Verhaltnis
zum gespeicherten Gesamtverlauf des Echolotbildes.

Wenn sich die Bildlaufleiste weit rechts befindet, zeigen Sie die neuesten
Sonarergebnisse an. Wenn Sie den Cursor auf dem Bildschirm nach links bewegen,
verschiebt sich die Bildlaufleiste nach links, und der automatische Bildlauf beim Eingang
neuer Sonarwerte wird deaktiviert.

Um den Echolotbildlauf wieder aufzunehmen, bewegen Sie den Cursor nach links, bis die
rote Verlaufsleiste den linken Bildrand erreicht, oder driicken Sie die Taste X.
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Echa Opticnen

Pause
Rafreichmen...

= Einstellungen...

Tedlen Lear iesmng - 1

Ao range
Ping Geschwindgie t [SANN
Harheit [

Entfernungsmessung

Sie kénnen den Cursor verwenden, um die Entfernung zwischen den Positionen zweier
Beobachtungspunkte im Sonar-Bild zu messen. Die Messfunktion Idsst sich einfacher
verwenden, wenn das Sonar-Bild zuvor angehalten wird.

Verfahren Sie wie folgt, um eine Entfernung zu messen:

Bewegen Sie den Cursor zum ersten

Messpunkt. I‘,ﬁ_.5| m |

2 Starten Sie die Funktion "Messen".

3 Bewegen Sie den Cursor zum zweiten Tisle 213m
Messpunkt. Tamp 53°C
- Es wird eine Linie vom ersten Punkt zum N 362533
Cursor gezogen, und die Entfernung wird W 95%0.281
im Informationsfenster angegeben. 0.18 km, 222 ‘M

Sie konnen die Messung zuriicksetzen, indem Sie R

die Hakchen-Taste drlicken.

Wenn Sie die Taste X driicken, wird der normale Bildlauf des Echolots wieder
aufgenommen.

Optimieren des Echolotbildes

Sie kdnnen verschiedene Parameter
anpassen, um das Sonarbild zu optimieren.

Gain

Die Einstellung "Gain" steuert die
Empfindlichkeit des Echolots.

Je hoher der Gain-Wert, desto mehr
Details werden angezeigt. Eine hdhere
Gain-Einstellung kann jedoch auch zu
verstarkten Hintergrundstérungsechos im
Bild filhren. Wenn dagegen der Gain-Wert
zu niedrig ist, werden schwache Echos
eventuell nicht angezeigt.

Auto-Gain

Mit der Option "Auto-Gain" wird die Empfindlichkeit auf einen Wert festgelegt, der flr die
meisten Bedingungen gut geeignet ist.

Wenn Sie die automatische Gain-Einstellung ausgewahlt haben, kdnnen Sie eine positive oder
negative Verschiebung definieren, die auf den Auto-Gain-Wert angewendet wird. Dieser wird
mit A-40 - A40 angegeben.

Farbe

Die Starke des Echos wird durch Farben dargestellt. Ein starkes Signal wird in rotbrauner
Farbe dargestellt, ein schwaches Signal ist hellblau (abhéngig von der ausgewahlten
Farbpalette).

Je stérker Sie den Farbwert erhéhen, desto mehr Echos werden in Rotbraun angezeigt.
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Einstellen der Gain- und Farbeinstellungen
Sie kénnen die Werte fir "Gain" und "Farbe" Giber den Drehknopf einstellen.

Um zwischen den Werten zu wechseln, verwenden Sie ebenfalls den Drehknopf. Die aktive
Steuerung wird erweitert, und der vollstédndige Name wird angezeigt. Dann kdnnen Sie den
Wert durch Drehen des Knopfes einstellen.

Wenn Sie "Gain" auswdhlen und den Drehknopf gedriickt halten, wechseln Sie zwischen der
automatischen und manuellen Gain-Option.

Wenn Sie drei Sekunden lang keine Einstellung vornehmen, wird die StandardgréBe der
Steuerung wiederhergestellt.

Noise rejection (Gerauschunterdriickung)

Stoérungen des Echolotsignals durch Bilgepumpen, Motorvibrationen und Luftblasen kénnen zu
Storechos auf dem Sonar-Bild fiihren.

Die Gerauschunterdrickungsoption filtert die Auswirkungen von Stérungen des Echolotsignals
durch Reduzieren der Stérungsechos auf dem Bildschirm.
(i
Klarheit
Teilens [Fr—
Aute range Wellenaktivitdt, Nachlaufstrémung und Temperaturumkehr kénnen zu Stérechos auf dem

Fiegues) I Bildschirm nahe der Oberflache fihren.
#ing-Gesow ndigae .
Mit der Einstellung "Surface Clarity" werden Oberflachen-Stérechos reduziert, indem die

Et%a ptienen Empfindlichkeit des Empfangers nahe der Oberflache verringert wird.
Pasiie
Aufiekhnen... -

Wy Eistelungen Aufzeichnen der Echolotdaten

Sie kénnen Echolotdaten aufzeichnen und die Datei intern im NSE-Gerat speichern.

Tedlen
Ao range

Lear Trewwng =

-
i

Dateiname {Sonar0DD5

Ping Ceschwaindigie (AN Speichern in Intern

Klarheit K |:> Bytes per Lotung 1200

Fecha Opticnen r Alle Kanale mit-loggen

Messea,.. Verbleibende Zeit 4 Tage03:59:59

Pause

(ufzeichaen | [ Concel ]

| % Einstellungen...

Sie kdnnen auswahlen, wie viele Bytes pro Sekunde zum Speichern der Log-Datei
verwendet werden sollen. Eine hohere Byte-Zahl ergibt eine bessere Auflésung, fihrt
aber auch zu einer gréBeren DateigréBe.
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Wenn das Echolotbild aufgezeichnet wird, blinkt ein rotes Symbol und eine
Aufzeichnungsmeldung wird in regelmaBigen Absténden am unteren Bildschirmrand
angezeigt.

Die Sonaraufzeichnung wird gestoppt, indem Sie die Taste MENU driicken.

Tedlen

Reme Trewwng =

farg Logging Somar

Frequiens i -

Ping Ceschwindigert (AEN Dateiname Sonard007.5lg
Rarheit - |:> Bytes per Lotung 3200

Feha Optichen ¥ Verbleibende Zeit 4 Tage03:59:59
g . o)

A, Einstellungen...

Anzeigen der aufgezeichneten Sonardaten

Die aufgezeichneten Sonarbilder werden im NSE-Gerat gespeichert und kénnen auf
Wunsch wiedergegeben werden.

Quelle

Fars-Palette - ﬁ!:-

Eoden Fatbung

Maise rejection ™0 |:> Hane
Senanding.sky

Seroll-Geschwindigheit. |ERG [ Sonarititsly |

Suche Tiefi wen |- Senardl.slg

Imstallation...

Verwenden des Echolots | 49



Die Log-Datei wird als angehaltenes Bild angezeigt. Um die Wiedergabe- und Echo-
Optionen aufrufen zu kdnnen, missen Sie die Taste MENU driicken.

Um den Wiedergabemodus zu beenden, driicken Sie die Taste X.

NMEA2000 Tiefenanzeige

Auch wenn Sie kein kompatibles Echolot an Ihr NSE angeschlossen haben, wird auf der
Echo-Seite immer noch eine klare und deutliche, farbige Tiefenkontur basierend auf
den Tiefendaten, die von einem NMEAQO183 oder von einem NMEA2000 Tiefensensor
empfangen werden, angezeigt.

61.4

(& Bei uber NMEA empfangenen Tiefendaten werden keine Fischechos angezeigt.

Einstellbare Tiefenanzeige-Ziffern

Sie kdnnen vom erweiterten Echolot-Einstellungsmeni aus die GréBe
der Tiefenanzeige-Ziffern auf Klein, Mittel oder GroB einstellen. Die Klain

Voreinstellung ist GroB. '
9 Medium
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o= Struktur

NI Links + Rechts -

Range Links + Rechts

Wur Links
FI'E'IIIJE Kur Rechts

Klarheit|Nach Unten
Messen...
Pause

%, Einstellungen...

9 StructureScan™

StructureScan™ ist ein optionales Hardwaremodul, das hohe Frequenzen verwendet, um
eine hochauflésende Darstellung des Meeresbodens bereitzustellen.

Mit SideScan bietet StructureScan™ eine 150 m breite detaillierte Abdeckung; mit
DownScan™ erhalten Sie perfekte Bilder der Struktur und der Fische direkt unter IThrem
Schiff bis in eine Tiefe von 90 m.

Aufrufen des StructureScan™-Bereichs

Sie rufen StructureScan iber ECHO DAK auf, nachdem die externe StructureScan-Box
und der Schwinger angebracht wurden.

@[ﬁ_l
=
E e |9

¥ Hinzufilgen einer neue Seite|

G =

Der StructureScan-Bereich kann auch in anderen Seitengruppen eingerichtet werden, die
uber die Direktaufruf-Tasten gedffnet werden. Sie kénnen den StructureScan-Bereich als
Einzelseite oder als Teil einer Seite mit mehreren Bereichen einrichten. Informationen
dazu erhalten Sie im Abschnitt Anpassen des NSE-Systems.

StructureScan™-Bilder

Der StructureScan-Bereich kann als herkdmmliches DownScan-Bild oder fir die
Darstellung des linken/rechten SideScan-Bereichs eingerichtet werden.

Das DownScan-Bild kann auBerdem als Einblendung in ein reguldres Echolotbild
eingefligt werden. Weitere Informationen finden Sie im Abschnitt Echolot.
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DownScan-Bild

BEREICHSSKALA

TIEFE 4_|§)EB|;EER:(E:|:-|
TEMPERATUR
FREQUENZ
ZOOM
FARBANZEIGE> |cCh
MEERESGRUND
UNTERER
" BEREICH
SideScan-Bild
S0 = 06 M _DEFTI " oTE i
N 2756129
1.1 097 NE%™ 0 111 4d0pm @R A
: -4 . : o e WASSERTIEFE
TIEFE % Y BEREICHSSKALA
TEMPERATUR i

FREQUENZ —>
ZOOM

FARBANZEIGE
—>

LINKE RECHTE
WASSERSAULE WASSERSAULE

OBERFLACHE




i

o= Struktur
Ansicht Links + Rechts -

Range  Im -

Frequenz  |B0OkHZ -

Karheit [~ IR

Messen...

Pause

%, Einstellungen...

IN out

Andern des StructureScan-Bildes

Zoom

Sie kénnen im StructureScan-Bild
verschiedene VergréBerungen auswahlen.

AUSGEWAHLTE
VERGROSSERUNGS-
STUFE

StandardmaBig ist keine VergréBerung
eingestellt.

Bereich

Die Bereichseinstellung legt die auf dem
Bildschirm angezeigte Wassertiefe fest.

Auto

Der Modus "Auto" legt den Bereich automatisch abhangig von der Wassertiefe fest. "Auto
range" wird automatisch deaktiviert, sobald Sie den Bereich manuell anpassen.

Manuelle Anpassung des Bereichs

Sie konnen den Bereich vergroBern oder verkleinern, indem Sie die Zoomtasten driicken.
Um zwischen dem automatischen und dem manuellen Bereich zu wechseln, halten Sie
eine der Zoomtasten gedrickt. Der automatische Bereich (Auto Range) wird
wiederhergestellt, indem Sie die Taste "0" driicken.

Bei der manuellen Anderung des Bereichs befindet sich die obere Tiefenlinie immer an
der Wasseroberflache.. Mit dieser Option kdnnen Sie sich auf Echos im oberen Bereich
der Wassersdaule konzentrieren.

Frequenz

Die StructureScan-Funktion unterstitzt zwei Frequenzen. 455 kHz ist ideal fur die
Durchdringung gréBerer Tiefen, wahrend 800 kHz eine bessere Definition erméglicht,
insbesondere bei geringeren Tiefen.

Klarheit

Wellenaktivitdt, Nachlaufstrémung und Temperaturumkehr kénnen zu Stérechos auf dem
Bildschirm nahe der Oberflache flhren.

Mit der Einstellung "Klarheit" werden Oberflachen-Stérechos reduziert, indem die
Empfindlichkeit des Empfangers nahe der Oberflache verringert wird.

Anpassen der Farbeinstellungen

Starke und schwache Echosignale
werden in verschiedenen Farben
dargestellt, um die unterschiedlichen
Signalstarken anzuzeigen. Die Farben
hdngen von der ausgewahlten Palette
ab.

Je starker Sie die Farbeinstellung
erhbéhen, desto mehr Echos werden im
Skalen-Endbereich der Farbe fiir eine
starke Wiedergabe angezeigt.

Die Farbe kann lGber den Drehknopf
eingestellt werden. Durch Driicken des
Knopfes wird das Farbsteuerungsbild
erweitert und zeigt den vollstandigen
Namen an. Dann kénnen Sie den Wert
durch Drehen des Knopfes einstellen. Wenn Sie drei Sekunden lang keine Einstellung
vornehmen, wird die StandardgréBe der Steuerung wiederhergestelit.
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4

Ansicht Links + Rechts -

Range  3m
Frequenz  500kHz -
Klarheit |0
Messen...

<, Einstellungen...

Ansicht Links + Rechis -
Range im -
Frequenz  BOOkHz -

Klarheit [0

Pause
% Einstellungen...
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Anhalten der StructureScan-Funktion

Sie kénnen die StructureScan-Funktion anhalten, um die Strukturen und andere Bilder
detaillierter und ausfihrlicher zu untersuchen.

Diese Funktion ist hilfreich, wenn Sie einen Wegpunkt exakt im StructureScan-Bild
positionieren méchten und wenn Sie den Cursor verwenden, um eine Entfernung
zwischen zwei Punkten im Bild zu messen.

Verwenden des Cursors im StructureScan-Bereich
Der Cursor wird standardmaBig im StructureScan-Bild nicht angezeigt.

Wenn Sie eine der Pfeiltasten dricken, wird der Cursor
eingeblendet, die Tiefe an der Cursorposition wird
angezeigt, das Informationsfenster und die Verlaufsleiste
werden aktiviert.

Depth Al m
Um den Cursor an eine beliebige Position auf dem Display !'m: met

zu bewegen, verwenden Sie die Pfeiltasten.

Um den Cursor und die Cursorelemente aus dem
Anzeigebereich zu entfernen, driicken Sie die Taste "X".

Verwenden des Cursors zur Positionierung eines Wegpunktes

Sie kdnnen einen Wegpunkt an der Cursorposition setzen,
indem Sie die Taste "PLOT" drlicken, wie im Abschnitt
"Wegpunkte, Routen und Tracks" erlautert.

Depth 7.0 m [RE
Temp 2837
N 372w N

Wenn Sie die Taste driicken, werden ein Symbol und eine ID
fir den Wegpunkt an der Cursorposition gesetzt.

TR i
#45.0m, 055 M (R

Entfernungsmessung

Sie kdnnen den Cursor verwenden, um die Entfernung zwischen zwei
Beobachtungspunkten im StructureScan-Bild zu messen. Die Messfunktion ldsst sich
einfacher verwenden, wenn das StructureScan-Bild zuvor angehalten wird.

Verfahren Sie wie folgt, um eine Entfernung zu messen:

1 Bewegen Sie den Cursor zum ersten Messpunkt.
2 Starten Sie die Funktion "Messen".
3 Bewegen Sie den Cursor zum zweiten Messpunkt.

- Es wird eine Linie vom ersten Punkt zum Cursor gezogen, und die Entfernung wird
im Informationsfenster angegeben.

Sie kénnen die Messung zurlicksetzen, indem Sie die Hakchen-Taste drlicken.

Wenn Sie die Taste "X" drlicken, wird der normale Bildlauf des Echolots wieder
aufgenommen.

Anzeigen des StructureScan-Verlaufs

Immer wenn der Cursor in einem StructureScan-Bereich angezeigt wird, wird auch
die rote Bildlaufleiste angezeigt. Die Bildlaufleiste zeigt das derzeit angezeigte Bild im
Verhaltnis zum gespeicherten Gesamtverlauf des StructureScan-Bildes.

Abhangig von der ausgewdahlten Ansicht erkennen Sie anhand der Bildlaufleiste (ganz
rechts bei DownScan-Modus bzw. ganz unten bei SideScan-Modus), dass Sie die
neuesten Sonarmessungen anzeigen.

Wenn Sie den Cursor auf dem Bildschirm nach links bewegen (DownScan-Modus),
verschiebt sich die Bildlaufleiste nach links, und der automatische Bildlauf beim Eingang
neuer Sonarwerte wird deaktiviert. Wenn Sie den Cursor auf dem Bildschirm nach oben
bewegen (SideScan-Modus), verschiebt sich daher die Bildlaufleiste nach oben, und der
automatische Bildlauf beim Eingang neuer Sonarwerte wird deaktiviert.

Um den StructureScan-Bildlauf wieder aufzunehmen, bewegen Sie den Cursor, bis die
rote Verlaufsleiste den rechten Bildrand (DownScan-Modus) oder den unteren Bildrand
(SideScan-Modus) erreicht , oder driicken Sie die Taste "X".



Einslellungen-

System  »

'.j: Karte r

' Radar »

Havigation »
Treibstoff *
Tracks *

»

Havigation
Treibstoff
Tracks

Einrichten des StructureScan-Bildes

Bildpaletten

Strukturgquelle 3
Structure palette | . [
Stuktur-Stirungsfilter |
Structure flip left/right

Es gibt verschiedene Paletten fir die Anzeige mit
unterschiedlichen Farben und Helligkeiten.

Aiifrairhmar

Noise rejection (Stérungsunterdriickung)

Signalstérungen durch Bilgepumpen, Motorvibrationen und Luftblasen kénnen zu
Storechos auf dem StructureScan-Bild flhren.

Die Stérungsunterdriickungsoption filtert die Auswirkungen von Signalstérungen und
reduziert Stérechos auf dem Bildschirm.

Linkes/Rechtes Bild vertauschen

Bei Bedarf kdnnen Sie die rechten/linken SideScan-Bilder vertauschen, damit sie der
jeweiligen Seite Ihres Schiffs entsprechen.

Aufzeichnen der StructureScan-Daten

Sie kdnnen StructureScan-Daten aufzeichnen und die Datei im Gerat NSE selbst oder auf
einer SD-Karte, die Sie in den Kartenleser des Gerats gesteckt haben, speichern.

Structure palette [ | - Dateiname [Sonarnog
Stuktur-Storungsfilter Speichernin Imem
Structure flip left/right Bytes per Lotung 1200
Aufzeichnen... —> Alle Kandle mit-Joggen
Aufzeichnung ansehen... v bt

Verhleihende Zeit 1 Tage19:11:27
[Aufasichoen ] [ Cancel |

Folgende Optionen sind verfligbar:

Bytes per Lotung

Wahlen Sie aus, wie viele Bytes pro Sekunde zum Speichern der Log-Datei verwendet
werden sollen. Eine hohere Byte-Zahl ergibt eine bessere Auflésung, fihrt aber auch zu
einer groBeren DateigréBe.

Log all channels

Zeichnet StructureScan-Daten und reguldre Sonardaten in einer Datei auf.

Werden alle Kanale aufgezeichnet, werden die Protokolle im SL2-Format und nicht im
.slg-Format gespeichert. Dieses Format kann der integrierte Simulator zur Anzeige von
regularen und StructureScan-Aufzeichnungen verwenden.
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Log in XTF format
Optionales Aufzeichnungsformat flir SideScan-Daten

Bei diesem Format werden nicht alle Kandle in einer Datei aufgezeichnet. Das Format
wird fiur die Unterstiitzung von Fremdanbieteranwendungen auf dem Computer (z. B.
SonarWiz), die Zugriff auf die StructureScan-Daten bendétigen, verwendet.

Wenn das StructureScan-Bild aufgezeichnet wird, blinkt ein rotes Symbol, und eine
Aufzeichnungsmeldung wird in regelmaBigen Abstanden am unteren Bildrand angezeigt.

Die nachfolgende Grafik zeigt, dass herkdmmliche Echolot- und StructureScan-Daten
gleichzeitig aufgezeichnet werden.

AUFZEICHNUNGSSYMBOL
—_—

AUFZEICHNUNGSMELDUNG

Die Echolotaufzeichnung wird gestoppt, indem Sie die Taste "MENU" driicken.

Structure palette 19N - Rufzeichnen Echo
Stuktur-Stérungsfilter V)

Structure flio left/right Dateiname Sonar0000.5lg
ructure fip leftng [:

Bytes per Lotung 3200
Verbleibende Zeit 4 Tage03:59:59

= o)

Aufzeichnung ansehen...

Anzeigen der aufgezeichneten Sonardaten

Sie kdénnen intern oder extern gespeicherte Sonaraufzeichnungen gleichermaBen
auswahlen und Uberprifen.

e - il m

Stuktur-Storungsfilter cd e

Structure flip left/right > Sonar000.5lg
Navigation Aufzeichnen...
Treibstaff Aufzeichnung ansehen... Sonar0002.¢lg
Tracks ' Sonar0003.slg
Al N —
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Die Log-Datei wird als angehaltenes Bild angezeigt. Um das Wiedergabemenu
aufzurufen, dricken Sie die Taste "MENU".

Wenn mehrere Kandle in der ausgewahlten Echo-Datei aufgezeichnet wurden, kénnen Sie
das anzuzeigende Kanal- und StructureScan-Bild auswahlen.

Um den Wiedergabemodus zu beenden, driicken Sie die Taste "X".

StructureScan-Einblendung
Sie kédnnen das DownScan-Bild als Einblendung in ein reguléares Echolotbild einfiigen.

Weitere Informationen finden Sie im Abschnitt "Echolot".
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10 Verwenden des Autopiloten

Wenn ein Autopilot-Computer AC12 oder AC42 an das NSE-System angeschlossen ist,
bietet das NSE eine Autopilot-Funktion.

Die Autopilot-Funktion soll dazu dienen, einen genauen Kurs unter unterschiedlichsten
Seebedingungen mit minimalen Bewegungen der Ruderanlage zu halten. Indem der
Autopilot moglichst exakt steuert, wird Kraftstoff gespart, und Sie erreichen Ihr Ziel
schneller, insbesondere wenn Sie zu einem Wegpunkt navigieren oder einer Route folgen.

Autopilot-Anzeige auf NSE-Konsolen

Das Autopilot-Popupfenster

Sie kdnnen den Autopiloten nur bedienen, wenn das
Popupfenster aktiv ist.

Sie kénnen verschiedene Tasten driicken, um das
Popupfenster zu aktiveren.

- Kurzes Driicken auf die Taste STBY/AUTO aktiviert
den STBY-Modus und das Popupfenster.

- Langes Dricken auf die Taste STBY/AUTO aktiviert
das Popupfenster im aktuellen Modus.

Sie entfernen das Popupfenster von der Seite, indem Sie die Taste X driicken.

Das Autopilot-Popupfenster zeigt den aktiven Modus, den Kurs, Ruder- und verschiedene
Steuerinformationen, abhdngig vom aktiven Autopilot-Modus.

' Das Popupfenster hat eine feste Position auf der Seite und kann auf allen Seiten
q angezeigt werden, auBer wenn eine Steuerbildschirm aktiv ist.
J
(4 ) ) i Autopilot...
Anzeige des Autopilot-Modus oben auf der Seite Auto-Aushlenden 7|
Die Autopilot-Informationen werden gemaB Werkseinstellung Karte Kompass |Ausblenden -
oben auf den Seiten angezeigt, wenn der Autopilot aktiviert ist. Locked
Sie kdnnen die Anzeige dieser Informationen deaktivieren. Seegangsfilter  Aus
SegelnSegelboot...
% Autopilot § ¢ 033 ' (RN SNEEL Blckmebisn i
o P Atomatische Steverung...
Navigation » Installation ]
Treibstoff »
Tracks  » Kompass-Symbol auf dem Kartenbildschirm Autopiloe
Alarme  + Sie kénnen auf der Kartenseite ein gmsl. Auto-Ausblenden )
Einheiten » Kompassrosen-Symbol um Ihr Boot ;f :‘i\ Karte Kompass [T
et anzeigen lassen. Das Kompass-Symbol VRakE
) wird entfernt, wenn der Cursor sich aktiv J
Schiffe  * auf dem Bildschirm befindet. SRR IS s
Simulator * % ‘.f SEgEIHSEgEIbﬂ-Dt
R Riickmeldung ,
Atomatische Steverung...
Installation ]

Sicherer Betrieb mit Autopilot

ﬁ Ein Autopilot ist eine wertvolle Navigationshilfe, ersetzt aber NIEMALS unter
irgendwelchen Umstédnden einen menschlichen Navigator.

Sie kédnnen den Autopiloten aus jedem Automatikmodus in den STBY-Modus versetzen,

q Umschalten vom Automatikmodus in den manuellen Betrieb
indem Sie kurz die Taste STBY/AUTO drlicken.
AUTO
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T8 Autopilot
Navigation »
Treibstoff »
Tracks k
Alarme  »
Einheiten »
Netzwerk »
Schiffe  »
Simulator »

Sperren eines NSE-Gerats

Autopilot...
Wenn mehrere NSE-Gerate oder AP24/AP28-Steuerungen zum Auto-Ausblendan e
System gehdren, kann ein nicht aktives NSE-Gerat gesperrt Karte Kompass |Ausblenden -

werden, um eine unautorisierte Bedienung des Autopiloten zu
verhindern.

Seegangsfilter Aus
Wenn das Gerat gesperrt ist, wird dies durch ein Schloss- SegelnSegelboot...
Symbol und einen Text im Popupfenster angezeigt. Riickmeldung

Atomatische Steuemung...
Autopilot - locked Installation

Wenn die Sperrfunktion aktiviert ist, kdnnen Uber das NSE-Gerat keine Automatikmodi
ausgewahlt werden.

Die Sperrfunktion ist fiir ein aktives NSE-Gerét nicht verfiigbar!

Wenn das NSE-Gerat Teil eines AP24/AP28-Systems ist, kann das Gerat Uber die AP24/
AP28-Steuerung gesperrt werden. Siehe auch Sperren von dezentralen Stationen am
Ende dieses Kapitels.

Der Autopilot-Bildschirm

Der Autopilot-Bildschirm kann verwendet werden, um wahrend der Navigation
Informationen anzuzeigen. Der Bildschirm kann zu den NAV-Seitengruppen oder
einer beliebigen anderen Seitengruppe zugeordnet werden, wie im Abschnitt System
Einrichten nach Kundenbedarf erlautert.

e mph “

64 259

Nowssar A o A
£ 540,371 155 _1.53 pm

002

Datenfelder

Der Autopilot-Bildschirm zeigt den Namen des Ziels, den Kurs und Ruderinformationen
an. Folgende Abklirzungen werden verwendet:

CTS Zu steuernder Kurs (Course To Steer)

DTD Entfernung zum Ziel (Distance To Destination)

SOG Geschwindigkeit Gber Grund (Speed Over Ground)

COG Kurs Gber Grund (Course Over Ground)

DTW: Entfernung zum nachsten Wegpunkt (Distance To next Waypoint)
XTE: Kurs-Abweich-Fehler (Cross Track Error)
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Ubersicht iiber den Autopilot-Modus

Der Autopilot besitzt verschiedene Steuerungsmodi. Die Anzahl der Modi und Funktionen
des jeweiligen Modus hangen vom Bootstyp und den verfligbaren Eingaben ab (siehe

unten).
BOOTSTYP
MODUS FUNKTION BESCHREIBUNG ERFORDERLICHE
MOTOR | SEGEL EINGABE
Passiver Modus, der
verwendet wird, wenn das
Boot an der Ruderanlage
gesteuert wird
Steuerhilfe x x Steuert die Ruderbewegung Ruderriickaeber
(NFU) Uber die Pfeiltasten 9
"H ]|" Legt den Ruderwinkel .
1 X X | mithilfe der Pfeiltasten fest | tuderrickgeber
- Halt das Boot auf dem
J X X
et festgelegten Kurs
Bricht die Wende ab und
Kurserfassung X X setzt die Fahrt auf dem Kurs
des Kompasses fort
Bewegt (_1as B.OOt Kurs, Geschwindigkeit
automatisch in
Wende (Muster) X vorab definierten
Steuerungsmustern fir
Wenden (nur Motorboote)
Andert den vorgegebenen
Wende X Kurs bei einem
vordefinierten Wert
Halt das Boot auf einer
X X S
geraden Peillinie
Kurs,
Kehrt nach einer Geschwindigkeit,
Ausweichen x X Kursanderung in den Position
Modus “NoDrift” (Kein
Stromungsversatz) zurick
Steuert das Boot zu einem Kurs,
- F'- x X bestimmten Wegpunkt Geschwindigkeit,
o oder auf einer Route aus Position, Wegpunkt/
mehreren Wegpunkten. Routeninformationen
-mr Steuert das Boot so, dass
WV X der eingestellten Windwinkel
e beibehalten wird. Kursl
Spiegelt den eingestellten Geschwindigkeit,
Wenden « Windwinkel zur Windwinkel
gegenlberliegenden Seite
des Bugs.
. Kurs,
ﬁteu_ert das Boot zu einem Geschwindigkeit,
H"E estimmten Wegpunkt - .
vy X . Windwinkel,
RwiHrr oder auf einer Route aus
Wegpunkt-/
mehreren Wegpunkten. - .
Routeninformationen

Kontrollieren der Steuerleistung in Automatikmodi

Der Autopilot sollte wahrend Installation und Setup konfiguriert werden. Einige
Parameter kénnen wahrend des Betriebs angepasst werden, um die Steuerleistung zu
verbessern. Lesen Sie dazu die Erlauterung am Ende dieses Abschnitts.
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Auswahlen von Autopilot-Modi

Wahlen Sie einen Automatikmodus oder eine Funktion im Auswahlmen fir die Autopilot-
Modi aus.

Verwenden des Autopiloten im Standby
-Modus

Wenn Sie das Boot an der Ruderanlage steuern, muss sich der
Autopilot im STBY-Modus befinden.

Sie kénnen den Autopiloten aus jedem Betriebsmodus in den
STBY-Modus versetzen, indem Sie kurz die Taste STBY/AUTO
dricken.

Steuerhilfe (NFU = Zeit-Steuerung)

Wenn Sie die Pfeiltasten driicken, wahrend sich der Autopilot im
STBY-Modus befindet, wechselt das System in den NFU-Modus
(Non-Follow-Up). Sie kdnnen mit diesen Pfeiltasten das Ruder
steuern, wobei sich das Ruder so lange bewegt, wie Sie die Taste
gedriickt halten.

Um in den STBY-Modus zurlickzukehren, driicken Sie kurz die
Taste STBY/AUTO.

Follow-Up-Steuerung (FU = Weg-Steuerung)

Sie kénnen die Follow-Up-Steuerung im Autopilot-Men
auswahlen.

Wenn FU aktiviert ist, kbnnen Sie liber den Drehknopf den
Ruderwinkel einstellen. Das Ruder bewegt in den vorgegebenen
Winkel und stoppt dort.

Wenn Sie sich im Follow-Up-Modus befinden, kbnnen Sie
das Steuerrad nicht manuell bedienen.

Um in den STBY-Modus zurilickzukehren, driicken Sie kurz die Taste STBY/AUTO.

AUTO-Modus (Auto-Kompass)

Wenn Sie die Taste "AUTO" driicken, wahlt der Autopilot den
aktuellen Bootskurs als vorgegebenen Kurs. So erreichen Sie
einen reibungslosen Ubergang beim Wechsel des Modus.

Der Autopilot hdlt das Boot auf dem vorgegebenen Kurs, bis ein
neuer Modus ausgewahlt oder ein neuer Kurs mit dem Kursknopf
oder den Tasten PORT bzw. STBD eingestellt wird.

Sobald ein neuer Kurs vorgegeben wird, peilt das Boot diesen
neuen Kurs an und halt diesen Kurs.
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Kurserfassung

Im Modus "AUTO" oder "NoDrift" (Kein Strémungsversatz) kénnen Sie mithilfe der
Kurserfassungsfunktion automatisch die gerade ausgefiihrte Wende unterbrechen, indem
Sie den Drehknopf kurz driicken. Der Autopilot unterbricht die Wende, um dem Kurs

zu folgen, der zum Zeitpunkt des Driickens des Drehknopfes angezeigt wurde. Diese
Funktion ist sehr hilfreich, wenn Sie nicht genau wissen, wie weit Sie eine Wende fahren
missen, um beispielsweise einen Einlass oder ein Dock zu treffen.

Steuerung mit Wendemustern (Motorboote)

Der Autopilot bietet verschiedene Funktionen fir die automatische Steuerung von
Wenden fiir Motorboote im Modus "AUTO".

Die Option fir die automatische Steuerung von Wenden ist nicht verfiigbar, wenn der
Bootstyp "Segeln" ausgewahlt ist.
Starten einer Wende

Die nachfolgende Abbildung zeigt, wie Sie die Steuerung einer Spiral-Drehung im
Autopilot-Men( starten.

Sie wahlen die Richtung der Wende aus und starten die Wende mithilfe der linken oder
rechten Pfeiltaste oder des Drehknopfes.

Mitopilat e
i Autopilot

Stoppen der Wende

Sie kdénnen jederzeit wahrend einer Wende die Taste AUTO/STBD driicken, um den
Standby-Modus und die manuelle Steuerung aufzurufen.

Variablen fiir Wenden

Alle Steuerungsoptionen flir Wenden, mit Ausnahme der Kreiswende, bieten
Einstellungen, die Sie vor oder wahrend einer Wende anpassen kénnen. Siehe dazu auch
das Beispiel herlber.

180°-Wende
Bei einer 180°-Wende wird der vorgegebene

Kurs um 180° in die entgegengesetzte
Richtung geandert.

Die Kurvengeschwindigkeit entspricht der

ROT-Standardeinstellung (Rate Of Turn @
= Kurvengeschwindigkeit). Diese kann

wahrend der Wende nicht verandert werden.
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Kreiswende

Bei einer Kreiswende dreht sich das Boot im
Kreis.

Sie kénnen die Kurvengeschwindigkeit (ROT)
vor oder wahrend der Wende einstellen.
Wenn Sie die Kurvengeschwindigkeit
erhdhen, dreht sich das Boot in einem
engeren Radius.

s

—4

Wendenparameter Bereich Anderun_g Standard | Einheiten
pro Schritt
Kurvengeschwindigkeit (ROT) 10 - 600 5 90 °/min

Spiral-Drehung

Bei einer Spiral-Drehung dreht sich das Boot in einer Spirale mit einem kleiner oder
gréBer werdenden Radius. Diese Funktion kann zum Einkreisen von Fischen oder bei der
Suche eines Objekts am Grund verwendet werden.

Wenn der Anderungsradius auf Null eingestellt wird, dreht sich das Boot im Kreis.
Negative Werte geben einen kleiner werdenden Radius an, positive einen gréBer
werdenden Radius.

Wendenparameter Bereich Anderung pro Schritt | Standard

Anfangsradius 33 ft - 3281 ft 10 656 ft
10 m - 1000 m 10 200 m

Anderung des Radius pro -164 ft - +164 ft 5 66 ft

Wende 50 m - +50 m 2 20 m

Zickzack-Kurs

Wenn Sie in einem Zickzackmuster

segeln, geben Sie die erste

Kursdanderung an, bevor Sie die C

Wende beginnen.

Wahrend der Wende kénnen Sie
die Kursanderung und den Abstand B
der Schenkel verandern. A

—

Der Hauptkurs kann mithilfe des
Drehknopfes verandert werden.

A = Anderung des Anfangskurses
B = Kursanderung
C = Abstand der Schenkel

Wendenparameter Bereich Andse:::igtpro Andse:rt::li?tpro
Kursanderung 4° - 140° 4 28°
Abstand der 82 ft - 9843 ft 50 1641 ft
Schenkel 25 m - 3000 m 25 500 m

64 | Autopilot-Bedienung




Quadratische Wende

Bei der quadratischen Wende dreht

das Boot automatisch um 90¢°,

nachdem es eine vorgegebene

Strecke zuriickgelegt hat.

Sie kénnen jederzeit wahrend der

Wende die Lénge der Schenkel @
bis zum nachsten 90°-Winkel

verandern. AuBerdem kdnnen Sie
den Hauptkurs jederzeit mithilfe
des Drehknopfes @andern.

Wendenparameter Bereich Anderun.g pro Standard
Schritt
82 ft - 9843 ft 50 1641 ft
Abstand der Schenkel
25 m-3000 m 25 500 m

Trdge-S-Wende

Bei einer tragen S-Wende giert das

Boot um den Hauptkurs.

Sie legen vor Beginn der Wende

die ausgewahlte Kursanderung

fest.

Wahrend der Wende kénnen

Sie die Kursanderung und den

Kurvenradius verandern.

Der Hauptkurs kann mithilfe des @

Drehknopfes verandert werden.

Wendenparameter Bereich Anderun_g pro Standard
Schritt
Kurséanderung 4° - 160° 4 28°
_ 16 ft - 1641 ft 5 656 ft
Radius
5m-500m 10 200 m

Verfolgung der Tiefenlinien (Depth Contour Tracking, DCT™)
Wenn das System Daten von einem Echolot erhélt, kann der Autopilot so eingestellt
werden, dass er einer Tiefenlinie folgt.

Verwenden Sie diese Funktion nur, wenn der Meeresboden dafiir geeignet ist.
Verwenden sie diese Funktion keinesfalls in felsigen Gewédssern, in denen die
Tiefen auf kleiner Fldche stark abweichen.

Yo | 1% | 1%,

Gefalle Enger Kanal Grat
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Verfahren Sie wie folgt, um die DCT-Steuerung zu starten:

1 Stellen Sie sicher, dass das NSE-Gerat oder ein separates Tiefenmessinstrument
Tiefendaten empfangt.

2 Steuern Sie das Boot durch die zu verfolgende Tiefe und entlang der Tiefenlinie
(Hauptkurs).

3 Aktivieren Sie den Modus "AUTO", wahlen Sie die DCT-Steuerung aus, und
Uberwachen Sie die Tiefendaten.

4 Verwenden Sie abhangig davon, ob der Grund nach Steuerbord oder Backbord
abfallt, die Steuerbord- und Backbord-Tasten, um die DCT-Steuerung zu aktivieren.

Folgende Parameter sind fiir die DCT-Steuerung verflgbar:

Wendenparameter Bereich Anderung pro Schritt Standard
Tiefenzunahme 5-95 5 5

_ Contour Cross Angle
(Uberfahren der Tiefenlinie)

0° - 50° 1 0

Tiefenzunahme

Dieser Parameter legt das Verhaltnis zwischen vorgegebenem Ruder und der Abweichung
von der ausgewdhlten Tiefenlinie fest. Je hoher der Wert fir die Tiefenzunahme, desto
starker wird das Ruder verwendet.

Ist der Wert zu klein, dauert es sehr lang, bis der Stromungsversatz der vorgegebenen
Tiefenlinie kompensiert wird, und der Autopilot kann das Boot nicht auf der ausgewahlten
Tiefe halten.

Ist der Wert zu hoch, erhéht sich das Risiko, dass das Boot aus dem Kurs
herausgetragen wird, und die Steuerung wird instabil.

Contour Cross Angle (CCA) (Winkel zum Uberfahren der Tiefenlinie)

Der CCA ist ein Winkel, der zum gesetzten Kurs hinzuaddiert bzw. davon abgezogen wird.

Mit diesem Parameter kénnen Sie das Boot mit trdagen S-Bewegungen um die
Referenztiefe pendeln lassen.

Je groBer der CCA-Wert, desto gréBer ist die Pendelbewegung. Wird der CCA-Wert auf
Null gesetzt, gibt es keine S-Bewegung.

Modus "NoDrift" (Kein Stromungsversatz)

Dieser Modus komibniert den Autopiloten mit den
Positionierungsinformationen des GPS.

Wenn der Modus "NoDrift" aktiviert wird, zieht der Autopilot eine
unsichtbare Peillinie basierend auf dem aktuellen Kurs von der
Bootsposition.

Im Gegensatz zum Modus "AUTO (Compass)" verwendet der
Autopilot jetzt die Positionsinformationen zur Berechnung der
Cross-Track-Fehler (rechtwinklige Abweichungen von der Kurslinie) und halt das Boot
automatisch direkt auf Kurs.

Im Modus "NoDrift" kdnnen Sie die Peillinie mithilfe der Pfeiltasten oder des Drehknopfes
zuriicksetzen.

Ausweichen

Wenn Sie im Modus "No Drift" einem
Hindernis ausweichen miissen, kénnen

Sie die Taste STBY drlicken und die
Steuerhilfe oder die Ruderanlage
verwenden, bis Sie das Hindernis

umschifft haben.

Wenn Sie innerhalb von 60 Sekunden
in den Modus "NoDrift" zuriickkehren, @
kénnen Sie der zuvor eingestellten

Peillinie weiter folgen.
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Wenn Sie keine Eingabe vornehmen, wird das Dialogfenster geschlossen, und der
Autopilot wechselt mit dem aktuellen Kurs als eingestellte Peillinie in den Modus
"NoDrift".

Wenn Ihr Ausweichmandéver langer als 60 Sekunden dauert, bleibt der Autopilot im
Standby-Modus.

T Navigieren mit dem NSE

e Sie kénnen die Autopilot-Funktion verwenden, um das Boot automatisch zu einem
bestimmten Wegpunkt oder auf einer Route mit mehreren Wegpunkten zu navigieren.
Mithilfe der vom GPS bereitgestellten Positionsinformationen wird der zu steuernde Kurs
verandert, das Boot auf der Kurslinie gehalten und der Zielwegpunkt angesteuert.

Um eine zufriedenstellende Navigationssteuerung zu erreichen, missen folgende Punkte
erflllt sein, bevor der NAV-Modus aufgerufen wird:

- Die automatische Steuerung muss ausreichend getestet und bestimmt sein.

- Das GPS muss voll funktionsfahig sein und Positions- und Navigationsdaten an das
NSE Ubermitteln.

Sie kdénnen die Navigation aus jedem Bereich starten, indem Sie die Taste GOTO
driicken. Die Cursoroption "Goto" ist nur verfiigbar, wenn der Cursor in einem Karten-
Radar- oder Echolot-Fenster aktiv ist. Weitere Informationen zur Navigation mit dem NSE
entnehmen Sie in dem Navigationsabschnitt.

Sie kénnen die Navigation auch Uber das Autopilot-Men( starten.

Nachdem der Navigationsmodus gestartet wurde, hélt der Pilot das Schiff automatisch
auf den Kurs der Teilstrecke. Sobald Ihr Schiff den Ziel-Radius fir einen Wegpunkt
erreicht, werden ein Warnton und eine Warnmeldung mit den neuen Kursinformationen
ausgegeben.

Wenn die erforderliche Kursanderung zum nachsten Wegpunkt innerhalb der Grenzwerte
fur eine Navigationsanderung liegt, andert der Autopilot den Kurs automatisch. Wenn
die erforderliche Kurséanderung zum nachsten Wegpunkt einer Route den eingestellten
Grenzwert Ubersteigt, missen Sie die anstehende Kursanderung akzeptieren und
bestatigen.

i Weitere Informationen zu Navigationsparametern und zur Navigation mit dem NSE
entnehmen Sie dem Navigationsabschnitt.

ﬁ Die Navigationssteuerung darf nur in offenen Gewdssern verwendet werden.
r Wird der NAV-Modus ausgewdhlt, behidilt der Pilot den aktuell eingesteliten
Kurs bei und fordert den Benutzer auf, die Kursanderung zum Zielwegpunkt zu

rY bestatigen.

Einstellungen

System  » Der Wegpunkt-Zielradius
12 Karte ¢ Der Ziel-Radius legt den Punkt fest, an dem eine Wende gestartet wird, wenn Sie eine
™ Echo ' Route navigieren.

B Radar x

Methode Loxodrsm -
Liel-Radius...
XTE limit...

Treibstoffy — pjarm bei Ankunt WP1 /\
Magnetische Abweichung Aute . \_/ WP2

Datum... /
Koordinaten System  Grad/Minuten - @
ZIEL-RADIUS

Fhantom Loran

Navigatio

Alarme

Loran Einstellungen..

Simulator * Der Ziel-Radius muss an die Bootsgeschwindigkeit angepasst werden. Je héher die
Geschwindigkeit, desto gréBer der Radius. Auf diese Weise soll der Autopilot die
Kursanderung so rechtzeitig einleiten, dass eine sanfte Kurve zur nachsten Teilstrecke
gefahren werden kann.
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Die nachfolgende Abbildung kann dazu verwendet werden, den richtigen Wegpunktradius
beim Erstellen der Route auszuwahlen.

v

BOOTS- A
GESCHWINDIG-
KEIT IN KNOTEN
30 +
25 -
0+——————— — —
15 + |
10 |
ANKUNFTSKREIS,
5 | \ RADIUS IN 1/100 NM
Lo i Lo
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13

Beispiel: Bei einer Geschwindigkeit von 20 Knoten sollten Sie einen Wegpunktradius von
0,09 nm auswahlen.

Wenn Sie den automatischen Wegpunktwechsel nutzen, diirfen die Entfernungen
zwischen einzelnen Wegpunkten auf einer Route nicht kiirzer sein als der Radius des
Wegpunkt-Ankunftskreises.

Segeln mit dem Autopiloten

Definieren Sie mehrere Segelparameter, bevor Sie den Modus "Wind" oder "WindNav"
aufrufen. Diese Parameter werden in dem separaten Abschnitt zur Autopilot-Installation
erldutert.

Windfahnensteuerung

Der WIND-Modus ist nur verfiigbar, wenn das System im Autopilot-Installationsmeni fir
Segelboote eingerichtet wurde.

Bevor Sie den WIND-Modus aufrufen, miissen Sie sicherstellen, dass geeignete
Eingabedaten vom Windmessgerat vorliegen.

Starten Sie die Windsteuerung wie folgt:

1 Passen Sie den Bootskurs an, bis der Windwinkel dem beizubehaltenden Winkel
entspricht.

2 Driicken Sie die Taste MENU, und wahlen Sie "Wind".

Der eingestellte zu steuernde Kurs und der eingestellte Windwinkel werden vom
Kompasskurs und dem Windmessgerat in dem Moment erfasst, in dem der WIND-Modus
ausgewahlt wird. An diesem Punkt andert der Autopilot den Kurs, um den Windwinkel
bezubehalten, wobei die Windrichtung sich andern kann.
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Wenden

Die Wendenfunktion ist nur verfiigbar, wenn das System fiir den Bootstyp "Segeln" eingerichtet
wurde.

Wenden sollten nur in den Wind erfolgen und miissen bei ruhigen Seebedingungen

mit leichtem Wind ausprobiert werden, um herauszufinden, wie sich das Boot verhalt.
Aufgrund verschiedenster Bootsmerkmale (von Touren- bis hin zu Regattabooten) kann
die Wendenfunktion sich von Boot zu Boot unterscheiden.

Sie kdnnen die Wendenfunktion im AUTO- oder im WIND-Modus starten. Die
nachfolgende Abbildung zeigt, wie die Funktion im AUTO-Modus gestartet wird.

In beiden Modi kénnen Sie die Wenden unterbrechen, solange das Wenden-Dialogfenster
gedffnet ist, indem Sie die entgegengesetzte Richtung der Wende auswahlen. Wurde die
Wende unterbrochen, nimmt das Boot den zuvor eingestellten Kurs wieder auf.

I .ﬁl[l:l‘pl‘l ot

Wenden im AUTO-Modus Autopilot Segeln

Wenden im AUTO-Modus unterscheiden Wendedauer [ELEGS
sich von Wenden im WIND-Modus. Im Wendewinkel BRE2 -
AUTO-Modus ist der Wendenwinkel, ) ) —
wie vom Benutzer definiert, und kann Rt Scheinber |-

nicht verdndert werden. Dies wird in ““‘_"DF“"""“"BW
der Beschreibung des Segel-Setups in Layline Steerung (4
dem separaten Abschnitt zur Autopilot- ([ Speichem ) ( oscten )

Installation erlautert.

Nachdem die Wendenrichtung
ausgewahlt wurde, andert der Autopilot
den derzeit vorgegebenen Kurs gemaf
dem eingestellten unveranderbaren
Wendenwinkel.

Wenden im WIND-Modus

Wenden im WIND-Modus kénnen — im Gegensatz zum AUTO-Modus - beim Segeln
mit scheinbarem oder wahrem Wind als Referenz durchgefihrt werden. Der wahre
Windwinkel sollte weniger als 90° betragen.

Die Kurvengeschwindigkeit bei der Wende wird durch die bei der Einrichtung der
Segelparameter definierte Wendedauer vorgegeben (siehe obige Abbildung).

Die Wendedauer wird auBerdem durch die Bootsgeschwindigkeit gesteuert, um
Geschwindigkeitsverluste wahrend einer Wende zu verhindern.

Beim Starten der Wende spiegelt der Autopilot den eingestellten Windwinkel zur
gegenliberliegenden Seite des Bugs.

Halsen
Halsen sind mdglich, wenn der wahre Windwinkel gréBer ist als 120°.

Die fir eine Halse erforderliche Zeit wird durch die Bootsgeschwindigkeit bestimmt,
um diese so schnell wie méglich durchzufiihren, ohne die Kontrolle Giber das Boot zu
verlieren.
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Verhindern von Wenden und Halsen
Setzen Sie den Autopiloten beim Kreuzen und Segeln vor dem Wind vorsichtig ein.

Wenn die Segel beim Kreuzen nicht ausgeglichen sind, kdnnen Gierkrafte der Segel das
Boot in den Wind dricken. Wenn das Boot aus dem vorgegebenen minimalen Windwinkel
herausgedrickt wird, geht der Vorschub von den Segeln plétzlich verloren, und das Boot
verliert an Geschwindigkeit. Das Boot wird dadurch schwieriger zu steuern, da das Ruder
nicht mehr so effektiv ist.

Die Funktion zum Verhindern von Wenden im WIND-Modus soll derartige Situationen
verhindern. Diese Funktion reagiert sofort, wenn der scheinbare Windwinkel 5° weniger
betragt als der eingestellte minimale Windwinkel, und ein gréBerer Ruderwert wird
vorgegeben.

Beim Segeln vor dem Wind ist es schwierig, das Boot zu steuern, da die Wellen seitlich
oder von hinten kommen. Diese Wellen kdnnen das Boot in eine unerwinschte Halse
driicken, was fir die Crew und fir den Mast gefahrlich sein kann.

Die Funktion zum Verhindern von Halsen wird aktiviert, wenn der tatsachliche scheinbare
Windwinkel gréBer wird als 175° oder sich in das Gegenteil des eingestellten Windwinkels
verkehrt. Ein gréBerer Ruderwert wird vorgegeben, um eine unerwiinschte Halse zu
verhindern.

Die Funktionen zum Verhindern von Wenden und Halsen sind jedoch keine Garantie fur
die Vermeidung von gefahrlichen Situationen. Wenn die Leistung von Ruder oder Antrieb
nicht ausreicht, kann es zu gefahrlichen Situationen kommen. Derartige Situationen
erfordern besondere Aufmerksamekeit.

-llmﬂ- Windsteuerung und -navigation

Raite Im Modus "Wind Nav" steuert der Autopilot das Boot anhand von Winddaten und
Trackdaten von einem GPS/Kartenplotter.

Im Modus "Wind Nav" berechnet der Autopilot die erste Kursédnderung, die erforderlich
ist, um zum aktiven Wegpunkt zu navigieren, bericksichtigt bei der Berechnung aber
auch die aktuelle Windrichtung.

Kontrolle der Steuerleistung

Im Automatikmodus verwendet der Pilot zwei Autopilot-Voreinstellung
verschiedene Steuerparametersatze (HI/ Kai:

LO). Diese Parameter legen fest, wie das Boot

bei unterschiedlichen Geschwindigkeiten oder Bootstype Segein -
Windrichtungen reagiert. Die beiden Parametersatze [ Rudemiickgeber kalibrieren... ]

kdénnen automatisch oder manuell ausgewahlt werden,

und jeder Satz kann manuell angepasst werden. Antnebsspannung (V)12 -

Die Geschwindigkeit, bei der der Autopilot automatisch i Bk L2
von den LO-Parametern zu den HI-Parametern Motor (Reversible Pumpe)
wechselt, wird dur_ch _die I_Einstel_lung fur die See-Erprobung:
Ubergangsgeschwindigkeit bestimmt. e

I.egemlE
Ist keine Geschwindigkeit angegeben, verwendet der
Autopilot standardmaBig die LO-Steuerparameter, wenn [ Nutotune ]
ein Automatikmodus aus dem STBY-Modus aufgerufen
wird. Dies ist eine Sicherheitsfunktion, die Ubersteuern

verhindern soll.

Der aktive Parametersatz fir die Reaktionsempfindlichkeit wird im Autopilot-
Popupfenster angezeigt, und folgende Abkiirzungen werden verwendet:

HI-A  Hohe Reaktionsparameter automatisch festgelegt

A /, | LO-A Hohe Reaktionsparameter automatisch festgelegt
d Sot

_____g_o-A/ T HI-M  Hohe Reaktionsparameter manuell festgelegt
: LO-M Niedrige Reaktionsparameter manuell festgelegt
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Motorboote

Bei Motorbooten wird die automatische Auswahl von HI bzw. LO ausschlieBlich durch die
Bootsgeschwindigkeit bestimmt (siehe nachfolgende Grafik).

A
1 e
204 0" _q\C
1 hs «° ©
16 - l
2T e
8l ¥~ Ubergang zu LO-Parametern bei
4—— \ steigender Geschwindigkeit: 10 kn
o: Ubergangsgeschwindigkeit eingestellt auf 9 kn
. I
Ubergang zu HI-Parametern bei
sinkender Geschwindigkeit: 8 kn
Segelboote

Wenn Sie im WIND-Modus segeln, wird der Parametersatz anhand der
Bootsgeschwindigkeit und der Windrichtung bestimmt (siehe nachfolgende Abbildung).
Wenn Sie also beispielsweise bei einer Wende zu viel Geschwindigkeit verlieren, wechseln
die Parameter zu HI, um eine hohere Ruderempfindlichkeit zu erreichen. Darauf sollte
beim Einstellen der Ubergangsgeschwindigkeit fiir Segelboote geachtet werden.

LO-Parameter HI-Parameter

Manuelle Einstellung der Empfindlichkeit

Autapilot...

Locked

Ruckmeldung

Installation

Sie kdnnen eine manuelle Feinabstimmung der beiden
Parametersatze (HI/LO) vornehmen, indem Sie aus

Auto-Ausblenden Ed neun verschiedenen Stufen auswéhlen. Stufe 4 ist die High | 4
Karte Kompass Aublenden -|  Standard-Parametereinstellung, die von der Autotune- Wind | +

Funktion voreingestellt wird. Wird keine Feinabstimmung

Seegangsfilter s - vorgenommen (nicht empfohlen), ist Stufe 4 ab Werk voreingestellt.
SegelnSegelboot...

Eine niedrige Reaktionsempfindlichkeit reduziert die Ruderaktivitat und
ermdglicht eine "lockerere" Steuerung.

Atomatische Steuerung... Eine hohe Reaktionsempfindlichkeit steigert die Ruderaktivitat und sorgt fur

» eine ,strammere" Steuerung. Eine zu hohe Reaktionsempfindlichkeit bewirkt

Einheiten
Netzwerk »
Schiffe  »
Simulator

S-Bewegungen des Bootes.

Manuelle Auswahl des Parametersatzes

StandardmaBig wechselt das System zwischen den HI/LO-Parametern
auf Grundlage der Geschwindigkeit (Motorboote) oder auf Grundlage
von Geschwindigkeit und Wind (Segelboote). Sie kdnnen jedoch auch
festlegen, dass der zu verwendende Parametersatz manuell ausgewahlt Wind | +
wird.

Sie mussen HI oder LO auswahlen, wenn keine Geschwindigkeit eingegeben wurde.
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Verwenden des NSE in einem AP24/AP28-System

Kommandoiibertragung

Wenn Ihr NSE-Gerdt an ein Autopilot-System mit einer AP24-

bzw. AP28-Bedieneinheit angeschlossen ist, kann immer nur eine
Steuerung gleichzeitig aktiv sein. Ein inaktives Gerat wird durch ein
Briefumschlagsymbol im Display gekennzeichnet.

Sie kdnnen das Kommando an einem inaktiven NSE-Gerdat mit aktivem Autopilot-
Popupfenster ibernehmen, indem Sie den Drehknopf drehen.

Wenn das Popupfenster nicht angezeigt wird, kdnnen Sie das Kommando an diesem
NSE-Gerat ibernehmen, indem Sie die Taste STBD/AUTO gedriickt halten, um das Menl
fur die Modusauswahl zu 6ffnen, und anschlieBend den aktiven Modus bestatigen.

Sperren dezentraler Stationen

AP24/AP28 bietet eine Funktion zum Sperren dezentraler Stationen, "o ]
mit der alle anderen Steuerungen gesperrt werden. Ein gesperrtes S =

Gerat wird durch ein Schlisselsymbol gekennzeichnet. _ e i
Wenn die Sperrfunktion am AP24/AP28 aktiviert ist, kann keine = Head

Kommandoubertragung an das NSE oder andere AP-Bedieneinheiten
im System erfolgen. Es behalt ausschlieBlich die aktive AP-Steuerung das Kommando.

Sie konnen die dezentralen Stationen ausschlieBlich an der AP24/AP28-Steuerung
entsperren, die das Kommando innehat.

Verwenden des Autopilot in einem EVC-System

Wenn das NSE an ein EVC-System Uber SG0O5 angeschlossen wurde, kénnen Sie die
Steuerung, unabhangig vom Autopilot-Modus manuell ibernehmen.

Die Modus-Anzeige des Autopilot-Pop-Up-Fensters wird nun durch einen Strich ersetzt,
um anzuzeigen, dass das EVC momentan Vorrang hat.

Das System kehrt zur NSE-Bedienung im Standby-Modus zuriick, wenn in einem
voreingestellten Zeitraum kein Ruderbefehl vom EVC-System ausgeht.

w_»w

A = Der Autopilot befindet sich Der "-” zeigt an, das eine
im Auto-Modus manuelle Steuerung Uber ein
EVC-System erfolgt.

s, 090° - e, 090
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GOTO
VESSEL

11 Navigieren

Die im NSE-Gerat enthaltene Navigationsfunktion ermdglicht Ihnen die Navigation in
Richtung der Cursorposition, zu einer durch Langen- und Breitenangaben definierten
Position, zu einem Wegpunkt oder entlang einer vordefinierten Route.

Informationen zum Setzen von Wegpunkten und zum Erstellen von Routen finden Sie im
Abschnitt Wegpunkte, Routen und Tracks.

Starten der Navigation

Verwenden der Taste "GOTO"

Sie kénnen die Navigation aus jedem Bereich starten, indem Sie die Taste GOTO
driicken. Die Cursoroption "Goto" ist nur verfiigbar, wenn der Cursor in einem Karten-
Radar- oder Echolot-Fenster aktiv ist.

Verwenden des Cursors

Sie kédnnen mit der Navigation entlang einer Route in einem Kartenbereich starten,
indem Sie den Cursor Uber die Route bewegen und anschlieBend die Taste MENU

dricken.
ﬁ&m

YV Karte
Route RowteQ3 »

+ Finde...
0 Routeldd | Infa “,‘l
- - Messen.., LS = ———
{;.F" = Overlay | Bus i
Karten Optionen
<, Einstellungen...

Auswahlen des Startpunktes

Sie kdnnen mit der Navigation entlang einer Route von einem beliebigen Wegpunkt aus
starten, indem Sie den Cursor auf den Wegpunkt bewegen und anschlieBend die Taste
MENU dricken.

Y ="

Rpt005

Start
Starte won Rptd05

Foute Rout o005

T

Overlay A
Karten Optionen  *
<, Einstellungen...

Golo
N igalic beenden
Keustard von hier

Wedhsekn
Abbrechen der Navigation " Wegpunit Rptoos
Sie kdénnen die Navigation abbrechen, indem Sie die Taste :::mm “
GOTO driicken. P Wegpunkt

= Route...

Rogerfinaten..,
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Navigationsparameter

Navigationsmethode

Es gibt verschiedene Methoden zur Berechnung von Entfernung und Peilung zwischen
zwei beliebigen Punkten auf einer Karte.

Die Grosskreis-Orthodrome-Route ist die kiirzeste Verbindung
zwischen zwei Punkten. Wenn Sie jedoch entlang einer Liet-Hadius.., 019 nm
Orthodrome-Route fahren, ware eine manuelle Steuerung (f Cosersiz Limitiesung. 005 nm
schwierig, weil sich die Fahrtrichtung permanent andern Alamm be Arilamft .~
wiirde (mit Ausnahme exakter Navigation nach Norden, Siiden Mgt e M g [ e
oder entlang des Aquators). Qatm.

Hoerdinaten System G mrn -
Rhumblinien sind Tracks mit konstanter Peilung. Phantom Leean
Es ist mdéglich, zwischen zwei Orten anhand der Lnran Fimstellungr=

Rhumblinienberechnung zu navigieren, aber die Entfernung
ware in der Regel gréBer als bei der Orthodrome-Route.

Steuerungs-Alarmlimits

Ziel-Radius

Legt einen unsichtbaren Radius um den Zielwegpunkt fest. /
Wenn der "Alarm bei Ankunft" aktiviert ist, wird ein Alarm

ausgegeben, wenn das Schiff diesen Radius erreicht.

Off Course Limitierung (Begrenzung der Kursabweichung)

Dieser Parameter definiert, wie weit sich das Schiffs vom Schenkel der
Route entfernen darf. Wenn das Schiff diesen Grenzwert Uberschreitet,
wird ein Alarm aktiviert.

Dieser Kursabweichungsalarm muss im Alarm-Bereich aktiviert/
deaktiviert werden.

Magnetische Abweichung

Rechnet Daten des magnetischen Nordpols in den echten Nordpol um und erhéht
dadurch die Genauigkeit der Navigationsinformationen.

Mit der Einstellung "Auto" wird der magnetische Nordpol in den echten Nordpol
umgerechnet. Wird der manuelle Modus verwendet, miissen Sie die lokale magnetische
Abweichung eingeben.

Datum

Die meisten Papierkarten werden im Format WGS84 erstellt, das auch vom NSE-System
verwendet wird.

Wenn Ihre Papierkarten in einem anderen Format erstellt wurden, kénnen Sie die
Einstellungen im NSE-System daran anpassen.

Koordinaten System

Steuer das Format fir Langen-/Breitenkoordinaten, die in den Bereichen angezeigt
werden.

Phantom Loran

Aktiviert Phantom Loran fir das Setzen von Wegpunkten und die Anzeige von Schiffs-
und Cursorposition.

Loran Einstellungen

Ermdglicht die Einstellung von GRI und bevorzugten TD-Paaren fir die Anzeige von
Schiffs- und Cursorposition.



Navigationsbereiche

Die Steuer- und Positionsbereiche kénnen verwendet werden, um Informationen wahrend
der Navigation anzuzeigen.

Steuerungsbereich

DATEN-
FELDER
WECHSELN
MIT —>
RECHTER/
LINKER
PFEILTASTE
SCHIFFS- / KURS- KURSABWEICHUNGS-
SYMBOL LINIE GRENZE
Datenfelder
Der Steuerungsbereich enthalt folgende Informationen:
DTD Entfernung zum Ziel (Distance To Destination)
BTW Peilung zum Wegpunkt (Bearing To Waypoint)
SOG Geschwindigkeit Gber Grund (Speed Over Ground)
COG Kurs tber Grund (Course Over Ground)
TTD: Zeit bis zum Ziel (Time To Destination)
ETA: Geschatzte Ankunftszeit am ndachsten Wegpunkt (Estimated Time of Arrival)
VMG: Zum nachsten Wegpunkt gutgemachte lineare Geschwindigkeit (Velocity Made Good)

STEER: Zum néachsten Wegpunkt zu steuernder Kurs

Die Kurslinie

Beim Navigieren auf einer Route zeigt die Kurslinie den geplanten Kurs von einem
Wegpunkt zum nachsten.

Beim Navigieren zu einem Wegpunkt (Cursorposition, MOB oder eine eingegebene
Langen-/Breitenposition) zeigt die Kurslinie den geplanten Kurs vom Startpunkt der
Navigation bis zum nachsten Wegpunkt.

Schiffssymbol

Das Schiffssymbol zeigt Entfernung und l 02km | w 0.02km

Peilung relativ zum geplanten Kurs.

Off Course Limitierung (Begrenzung
der Kursabweichung)

Grenzwert fir die Kursabweichung
Uberschreitet (siehe unten), wird dies

durch einen roten Pfeil einschlieBlich

einer Entfernung von der Tracklinie angezeigt.

Wenn der XTE den festgelegten w OZkm 0.02km
» a=n

Wenn der Alarm fir die Kursabweichung aktiviert ist, wird der Alarm ausgeldst, wenn der
XTE den festgelegten Abweichungswert Uberschreitet.
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Positionsbereich

N 26°34.262'

W 79°25.602

16:59
10 0 ' 278 'oonni2009

Datenfelder

Position in Lange und Breite

Uhrzeit und Datum

SOG Geschwindigkeit Gber Grund (Speed Over Ground)
COG Kurs Gber Grund (Course Over Ground)
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W Layout..
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Datenguellen...
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Editieren...
W Layout..
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Datenguellen...
& Einstellungen..

12 Der Instrumenten-Bereich

Der Instrumenten-Bereich besteht aus mehreren Messinstrumenten - analoge, digitale
und Balkenarmaturen- die flr die Anzeige bestimmter Daten angepasst werden kénnen.
Der Instrumenten-Bereich zeigt Daten auf Armaturen, und Sie kénnen bis zu zehn

Armaturen im Instrumenten-Bereich definieren.

Wechseln zwischen Armaturen

Sie wechseln zwischen den Armaturen eines Bereichs, indem Sie die rechte/linke

Pfeiltaste verwenden oder die Armatur aus dem Meni auswahlen.

Armaturentypen

Es gibt drei vordefinierte Armaturen-Layouts, um Messinstrumente darzustellen, die
Informationen zum Schiff, zur Navigation sowie Angleranforderungen anzeigen.

PADDLL ks WIETHF i m .

0.0 53 8865

]

173 5.0

53 208

12:05 pm

Schiffs-Armatur Navigations-Armatur

Hinzufiligen von Armaturen

Jeder Instrumenten-Bereich kann bis zu zehn Armaturen
umfassen. Zusatzlich zu den drei vordefinierten Armaturen
kdénnen Sie eigene Armaturen basierend auf den
vordefinierten Armaturentypen erstellen.

| Haigations-Asmatunen

| | Angel-Amaturen

Anpassen einer Armatur

Sie konnen Armaturen anpassen, indem Sie den Armaturentyp sowie die Daten fir die
einzelnen Messinstrumente in der Armatur @ndern. Sie kdnnen auBerdem Grenzwerte flr

analoge Messinstrumente festlegen.

Die verfligbaren Bearbeitungsoptionen sind abhangig davon, welches Messinstrument Sie

verwenden und welche Datenquellen an Ihr System angeschlossen sind.

Wenn der Bearbeitungsmodus (Modus "Editieren") fir eine Armatur
aktiviert ist, wird dies in der oberen rechten Ecke angezeigt.

1 Wahlen Sie die zu bearbeitende Armatur aus.

2 Dricken Sie die Taste MENU, um den Bearbeitungsmodus aufzurufen.

- Das obere rechte Messinstrument wird ausgewahlt. Das aktive
Messinstrument wird durch eine rote Umrandung hervorgehoben.

3 Wahlen Sie Uber die Pfeiltasten das zu bearbeitende
Messinstrument aus.

4 Dricken Sie erneut die Taste MENU, um die Bearbeitungsoptionen
auszuwahlen.

Editiere Instrumente
Sekthere Info...
Queile
Lismiti # Pt Al
* Spelihem

Cancel

5 Widerholen Sie diese Schritte, bis Sie alle gewiinschten Anderungen vorgenommen
haben.
6 Driicken Sie die Taste MENU, um die Anderungen zu speichern.
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Info-Fenster

Zeit-Plots

Unter den INFO-Seiten sind einige benutzereinstellbare Anzeigen, die Live-Daten vom
Schiff Gbertragen, enthalten.

Das System ist in der Lage eine Datenhistorie in verschiedenen, benutzerdefinierbaren
Plots darzustellen.

Die Plots kdnnen als Einzelanzeigen oder kombiniert in einer Display-Anzeige dargestellt
werden (siehe unten).

&n Das Zeit-Plots-Fenster besteht aus zwei vorgegebenen Anzeigemadglichkeiten. Sie kdénnen
_mit Hilfe der linken und rechten Pfeiltasten oder vom Meni aus bei aktiviertem Zeit-Plot-
Time Plots Fenster die von Ihnen gewilinschte Anzeigeform auswahlen.

Layout 1 .

Layout 2

Edit...

Data sources...
2, Settings...

L |

Layout 1, 4 data sets Layout 2, 3 data sets

Fehlende Daten

Wenn die Instrumentendaten nicht verfligbar sind, dann erscheint im Zeit-Plot-Fenster
eine gestrichelte Linie die an dem Punkt abflacht, an dem die Daten verlorgengegangen
sind. Wenn wieder Daten vorhanden sind, verbindet eine gestrichelte Linie die beiden
Punkte und zeigt eine Durchschnitts-Trendlinie zur Uberbriickung der fehlenden Daten
an.
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Wenn am NSE ein Wettermodul "Navico Weather Module MKII" angeschlossen wird,
kdnnen Sie die Audio- und Wetteranwendungen "Sirius Audio" und "Sirius Marine
Weather Service" fir Ihr NSE-System abonnieren und verwenden.

"Sirius Audio" und "Sirius Marine Weather Service" decken die Binnengewdsser der USA
sowie die nordamerikanischen Kistenbereiche zum Atlantik und Pazifik, den Golf von
Mexiko und die Karibische See ab.

Die empfangenen Audio- und Wetterprodukte hangen von Ihrem ausgewahlten
Abonnement ab. Weitere Informationen erhalten Sie unter www.sirius.com.

Sirius Audio

Spache pasa Wenn Sie "Sirius audio" aktiviert haben, wird eine Medienbildlaufleiste am
Tentgrifie wornal |- unteren Rand des aktiven Bereichs angezeigt.
Tastentone Lad -

Die Medienleiste funktioniert wie ein Bildbereich, und Sie kdnnen zwischen
anderen Bereichen und der Medienleiste wechseln, indem Sie die Taste
WIN driicken.

Teit...

B sdschirminhalt soeicnem
Einst. wieder herstellen...
Pawer Kontralle... o, )
Weilere...
Innait

M‘f‘ﬁl
[024 -~ Soundgarden - Burden In My Hand 13
AKTIVER MEDIEN- SI(iNAL-
KANAL LEISTE STARKE

Bedienen der Sirius Audiofunktion

Wenn die Medienleiste auf Ihrem Bildschirm aktiviert ist, konnen Sie die Audiofunktionen
Uber folgende Tasten bedienen:

n Erhdhen/Verringern der Lautstarke

Mit Pfeiltasten nach oben/nach unten springen Sie zum nachsten/vorheri-
- gen Radiosender

Sirius Radio

Chanmels

Uber das Men( "Sirius Radio" kénnen Sie den Ton
ausschalten und die Lautstarke regulieren.
(aests
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Sirius Radio

Chanmels
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Die Liste der Radiosender

Die Liste der Radiosender fihrt alle verfligbaren Sirius-Kanale auf, unabhangig davon, ob
Sie dafur ein Abonnement besitzen.

Chanmels - All

Cham Description  |Favorite] Status
089 ' denergie? Subsser ibsed
090 350 )BC-Korean Radio Subsieribed
091 I77ESPN Deportes Subseribed
092 CPRCHN en Espanal Subscribsed
054 «  Premiere Plus Subseribed
095 = ~RCl Plus Subreribed
096 - - Sports Extra Subrieribed
=9 Speort s Expiress
098 = Hardcore Sports Subseribed
095 WaE Howard 100 Subseribed
100 & Howard 101 Subseribed
100 TTTSIRIUS KM Staes Subsoribed
102 [ Blue Collar Radin Subsseribed
103 == Raw Dog Comedy Subseribed

Hinzufiigen von Kandélen zur Favoritenliste
Sie kénnen aus der Liste der Kandle eine Liste Ihrer Lieblingskanale zusammenstellen.

Wenn eine Favoritenliste verfligbar ist, blattern Sie mithilfe der Pfeiltasten durch diese
Liste und nicht durch die Liste samtlicher abonnierter Kanéle.

Sperren von Kanadlen

Sie kénnen ausgewahlte Kanale sperren, so dass sie erst abgespielt
werden kénnen, wenn ein Entsperrcode eingegeben wurde.

Wenn diese Funktion aktiviert ist, wird das Sperrcode-Dialogfeld
angezeigt, und Sie missen einen vierstelligen Code eingeben, bevor

die Sperre aktiviert wird. i ki

Zum Entsperren eines Kanals missen Sie in dasselbe Dialogfeld dann
den korrekten Code eingeben.



14 Wetteranwendung

25) Die Sirius-Wetterfunktion kann als Einblendung in Ihrem Kartenbereich angezeigt werden.
i Ist diese Funktion aktiviert, sind im Kartenmen( Wetteroptionen verfligbar.
Gis—)

SST
FARB-
LEISTE*

NIEDERSCHLAG*

VORHERGESAGTE
WINDSTARKEN*

* Optionale Wetterbild-Optionen

Sie kénnen die optionalen Wettergrafiken einzeln
aktivieren/deaktivieren.

Einrichten des Wetterbildes

Wettersymbole

Marine-Lonen
Trepiuche Meldurgen
Einstellen
Animiersn
Trampanenz [ *

Das NSE-System verwendet verschiedene Symbole
zur Darstellung der Wetterbedingungen. Die Wetter-
symbole kdnnen einzeln aktiviert/deaktiviert werden.

Transparenz der Wettereinblendung
Die Transparenz legt fest, wie durchscheinend eine Wettereinblendung ist.
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Aewicht .
Aarme »
Symbele

L]
Marine-Lonen "
Treptuche Meldurgen "
Einstellen [
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Farbcodes

Ansicht J
Das System verwendet Farbschattierungen im Wetterbild, = \
um die Temperatur der Wasseroberflache (Sea Surface
Temperature, SST) und die Wellenh&he anzuzeigen. Symbole '
Marine-Zonen J

Durch Anpassen dieser Grenzwerte kénnen Sie auswahlen,
wie das System das Farbschema verwenden soll, um
zwischen warmem/kaltem Wasser und minimaler/maximaler
Wellenhéhe zu unterscheiden.

Tropische Meldungen
Einstellen

Wellenbihe

Wettervorhersage

Auswahlen einer Seewettervorhersagebereichs

Sie kdnnen das System so einrichten, dass die Vorhersage flr eine bestimmte Region
eingelesen wird.

Die Kontexthilfe im Dialogfeld zeigt, wie Sie die Tasten verwenden, um den
Seewetterbereich auszuwahlen.

Wenn kein Bereich ausgewahlt ist, liest das System die Vorhersage fur Ihre aktuelle
Schiffsposition.

Tropische Meldungen

Sie kénnen tropische Meldungen lesen, einschlieBlich Informationen zu den tropischen
Wetterbedingungen. Diese Meldungen sind nur fir bestimmte Regionen verfigbar.

Wetteralarmeinstellungen

Sie kénnen verschiedene Alarme definieren, die
ausgegeben werden sollen, wenn Unwetterwarnungen

Symbode
Marine-Zonen

) @ Stem
fir den angegebenen Bereich Ihres Schiffs, fur Tropische Meldungen mmzmmmugﬂ
den ausgewdhlten Seewetterbereich oder in einer Elnstellen 7l Mine Zomen &
bestimmten Entfernung von Ihrem Schiff (Watch Box) Tamsparez L Q= 0o =

ausgegeben werden.

Animieren der Wettergrafiken

Die animierten Wetteroptionen bieten eine grafische Ubersicht der Veranderung der
Wetterbedingungen in einem ausgewdhlten Zeitraum. Dies kann als Richtwert flr
potenzielle Fisch- und Segelbedingungen in der nahen Zukunft genutzt werden.

Ist diese Option aktiviert, wird die Zeit fir die aktuelle grafische Animation in der
unteren linken Ecke des Kartenbereichs angezeigt.

Zeit: -4 hours



15 BEP CZone

Das NSE-System ist mit dem BEP CZone-System zur Steuerung und Uberwachung einer
verteilten Stromversorgung auf Ihrem Schiff kompatibel.

Sie erhalten ein gesondertes Handbuch mit Ihrem CZone-System. Informationen zur
Installation und Konfiguration des CZone-Systems entnehmen Sie dieser Dokumentation
sowie der Installationanleitung fir NSE.

Der BEP CZone-Bereich

Nachdem Sie das CZone-System angeschlossen und konfiguriert haben, wird ein CZone-
Symbol im Bereich "Seiten" angezeigt. Uber dieses Symbol kdnnen Sie auf den CZone-
Bereich zugreifen, der Symbole flir CZone-Modi und eine Systemiubersicht enthalt.

SRY=S

PAGES

CZone-Modi

Die CZone-Modi bieten eine Ein-Tasten-Funktion, mit der Sie mehrere Schaltkreise
effizient steuern kénnen. Diese Modi werden wahrend der Systeminstallation
konfiguriert.

Alle verfligbaren Modi werden im CZone-Bereich angezeigt.

Wenn mehr als sechs konfigurierte Modi dargestellt werden, werden die verbleibenden
Modi auf eine Seite unter der Option "More Modes" (Weitere Modi) verschoben.

-

£l

i
i

Ed
Ed
E3
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S,

Systems In Operation

Optionen fiir die CZone-Systemiibersicht

vt e )

T L] +

m E - ()

St I Cparsaties Lo, Moaler Al

Ermdglicht die Anzeige aller Parameter an Bord, einschlieBlich Kraftstoffanzeige, in
verschiedenen Formaten (Grafik, Prozentsatz, verbleibendes Volumen).

Zeigt die Steuerungsoptionen und Uberwachungsinformationen.

Zeigt optische und akustische Alarme, die flir erhéhte/zu niedrige Werte eingestellt
werden kdnnen.

Der BEP CZone-Informationsbereich

Nach der Konfiguration und Installation von CZone wird eine weitere CZone-Armatur zu
den Instrumenten-Bereichen hinzugeflgt.
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Sie wechseln zwischen den Armaturen eines Bereichs, indem Sie die rechte/linke
Pfeiltaste verwenden oder die Armatur aus dem Meni auswahlen.

Bearbeiten der neuen CZone-Armatur

Sie kdnnen die CZone-Armatur anpassen, indem Sie die Daten flr die einzelnen
Messinstrumente verdndern. Welche Bearbeitungsoptionen verfligbar sind, hangt
vom zur Bearbeitung ausgewahlten Messinstrumententyp und den an Ihr System
angeschlossenen Datenquellen ab. Informationen dazu erhalten Sie im Abschnitt zum
Informationsbereich.



16 Die Hilfsmittelseiten

Auf den Hilfsmittelseiten finden Sie Optionen und Tools, die nicht zu einem bestimmten
Bereich gehoren.

Diese Seiten funktionieren anders als die Karten-, Radar-, Echoseiten usw. Sie werden
immer als Vollbild angezeigt, und Sie kdnnen sie nicht auf einer geteilten Seite in
Verbindung mit anderen Bereichen anzeigen.

Eine Hilfsmittelseite wird oberhalb der vorherigen Seite angezeigt. Wenn Sie ein
Dialogfeld in einer der Hilfsmittelseiten schlieBen, wird die Hilfsmittelfunktion
geschlossen und das Display zeigt wieder die zuletzt aktive Seite.

| =

Die Hilfsmittelseiten werden wie fliir den normalen Menlbetrieb aufgerufen und
verwendet.

Sie wechseln mithilfe der Pfeiltasten zwischen den einzelnen Registerkarten einer Seite.
Sie kdnnen eine Seite auch aufrufen, indem Sie die Taste mit der Ziffer driicken, die auf
dem jeweiligen Symbol steht.

Jeder Listenpunkt auf den Hilfsmittelseiten hat ein Kontextmend, Gber das Sie die
verfligbaren Optionen zum ausgewahlten Menupunkt aufrufen kénnen. Um ein
Kontextmeni aufzurufen, driicken Sie die Taste MENU.

Schiffe

Liste "Status"

Liste aller AIS-, MARPA- und DSC-Schiffe mit
verfligbaren Informationen.
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Liste "Meldungen”
Liste aller Meldungen, die von anderen AIS-Schiffen m—
eingegangen sind (mit Zeitstempel) -
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Alarme

Registerkarte "Aktiv"
Liste der aktiven Alarme.

Registerkarte "Historie"
Liste aller Alarme mit Zeitstempel.

Registerkarte "Einstellungen"

Liste aller im System verfiigbaren Alarmoptionen mit
den aktuellen Einstellungen.
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Indem Sie die Taste MENU driicken, kdnnen Sie auf die g - F
fir den ausgewahlten Menipunkt verfligbaren Optionen s “ L
aufrufen.

Wegpunkte, Routen, Tracks
!-‘I!F
Wr-‘_lpunhta.

Routen, Tracks

. . L — "]
Liste der Wegpunkte, Routen und Tracks mit —r— o
Detailinformationen. i
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Trip Log

Registerkarten "Trip 1" und "Trip 2"

Zeigt Reise- und Motorinformationen mit einer Reset-
Option fir alle Datenfelder.

Registerkarte "Heute"

Zeigt Reise- und Motorinformationen zum aktuellen
Datum. Alle Datenfelder werden automatisch
zurlickgesetzt, wenn sich das Datum andert.

Sonne, Mond

Zeigt Sonnenaufgang und -untergang, Mondaufgang
und -untergang flr eine Position basierend auf Ihren
Eingaben zum Datum und der geografischen Léange/
Breite der Position.

Gezeiten

Zeigt Gezeiteninformationen zu der Ihrer Position
nachstgelegenen Gezeitenstation.

Sie kdnnen mit den Pfeiltasten zum ausgewdhlten
Datum blattern.

Verfligbare Gezeitenstationen kénnen Sie Uber die
Taste MENU auswahlen.

Daten

Dateimanagementsystem flr Dateien, Wegpunkte,
Routen, Tracks und Einstellungen.

Indem Sie die Taste MENU driicken, kénnen Sie die flr
die verschiedenen Dateitypen verfliigbaren Optionen
aufrufen.
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Leere Seite
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17 Anpassen des Systems

Seiteneinrichtung

Ihr NSE-System umfasst verschiedene vordefinierte Seiten fir jede Seitengruppe, die
Sie Uber die Direktaufruf-Tasten aufrufen kénnen. Die Liste der verfigbaren Seite wird
angezeigt, indem Sie die Direktaufruf-Taste fir die aktive Seite driicken.

Jede Seitengruppe kann bis zu flinf Seiten umfassen, die als einzelne Bereiche oder als
Kombination mehrerer Seiten angeordnet werden. Das erste Element auf jeder Seite ist
immer eine Vollbildseite flir den Bereich, der zu dieser Seitengruppe gehort.
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Auf jeder Seite kdnnen maximal vier Bereiche angeordnet werden, wie unten dargestellt.
Die auf jeder Seite angegebenen Nummern geben die Reihenfolge an, in der die Bereiche
hinzugefligt werden.

1
4 | 3

Die Grafiken auf der folgenden Seite zeigen, wie Seiten hinzugefiigt und wie Bereiche
fur die Seitengruppe "Radar" hinzugefligt werden. Die Vorgehensweise ist fiir alle
Seitengruppen identisch.

Sie kénnen Bereiche aus demselben Meni hinzufligen, entfernen und ersetzen.
Auf der Abbildung wird nicht gezeigt, wie Sie den Drehknopf verwenden, um im Meni zu

navigieren und eine Auswahl zu bestétigen. Informationen dazu finden Sie im Abschnitt
Grundlagen zur Bedienung.
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Einstellen der BereichsgroBBe

Sie kénnen die GroBe der Bereiche auf einer Seite mit mehreren Bereichen einstellen, indem
Sie die Direktaufruf-Taste der Seitengruppe driicken.

Die nachfolgende Abbildung zeigt, wie Sie die GroBe auf einer Kartenseite mit drei Bereichen
einstellen.

Seiten Optionen

& Wnpasien dit Bedienche ] Scnengtife...
Instrument Anzeige [+
Editiee Instrumentanzeige...

(o)

| ) Lische Seite

Einstellen der Darstellung der Instrumentenleiste

An das System angeschlossene Datenquellen kdnnen in einer
Instrumentenleiste oben auf dem Bildschirm angezeigt werden.

=

-¢-Anpassmdernedmmﬁimm Sie kénnen die Instrumentenleiste deaktivieren, eine oder zwei

e In;'mlnentlrmuge &l Zeilen anzeigen oder festlegen, dass die beiden Zeilen automatisch
— ... wechseln sollen.

Sie kdnnen auBerdem festlegen, dass die Instrumentenleiste nur
auf einer Seite oder auf allen Seiten angezeigt wird.

([ zuigen ine newe Seie]
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1.0 A E] -t 69.7  2:38pm 15
| 30 213 wmm g96  238pm 214
R Global (alle) - Gimseilungen
e | TUSSSISSSE ) Zeige beie Teilen nigheich
leiie Hur digte Seite B Zolen wechseln sstomaliic
::::1::—-‘!—_ g i s Wechuel jede 05 Sekanden
Auswdhlen von Datenquellen
1 Drehen Sie den Drehknopf, um die Instrumentenleiste oben im Dialogfeld zu
markieren.
2 Dricken Sie den Drehknopf, um das erste Instrumentenfeld zu markieren.

Drehen Sie den Knopf, um eine Datenquelle auszuwéahlen, und bestatigen Sie die
Auswabhl, indem Sie den Knopf dricken.

4 Springen Sie mithilfe des Drehknopfes zum nachsten Datenfeld.
5 Verwenden Sie den Drehknopf, bis alle Datenfelder definiert sind.

6 Dricken Sie die Taste X erneut, um zurick in den Normalbetrieb zu wechseln.

Anpassen des Systems | 91



;
0

Einstellungen

System  ®

W Karte
™ Eche >
' Radar »
Navigation *
Treibstoff *
Tracks  »
Alarme ¢
Einheiten *
Netzwerk *
Schiffe ¥

Simulatar »

Andern der Systemeinstellungen Soradhe Deatsc

Tentgrille wemal =
Das Mend flr die Systemeinstellungen ermdéglicht den Zugriff auf thim e
erweiterte Einstellungen fir Ihr NSE-Gerat und legt fest, wie Ihr ek
NSE-Gerat verschiedene Benutzeroberflachen-Informationen auf TR
dem Display anzeigt. Betdechirmiinhalt szeichemn
Einal. wiedes henstellen..,
- Power Kontrelle...
Auswahlen der Sprache wﬁ::' )
Wenn Sie die gewiinschte Sprache auswéhlen, werden alle i

Bereiche, Menis und Dialogfelder entsprechend gedndert.

TextgroBe
Uber diese Option wird die TextgréBe in den Meniis angepasst.

Standardeinstellung: Normal

Tastentdne
Ein Tastenton wird ausgegeben, wenn Sie eine Taste Ihres NSE-Gerats dricken.

Standardeinstellung: Laut

Zeit

Hier kdnnen Sie das Zeitformat und das Datumsformat sowie unterschiedliche Zeitzonen
festlegen, wenn Sie das Geréat in einer anderen Zeitzone verwenden mdchten (Ortszeit).

Sirius Audio
Mit dieser Option wird die Sirius-Satellitenfunk-Funktion aktiviert (nur USA).

Bildschirminhalt speichern
Speichert Inhalte von Bildschirmen Ihres Gerats.

Die Bilddateien kénnen auf USB-Stick oder Speicherkarte verschoben oder kopiert
werden. Siehe Abschnitt Hilfsmittelseiten.

Einst. wiederherstellen

Mit dieser Option kdnnen Sie alle Einstellungen auf die Werkseinstellungen zuriicksetzen.

Power Kontrolle

Legt fest, wie die Leistung von NSE-Geraten in einem Netzwerksystem kontrolliert wird.

Weitere

Enthalt erweiterte Setup-Funktionen.

Inhalt

Zeigt die aktuelle Softwareversion Ihres NSE-Gerats.
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18 Das Alarmsystem

Das NSE-System prift permanent, ob gefahrliche Situationen oder Systemfehler
auftreten, wahrend das System in Betried ist. Wenn es zu einer Alarmsituation kommt,
wird auf dem Bildschirm eine Alarmmeldung angezeigt.

Wenn Sie den Alarmton aktiviert haben, erfolgt nach der Alarmmeldung ein akustischer
Alarm.

Der Alarm wird in der Alarmliste aufgezeichnet, so dass Sie die Details anzeigen und die
entsprechenden KorrekturmaBnahmen ergreifen kdnnen.

Meldungstypen

Die Meldungen werden nach den Auswirkungen der gemeldeten Situation auf Ihr Schiff
klassifiziert. Folgende Farbcodes werden verwendet:

FARBE WICHTIGKEIT
Rot Kritisch
Orange Wichtig
Gelb Standard
Blau Warnung
Grin Leichte Warnung

Einzelalarme Geschwindighelt < 11

o {kn)

Ein Einzelalarm wird mit dem Namen des Alarms im Titel sowie mit
Details zum Alarm angezeigt.

Mehrere Alarme .
_Jﬂ Geahwlichers Fahezeug

Wenn mehrere Alarme gleichzeitig aktiviert werden, zeigt die
Alarmmeldung eine Liste von maximal drei Alarmen. Die Alarme
werden in der Reihenfolge ihres Auftretens aufgefihrt, wobei
der zuerst aktivierte Alarm ganz oben steht. Die verbleibenden
Alarme sind in der Alarmliste aufgefiihrt. Siehe Abschnitt
Hilfsmittelseiten.

! ¥ u Veseel mevsage

a Boal pu langsam

| mewere Alarw

W

Bestdtigen von Meldungen
Sie haben im Alarmdialogfeld folgende Mdglichkeiten, um eine Meldung zu bestatigen:

OPTION ERGEBNIS

OK Setzt den Alarmstatus auf "bestatigt". Damit geben Sie an, dass
Sie die Alarmbedingung zur Kenntnis genommen haben. Der
Alarmton/der Summer verstummt, und das Alarmdialogfenster wird
geschlossen.

Der Alarm bleibt jedoch in der Alarmliste aktiv, bis die Ursache des
Alarms beseitigt wurde.

Deaktivieren Deaktiviert die aktuelle Alarmeinstellung. Der Alarm wird nicht mehr
angezeigt, bis Sie ihn im Dialogfenster mit den Alarmeinstellungen
wieder aufrufen.

Es gibt keine Zeitlberschreitung fir Alarmmeldung oder Alarmton. Beides bleibt aktiv,
bis Sie den Alarm bestédtigen oder die Ursache fiir den Alarm beseitigen.
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Anpassen der Alarmeinstellungen

Die Alarme kdnnen auf der Registerkarte "Einstellungen" auf der Seite "Alarme"
eingerichtet werden. Auf dieser Seite finden Sie auBerdem Informationen zu aktiven
Alarmen und der Alarmhistorie.

Die Seite "Alarme" kann auch Uber die Hilfsmittelseiten aktiviert werden.

' Klarmian einschalten Ed |:>

m Einstellungen
] Mo GRS fix -
S Flachwasses 2R
Sl Tietes Wasser A
Water temp rate 5("C/min]
Ankern 5 (m)
Bmker-Tiefe .
Bzt zu langsam 1 (k=]
& Off course -
2 Wegpunke-Badius
&4 Anbunf ;
True wind shift &0
& Tru wind high 13 (m/s)
Sl True wind low Dimss]
¢ (5 Spaneang
t [ Daten fehlen
¥l [ Werner
Bl Echiffa

4

v

Die einzelnen Alarme werden in den jeweiligen Kapiteln zu den einzelnen Funktionen
erlautert. So werden Schiffsalarme beispielsweise im Abschnitt Nachverfolgen der

Schiffsbewegung erlautert.
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" Relighelt
Saltigung
Kentrast
Fathe
Splegelung
Video standard

4, Einstellungen
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19 Verwenden der Videofunktion

Mit der Videofunktion kdnnen Sie optional Kameras an Ihr NSE-System anschlieBen.

Die Videoaufnahmen werden nicht gemeinsam von anderen NSE-Geréten (ber das
Netzwerk verwendet.

Der Videobereich
Der Videobereich wird Uber die Taste "INFO" geoffnet.
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¥ Hinauflgen einernese Sete

Der Videobereich kann auch in anderen Seitengruppen eingerichtet werden, die Uber die
Direktaufruf-Tasten gedffnet werden. Sie kdnnen den Videobereich als Einzelseite oder
als Teil einer Seite mit mehreren Bereichen einrichten.

Der Videobildschirm wird proportional skaliert, so dass er in den Videobereich eingepasst
wird. Nicht durch das Videobild abgedeckte Bereiche werden schwarz dargestellt.

Wenn ein Layout mit mehreren Bereichen fiir das Videobild ausgewahlt wird, empfiehlt es
sich, die BereichsgréBe an die BildgréBe anzupassen. Informationen zum Anpassen der
BereichsgréBe finden Sie im Abschnitt Anpassen des NSE-Systems.

Die nachfolgenden Grafiken zeigen Bilder einer Thermografiekamera.

Anpassen Ihrer Videoeinstellungen

Auswdhlen der Videoquelle

NSE unterstlitzt zwei Video-Eingangskandle. Sie kdnnen sich fir die Anzeige eines Kanals
entscheiden oder das Bild zwischen verfligbaren Videokameras rotieren lassen.

Der Rotationszyklus kann auf einen Wert zwischen 5 und 120 Sekunden eingestellt
werden.

Spiegeln des Videobilds

Die Videoeingaben kénnen so eingestellt werden, dass sie ein gespiegeltes Bild
wiedergeben. Diese Einstellung kann hilfreich bei zum Heck ausgerichteten Kameras
sein, die zum Riickwartsfahren des Schiffs verwendet werden.
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Optimieren des Videobildes

Sie kénnen die Videoanzeige optimieren, indem Sie die Video-Bildeinstellungen
anpassen.

Standardwert fir alle Einstellungen: 50 %.

Auswahlen des Videostandards

NSE unterstitzt NTSC- und PAL-Video. Diese beiden Kandle werden einzeln eingerichtet.
Ermitteln Sie den lokalen Videostandard bzw. den Standard Ihrer Videokameras.
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Vorbeugende Wartung

Das NSE-Gerat enthalt keine Komponenten, die eine Wartung vor Ort erfordern, daher
muss der Bediener nur eine sehr eingeschrankte praventive Wartung durchfihren.

Es wird empfohlen, die mitgelieferte Sonnenschutzabdeckung anzubringen, wenn das
Gerat nicht verwendet wird.

Einfache Wartungsverfahren

Reinigen des Displays

Reinigen Sie das Gehause und das Glas des Gerats NSE8/12 mit einem feuchten Tuch
und einer milden Reinigungslésung.

Priifen der Tasten

Stellen Sie sicher, dass keine Tasten in gedrickter Stellung verklemmt sind. Wenn eine
Taste verklemmt ist, rltteln Sie leicht an der Taste, bis sie sich wieder wie gewiinscht
bewegen lasst.

Priifen der Anschliisse
Die Anschlisse sollten lediglich einer Sichtkontrolle unterzogen werden.

Driicken Sie die Anschlussstecker in die Anschlliisse. Wenn die Anschliisse mit einer
Verriegelung ausgestattet sind, Uberprifen Sie die Position der Verriegelung.

Sichern Ihrer Systemdaten

Von Ihnen im System erstellte Wegpunkte, Routen und Tracks werden in Ihrem System
archiviert. Wir empfehlen, diese Dateien sowie die Datei mit den Systemeinstellungen
regelmaBig im Rahmen Ihrer Datensicherungsroutine zu exportieren.

Die Dateien werden auf einen Speicherstick oder eine SD-Karte, die Sie in den
Kartensteckplatz an der Geratevorderseite stecken kénnen, gesichert.

Auf der ndachste Seite ist dargestellt, wie Sie Wegpunkte, Routen und Tracks exportieren.
Weitere Dateien werden auf die gleiche Weise exportiert.
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Export von Wegpunkte, Rocien urd Trads
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Export von Wegpenkte, Routen und Tracks




21 Menii-Ubersicht

Menii "Einstellungen”

System
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Simulator
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Kontextmeniis

Karte

Info

Dverlay [t -
Wetter Optionen »

: Karten Optlanen »

Storungsunterdribckung Mediem -
Zielvergralenung
Schwelle

Meni "Plot"

| Wegpunkt setzen wo Curser..,
1% Meuer Wegpunkt wo Schiff,
W Neue Reute...

Neuer Track...

WegpunkLe
Routen
Tracks

GOTO
VESSEL

Meni "Goto"

™ Wegpunht—.
W Route_
Woordinaten...
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