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Prefacio

Exoneracao de responsabilidade

Visto que a Navico melhora este produto de forma continua, reservamo-nos o direito de
fazer, a qualquer momento, alteragdes ao produto que podem néo estar refletidas nesta
versdo do manual. Se precisar de assisténcia adicional, contacte o distribuidor mais proximo.

O proprietario é o Unico responsavel pela instalacdo e pela utilizacdo deste equipamento de
forma a ndo provocar acidentes, ferimentos pessoais ou danos materiais. O utilizador deste
produto é o Unico responsavel por garantir praticas de navegagao seguras.

A NAVICO HOLDING E AS SUAS SUBSIDIARIAS, SUCURSAIS E AFILIADAS RECUSAM QUALQUER
RESPONSABILIDADE POR QUALQUER UTILIZACAO DESTE PRODUTO DE UMA FORMA QUE
POSSA PROVOCAR ACIDENTES OU DANOS OU QUE POSSA VIOLAR A LEGISLACAO EM VIGOR.

Idioma aplicavel: esta declaracdo, quaisquer manuais de instrugdes, guias de utilizador ou
outras informacées relacionadas com o produto (Documentacéo) podem ser traduzidos, ou
foram traduzidos, para outros idiomas (Traducéo). Na eventualidade de surgirem conflitos
entre qualquer Tradugao da Documentacao, a versao em idioma Inglés da Documentacgao
serd considerada a versao oficial da Documentagao.

Este manual representa o produto no momento da impresséo. A Navico Holding AS e as suas
subsididrias, sucursais e afiliadas reservam-se o direito de efetuar alteragdes nas
especificagdes, sem aviso prévio.

Marcas comerciais

Navico” é uma marca registada da Navico.

Simrad” é utilizado sob um contrato de licenca com a Kongsberg.

Navionics” é uma marca registada da Navionics, Inc.

NMEA" e NMEA 2000° sdo marcas registadas da National Marine Electronics Association.
SiriusXM” é uma marca registada da Sirius XM Radio Inc.

SimNet® é uma marca registada da Navico.

Fishing Hot Spots” é uma marca registada da Fishing Hot Spots Inc. Copyright© 2012 Fishing
Hot Spots.

FUSION-Link™ Marine Entertainment Standard” ¢ uma marca registada da FUSION Electronics
Ltd.

C-MAP® é uma marca registada da C-MAP.

FLIR" ¢ uma marca registada da FLIR.

Mercury” é uma marca registada da Mercury.

SmartCraft VesselView” é uma marca registada da Mercury.
Suzuki® é uma marca registada da Suzuki.

SD™ e microSD™ sd0 marcas comerciais e marcas registadas da SD-3C, LLC nos Estados
Unidos, em outros paises ou em ambos.

Wi-Fi” é uma marca registada da Wi-Fi Alliance”.

Dados de mapeamento adicionais: Copyright© 2012 NSI, Inc.: Copyright© 2012 by
Richardson’s Maptech.

Bluetooth” é uma marca registada da Bluetooth SIG, Inc.

HDMI® e HDMI™, o logotipo HDMI e High-Definition Multimedia Interface sdo marcas
comerciais ou marcas registadas da HDMI Licensing LLC nos Estados Unidos e noutros paises.

Referéncias de produtos da Navico
Este manual pode fazer referéncia aos seguintes produtos da Navico:
Broadband Radar™ (radar de banda larga)
Broadband 3G™ Radar (radar 3G de banda larga)
Broadband 4G™ Radar (radar 4G de banda larga)
Broadband Sounder™ (Broadband Sounder)
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DownScan Imaging™ (DownScan)

DownScan Overlay™ (Overlay)

ForwardScan™ (ForwardScan)

GoFree™ (GoFree)

Radar de compresséo por impulsos Halo™ (Radar Halo)
INSIGHT GENESIS® (Insight Genesis)

SonicHub® (SonicHub)

StructureMap™ (StructureMap)

StructureScan® (StructureScan)

StructureScan® HD (StructureScan HD)

Copyright
Copyright © 2016 Navico Holding AS.

Garantia
O cartao de garantia é fornecido como um documento separado.

Em caso de duvidas, consulte o website da marca do seu ecrd ou sistema: www.simrad-
yachting.com.

Declara¢oes de conformidade
Este equipamento estd em conformidade com:

CE ao abrigo da diretiva 2014/53/UE

Requisitos de dispositivos de nivel 2 da norma 2008 para Comunicagdes por radio
(compatibilidade eletromagnética)

Parte 15 das regras da FCC. A utilizagcao estd sujeita as seguintes duas condi¢des: (1) este
dispositivo ndo pode provocar interferéncias prejudiciais e (2) este dispositivo deve aceitar
qualquer interferéncia recebida, incluindo interferéncias que possam provocar uma
operacdo nao desejada.

A declaracéo de conformidade correspondente encontra-se disponivel na seccdo do
produto, no seguinte website: www.simrad-yachting.com.

Utilizacao da Internet

Algumas funcionalidades deste produto utilizam a ligagdo a Internet para efetuar
transferéncias e carregamentos de dados. A utilizacdo da Internet através de uma ligacdo a
Internet por telemdvel ligado ou uma ligagdo a Internet com pagamento por Megabyte
pode requerer uma grande utilizagdo de dados. O seu fornecedor de servicos podera cobrar-
lhe com base na quantidade de dados que transferir. Se ndo tiver a certeza, contacte o seu
fornecedor de servicos para confirmar as tarifas e restricoes.

Acerca deste manual

Este manual é um guia de referéncia para utilizar o NSS evo3. Assume que todos os
equipamentos estdo instalados e configurados e que o sistema estd pronto a utilizar.

O manual assume que o utilizador tem conhecimentos bésicos de navegacéo, de
terminologia ndutica e dos procedimentos.

O texto importante que exija especial atencao do leitor esta destacado da seguinte forma:

- Nota: utilizado para chamar a atengao do leitor para um comentario ou para alguma
informagao importante.

Atencao: utilizado quando é necessario alertar as pessoas para a
necessidade de prosseguirem cuidadosamente para evitar o risco de lesao
e/ou de danos no equipamento ou ferimentos em pessoas.
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Versao do manual

Este manual foi elaborado para a versao de software 1.0. Este manual € atualizado de forma
permanente para corresponder a novos langcamentos de software. A versdo mais recente do
manual pode ser transferida em www.simrad-yachting.com.

Ver o manual no ecra

O PDF Viewer incluido na unidade permite ler os manuais e outros ficheiros PDF no ecra. Os
manuais podem ser transferidos a partir de www.simrad-yachting.com.

Os manuais podem ser lidos a partir de um cartao inserido no leitor de cartdes ou copiados
para a memoria interna da unidade.
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Utilize as op¢des de menu ou as teclas e os botdes no ecré para percorrer o ficheiro PDF,
como descrito abaixo:

- Search (Procurar), Goto page (Ir para a pagina), Page Up (Pagina para cima) e Page Down
(Pagina abaixo)
Selecione o botéo do painel pretendido.
- Scroll pages (Percorrer as paginas)
Gire o botéo rotativo.
- Deslocamento na pagina
Arraste o dedo no ecrd em qualquer direcao.
- Aumentar/diminuir zoom
Utilize os gestos para aproximar ou afastar os dedos.
- Sair do PDF Viewer
Prima a tecla X ou selecione o X no canto superior direito do painel.

Versao do software

A versdo do software existente nesta unidade esta disponivel na caixa de didlogo About

(Acerca). A caixa de didlogo About (Acerca) esta disponivel em System Settings (Defini¢cdes
do sistema).

Para obter informacdes acerca da atualizacdo do software, consulte "Atualizagdes do software" na
pagina 134.
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Introducao

Controlos frontais

Ecra tatil
2 Paginas/Home - prima para abrir a pagina inicial, para selecdo de paginas e
op¢oes de configuragao

3  WheelKey - configuravel pelo utilizador; consulte "Configurar a WheelKey" na pagina
20.
Predefinicdo sem um piloto automatico ligado ao sistema:
Pressdo breve: alterna entre painéis em ecré dividido
Pressdo demorada: maximiza o painel ativo em ecra dividido

Predefinicdo com um piloto automético ligado ao sistema:
Presséo breve: abre o controlador do piloto automatico e coloca o piloto
automatico no modo standby (espera)
Pressdo demorada: alterna entre painéis em ecra dividido

Tecla de menu - prima para aceder ao menu do painel ativo

5 Botao rotativo - rode para ampliar/reduzir ou percorrer o menu; prima para
selecionar uma opcéo

Tecla Enter - prima para selecionar uma opgdo ou guardar definicdes

7  Tecla Exit - prima para sair de uma caixa de didlogo, voltar ao nivel de menu
anterior e retirar o cursor do painel

8  MOB - prima simultaneamente as teclas Enter e Exit para criar um MOB na
posicao da embarcacao

9 Teclas de seta - prima para ativar o cursor ou deslocar o cursor
Utilizagdo do menu: prima para navegar pelos itens do menu e para ajustar um
valor

10 Tecla Mark - prima para colocar um waypoint na posi¢cdo da embarcacdo ou na
posicao do cursor quando o cursor estd ativo

11 Tecla Power - prima continuamente para ligar/desligar a unidade
Prima uma vez para ver a caixa de didlogo System Controls (Controlos do sistema);
prima mais vezes para alternar entre trés niveis predefinidos de brilho do ecra

12 Portado leitor de cartoes

13 Ranhuras para dois cartoes

Pagina Home

A péagina inicial é acedida a partir de qualquer operacédo, premindo brevemente a tecla
Home ou o botdo Home no canto superior esquerdo de um painel.
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Alarmes Estrutura

B B
B

Instrumentos Piloto Automético

Triplntel

Sol, lua

I 4 Time Plot ForwardScan

Ficheiros Editar

9]

1 Aplicacoes
Selecione um botdo para apresentar a aplicagao como um painel de péagina inteira.
Prima e mantenha premido um botéo para apresentar as opgdes de pagina
dividida pré-configurada da aplicagéo.

2  Botao Settings (Definicoes)
Selecione para aceder a caixa de didlogo Settings (Defini¢des).

3 Ferramentas

Selecione um botdo para aceder as caixas de didlogo utilizadas para realizar uma
tarefa ou para procurar informacées armazenadas.

4  Favoritas
Selecione um botdo para apresentar a combinacao de painéis.
Prima e mantenha premido um botéo de favorita para aceder ao modo de edicao
do painel Favorites (Favoritas).

5 Botao de fechar
Selecione para sair da pagina inicial e voltar para a pagina ativa anterior.

6 Botao Power (Alimentacao)
Selecione para desligar a unidade.

7  Botao Man Over Board (MOB - Homem ao mar)
Selecione esta opgao para guardar um waypoint Man Over Board (MOB) (Homem
ao mar) na posicao atual da embarcacéo.

Paginas de aplicacao

Novo
Waypoint...
Irpara
Coordenads

Medida

Encontrar...

Opgdes de,
crta’

N 25729120 ' | Indisgevel 3 Sabvenus\;ig

W 50°20.869 |

mion
759,250

Cada aplicacdo ligada ao sistema é apresentada em painéis. A aplicagdo pode ser
apresentada como uma pdagina inteira ou combinada com outros painéis numa pagina de
Varios painéis.

Todas as paginas de aplicacdo sdo acessiveis a partir da pagina inicial.
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Botao Home
Painel de aplicac6es

Barra de instrumentos
Informacdes de navegacao e do sensor. A barra pode ser desativada e configurada
pelo utilizador.

Botao de menu
5 Botoes de zoom

Caixa de dialogo "System Controls" (Controlos do sistema)

Aceda rapidamente as definicdes basicas do sistema.

Apresente a caixa de didlogo com uma pressao breve na tecla Power ou
deslizando o dedo para baixo a partir do topo do ecra.

7 Barra de estado

Caixa de didlogo
Informacdes para o utilizador ou que o utilizador deve introduzir.

9 Mensagem de alarme
Apresentada se ocorrerem situacoes perigosas ou falhas de sistema.

10 Menu
Menu especifico do painel.

Paginas divididas
Pode ter até 4 painéis em cada pagina.

Pdgina de 2 painéis Pdgina de 3 painéis Pdgina de 4 painéis

O tamanho dos painéis numa pagina dividida pode ser ajustado a partir da caixa de didlogo
System Controls (Controlos do sistema).

Paginas divididas pré-configuradas
Cada aplicagcdo com ecra completo tem varias paginas divididas pré-configuradas, que
incluem a aplicacao selecionada combinada com cada um dos outros painéis.

- Nota: O nimero de paginas divididas pré-configuradas nao pode ser alterado e as
paginas nao podem ser personalizadas ou eliminadas.

Aceda a uma pagina dividida pré-configurada premindo e mantendo premido o botéo do
painel principal.

@35

Paginas favoritas

Todas as paginas favoritas pré-configuradas podem ser modificadas e eliminadas e pode criar
as suas paginas. Pode ter um total de 12 paginas favoritas.

Para obter mais informacoes, consulte "Adicionar novas pdginas favoritas" na pagina 21.
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Integracao de dispositivos de terceiros

Um dispositivo ligado a rede NMEA 2000 deve ser identificado automaticamente pelo
sistema. Se ndo for o caso, ative a funcéo a partir da opcdo Advanced (Avancadas) na caixa de
didlogo System settings (Definicdes do sistema).

O dispositivo de terceiros é controlado através de menus e caixas de didlogo, tal como em
outros painéis.

Este manual ndo inclui instrucdes de funcionamento especificas para qualquer dispositivo de
terceiros. Para obter as caracteristicas e funcionalidades, consulte a documentacao fornecida
com o dispositivo de terceiros.

Integracao do SmartCraft VesselView
Se estiver disponivel na rede um Mercury VesselView® 4, 7,403, 502, 702, 703 ou Link, os
dados do SmartCraft podem ser apresentados e a interacdo ativada através da unidade.

Quando as funcionalidades estao ativadas, o ecra pode solicitar ao utilizador algumas
informacoes basicas de configuragcao. Consulte o manual do VesselView® ou o fornecedor do
motor para obter mais informacoes.

O icone do fornecedor do motor é apresentado na pagina inicial quando um dispositivo
esta disponivel.

Painel do motor Suzuki

Se um indicador Suzuki C10 estiver disponivel na rede, um icone do motor Suzuki é
adicionado a pagina inicial. Um icone é também adicionado ao Page editor (Editor de
pdaginas). Pode optar por apresentar o painel do motor Suzuki como um painel de pagina
inteira ou como parte de uma pagina com varios painéis.

O esquema e o contetdo do painel do motor dependem do tamanho do painel selecionado.
Os indicadores digitais podem ser personalizados; consulte "Personalizar o painel do" na pagina
111.

Integracao de FUSION-Link
Quando utiliza a fung¢do de dudio, os dispositivos FUSION-Link aparecem como fontes
adicionais. Nao estdo disponiveis icones adicionais.

Consulte "dudio” na pagina 112 para obter mais informacaoes.

Integracao da camara FLIR

Se uma camara FLIR da série M estiver disponivel na rede Ethernet, pode apresentar o video e
controlar a camara através do NSS evo3.

A camara FLIR é controlada através do painel de video e nenhum fcone adicional é
apresentado na pagina inicial.

Consulte "Video" na pagina 124 para obter mais informagoes.

Integracao de CZone da BEP
O NSS evo3 pode ser integrado com o sistema CZone da BEP utilizado para controlar e
monitorizar um sistema de alimentacao distribuido na sua embarcacéo.

O icone CZone esta disponivel no painel Tools (Ferramentas) na pagina inicial quando um
sistema CZone esta disponivel na rede.

Painel CZone

Quando a CZone estd instalada e configurada, um painel CZone adicional é adicionado aos
painéis Instruments.
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Pode alternar entre painéis selecionando os simbolos de seta para a esquerda e direita ou
selecionando o painel a partir do menu.

Editar um painel CZone
Pode personalizar um painel CZone alterando os dados de cada um dos indicadores. As

opcoes de edicdo disponiveis dependem do tipo de indicador e das fontes de dados ligadas
ao sistema.
Para obter mais informacdes, consulte "Painéis de instrumentos” na pagina 111.

Controladores remotos
Pode ligar um controlador remoto a rede e controlar remotamente a unidade. Para saber que
controladores remotos podem ser utilizados, consulte a pagina Web do produto em:

www.simrad-yachting.com.
O controlador remoto é fornecido com um manual em separado.
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Funcionamento basico

Caixa de dialogo System Controls (Controlos do sistema)

A caixa de didlogo System Controls (Controlos do sistema) fornece acesso rapido as
definicoes basicas do sistema. Para apresentar a caixa de didlogo, prima ligeiramente a tecla
Power ou percorra para baixo a partir da parte superior do ecra.

Os icones apresentados na caixa de didlogo podem ser diferentes. Por exemplo, a opcéo
Adjust splits (Ajustar divisdes) so esta disponivel se visualizar uma pagina dividida quando
abre a caixa de didlogo System Controls (Controlos do sistema).

CONTROLOS DO SISTEMA “
0

& O O Xk

e : Brilho do
Definigoes Espera Desligar A

| —]

4 P g
¢ & 7|03
Modo Noite  Bloqueiode g, giog Sauz 0

toque instrumento

Funcodes de ativacao

Ligar e desligar o sistema

Pode desligar o sistema premindo a tecla Power ou selecionando a opcdo de Power
(Alimentacdo) na pagina inicial ou na caixa de didlogo System Controls (Controlos do
sistema).

Se a tecla Power for libertada antes do encerramento ser concluido, o processo de
encerramento é cancelado.

- Nota: Se a unidade estiver configurada como secundéria, ndo pode desligar a unidade
com a tecla Power e a caixa de didlogo System Controls (Controlos do sistema) ndo
apresenta a opgao para desligar.

Primeira utilizacao

Quando a unidade é iniciada pela primeira vez, ou apds a reposicdo de fabrica, a unidade
apresenta um assistente de configuracdo. Responda as solicitagdes do assistente de
configuracdo para selecionar algumas opg¢des de configuracdo fundamentais.

Pode efetuar uma configuragéo adicional utilizando a opgéo de definigdes do sistema e mais
tarde alterar as defini¢des efetuadas com o assistente de configuragéo.

Modo de espera
No modo Standby (Espera), a retroiluminacdo do ecra e das teclas é desligada para poupar
energia. O sistema continua a funcionar em segundo plano.

Selecione o modo Standby (Espera) a partir da caixa de didlogo System Controls (Controlos
do sistema).

lluminacao do ecra

Brilho
A retroiluminacdo do visor pode ser ajustada a qualquer momento a partir da caixa de
didlogo System Controls (Controlos do sistema).

Também pode percorrer os niveis de retroiluminacdo predefinidos com breves pressdées na
tecla de ligar/desligar.
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Modo noturno
A opcao de modo noturno otimiza a paleta de cores e a retroiluminacao para condi¢des de
luminosidade reduzida.

- Nota: se o modo Noturno estiver selecionado, os detalhes sobre a carta poderédo estar
menos visiveis!

Sem fios

Oferece opc¢oes de ligagdo sem fios dependentes do estado da rede sem fios. Por exemplo,
ligar a um hotspot ou mudar para ponto de acesso. Para uma explicacéo das opgdes,
consulte "Ligagdo sem fios" na pagina 101,

Bloquear o ecra tatil

Pode bloquear temporariamente um ecra tatil para impedir o funcionamento acidental do
sistema. Bloqueie o ecra tatil quando estiver cheio de dgua, por exemplo, em mar agitado e
condi¢cdes meteoroldgicas adversas. Esta funcao também é til quando limpar o ecra
quando a unidade estiver ligada.

Quando o bloqueio tatil estiver ativo, s6 pode controlar a unidade a partir das teclas.

Pode bloquear o ecra tatil a partir da caixa de didlogo System Controls (Controlos do
sistema).

Para retirar a funcdo de blogueio com um breve toque na tecla Power.

Barra de instrumentos
Apenas liga/desliga a Barra de instrumentos da pagina atual.

Funcionamento do ecra tatil
O funcionamento basico do ecré tatil em diferentes painéis é indicado na tabela abaixo.

As seccoes do painel indicadas neste manual tém mais informacgoes sobre o funcionamento
do ecra tétil especifico do painel.

icone Descricao

Toque para:

- Ativar um painel numa pagina com varios painéis
Posicionar o cursor sobre um painel
Selecionar um menu e um item da caixa de didlogo
Ativar ou desativar uma opcao da caixa de verificacao
Mostrar informacgodes basicas sobre um item selecionado

x1

Premir continuamente:
Qualquer painel com um cursor para ativar a funcéo de auxilio do
cursor ou abrir o menu. Consulte "Personalizar a fungdo de pressdo longa” na
pagina 20
- No painel de instrumentos para abrir a caixa de didlogo Choose
@35 data (Escolher dados)
- Num botédo do painel para ver as op¢oes de ecra dividido
disponiveis
Num botao de favorito para aceder ao modo de edicao

Percorrer uma lista das opc¢des disponiveis sem ativar qualquer opcao.
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icone Descricdao ‘

-
Gesto de folhear para percorrer rapidamente, por exemplo, a lista de
waypoints. Toque no ecra para parar o deslocamento.
f

¥
. Desloque para posicionar uma carta ou uma imagem do sonar no
painel.
I's

’ . . .
Aproxime os dedos para reduzir a carta ou uma imagem.

7 4
Afaste os dedos para ampliar a carta ou uma imagem.

Utilizar os menus e as caixas de dialogo

*

Menus
Pode aceder a um menu de pdgina selecionando o botdo MENU no canto superior direito
da pagina.
- Ative um item de menu e alterne entre ativar/desativar uma opgao selecionando-a
- Ajuste um valor da barra deslizante do seguinte modo:
- arrastando a barra deslizante
- selecionando os icones + ou -

Também pode utilizar os menus com o botéo rotativo:

- Rode o botéo para percorrer os itens de menu
- Prima o botédo para selecionar um item realcado
- Rode o botéo para ajustar o valor de um item selecionado

Selecione a opcdo de menu Back (Retroceder) ou a tecla X para voltar para o nivel de menu
anterior e sair.

O estado do cursor (ativo ou inativo) muda as opcdes de menu.

Caixas de dialogo
Selecione os campos de entrada e as teclas numa caixa de didlogo tocando no ecré ou
utilizando o botéo rotativo.

Se necessario, os teclados numéricos e alfanuméricos sao apresentados automaticamente
para introduzir as informagdes de utilizador nas caixas de didlogo. Pode operar o teclado
selecionando as teclas virtuais e confirmar a sua entrada selecionando a tecla de introdugao
ou premindo o botao rotativo.

Para fechar uma caixa de didlogo, guarde ou cancele a entrada.

Uma caixa de didlogo também pode ser fechada selecionando o X no canto superior direito
da caixa de didlogo ou premindo a tecla X.
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Selecionar paginas e painéis

Selecionar uma pagina
Selecione um painel de pagina inteira com o botao de aplicacéo relevante na pagina
inicial
Selecione uma pégina favorita selecionando o respetivo botdo de favorita
Selecione um painel dividido predefinido premindo e mantendo premido o respetivo
icone de aplicacao

Selecionar painel ativo
Numa pagina com varios painéis, s6 pode estar ativo um painel de cada vez. O painel ativo é
realcado com um contorno.

S6 pode aceder ao menu de pagina de um painel ativo.
Para ativa-lo, basta tocar-lhe.

Apresentar o painel Favoritas como um pop-up numa
pagina

Pode ver o painel Favorites (Favoritas) como pop-up em qualquer pagina se premir
continuamente a tecla Home.

Selecione uma pdagina de favorita no pop-up para visualiza-la. O painel muda para a favorita
selecionada apds 3 segundos.

Criar um waypoint Homem ao Mar
Se ocorrer uma situagdo de emergéncia, pode criar um waypoint Homem ao Mar (MOB) na
posicao atual da embarcacao selecionando o botdo MOB na pagina inicial.

Também pode guardar um waypoint Homem ao Mar (MOB) na posicao atual da
embarcacao, premindo simultaneamente as teclas Enter e Exit. Premir simultaneamente as
teclas Enter e Exit cria um MOB na localizacdo da embarcagao
Quando ativa a funcdo MOB, as seguintes a¢des sdo executadas automaticamente:

um waypoint MOB é criado na posi¢do da embarcacdo

0 ecrd muda para um painel da carta ampliado, centrado na posicdo da embarcacdo

0 sistema apresenta informacoes de navegacao para o waypoint MOB

Se premir varias vezes os botées MOB, s&o guardados varios waypoints MOB. A embarcacéo
continua a mostrar informagdes de navegacdo para o waypoint MOB inicial. A navegacdo
para os waypoints MOB subsequentes tem de ser efetuada manualmente.

Cancelar a navegacao para MOB

O sistema continua a apresentar informacoes de navegagao em direcao ao waypoint MOB
até o utilizador cancelar a navegagdo no menu.

Eliminar um waypoint MOB

1. Selecione o waypoint MOB para ativa-lo

2. Toque no pop-up do waypoint MOB ou prima a tecla de introdugédo ou o botédo rotativo
para apresentar a caixa de didlogo do waypoint MOB

3. Selecione a opcdo de eliminacdo na caixa de didlogo.

Um waypoint MOB também pode ser eliminado a partir do menu quando é ativado.
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Captura de ecra

Em simultaneo, prima as teclas Home e Power para fazer uma captura de ecra. As capturas
de ecré sdo guardadas na memoria interna.

Tem de ativar a opcao Screen capture (Captura de ecrd) na caixa de didlogo System Settings
(Definicdes do sistema) para poder captar uma imagem num ecra ttil. Quando a funcdo esta
ativada, pode captar uma imagem num ecra tatil selecionando duas vezes a barra de titulo
de uma caixa de didlogo aberta, ou selecionando duas vezes a barra de estado se nenhuma
caixa de didlogo estiver aberta.

Para ver ficheiros, consulte "Ficheiros" na pagina 129.
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Sol, lua

’i

Ficheiros

Q

Encontrar

Personalizar o sistema

Personalizar aimagem de fundo da pagina inicial
A imagem de fundo da pédgina inicial pode ser personalizada. Pode selecionar uma das
imagens incluidas no sistema, ou pode utilizar a sua propria imagem no formato jpg ou .png.

As imagens podem estar disponiveis em qualquer local que possa ser acedido no browser de
ficheiros. Quando uma imagem é escolhida como imagem de fundo, é copiada
automaticamente para a pasta Wallpaper (Imagem de fundo).

FICHEIROS “
‘ . Meus fichei =!
5 eus ficheiros ’
o
|
T | Cookies B
T | Gribs
v | Registos
| Polars B
| SD card DETALHES - WALLPAPER01.JPG “
| - Tipo Imagem JPEG
« | Wallpaper Tamanho 103.3kB
Criado 12/01/2016
wallpaper01.jpg Modificado 08/16/2016
LwaIIpaperOZ.jpg
| wallpaper03.ipg ;
Definir como

Copiar Renomear Apagar

fundo

Configurar a WheelKey

Pode definir o que acontece com uma pressao breve ou demorada na WheelKey localizada
na parte da frente da unidade.

Para configurar a WheelKey, selecione Configure WheelKey (Configurar WheelKey) na caixa
de didlogo System Setting (Defini¢do do sistema).

Selecione a opcdo Short press (Pressdo breve) ou Long press (Pressdo demorada) na caixa
de didlogo WHEELKEY CONFIGURATION (Configuracdo da WheelKey) e depois uma op¢édo na
lista apresentada.

Personalizar a funcao de pressao longa

Utilize a caixa de didlogo Advanced settings (Definicoes avancadas) para especificar se a
pressao longa no painel abre o0 menu ou apresenta a fungao de auxilio do cursor no painel.

DEFINICOES AVANGADAS “

v Waypoints

v |Hardware
4 Interface do utilizador
|

v Cursor

~Tempo de espera do pot. deslizante 200 O periodo de espera para outro ajuste deslizante antes da acgdo ocorrer (ms)

CursorAssist Ativa o CursorAssist com um toque longo. Se desativado, 0 menu serd aberto.

Duragdo do toque longo 1000 Aduragdo do toque (1000ms-1500ms)

Modo noite cor texto -

Ajustar o tamanho do painel

Pode alterar o tamanho do painel para uma péagina dividida ativa. O tamanho do painel pode
ser ajustado tanto para as paginas favoritas como para as paginas divididas predefinidas.

1. Ative a caixa de didlogo System Controls (Controlos do sistema)
2. Selecione a opcado de ajuste da divisao na caixa de didlogo
3. Ajuste o tamanho do painel arrastando o icone de ajuste
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4. Confirme as suas alteragdes tocando num dos painéis ou premindo o botao rotativo ou a
tecla Enter .

CONTROLOS DO SISTEMA

o ¥ C

ar ole

0.51 mi, 352°M

As alteragcdes sao guardadas na pagina favorita ativa ou dividida.

Protecao por palavra-passe

Pode definir um cédigo PIN para impedir o acesso ndo autorizado as suas definicées do
sistema.

Nota: Se utilizar esta funcionalidade, recomendamos que registe o cédigo PIN (palavra-
passe) e que o guarde num local seguro.

Quando estabelecer protecdo por palavra-passe, o cédigo PIN tem de ser introduzido
guando uma das seguintes op¢des sdo selecionadas. Depois de introduzir o cédigo PIN
correto, todas podem ser acedidas sem que seja necessario introduzir o cédigo PIN.

Settings (Definicdes), ativada a partir do painel Tools (Ferramentas) ou da caixa de didlogo
System Controls (Controlos do sistema)

Alarms (Alarmes), ativada a partir do painel Tools (Ferramentas)

Files (Ficheiros), ativada a partir do painel Tools (Ferramentas)

GoFree Shop (Loja GoFree), ativada a partir do painel Tools (Ferramentas)

Settings (Definicdes), ativada a partir do menu Chart (Carta) em Chart Options (Opg¢des da
carta)

Pode definir e remover a protecao por palavra-passe a partir da caixa de didlogo System
Settings (Defini¢des do sistema).

L+ sistema Linguagem Portugués (PT)

Tamanho do texto Normal ~
@ Carta

DEFINICOES

Beeps das teclas Alto
@ I Hora...
@ Radar Configurar volante...

; o Satélites...
@ Piloto automdtico
Cédigo PIN Definir PIN...

Navegacdo 2 Eliminar PIN...
@ £a¢ Restaurar valores por defeito...

Adicionar novas paginas favoritas
1. Selecione o icone New (Nova) no painel de favoritos na pagina inicial para abrir a caixa
de didlogo do editor de paginas

2. Arraste e largue icones de paginas para configurar uma nova pagina

3. Altere a disposicao do painel (disponivel apenas para 2 ou 3 painéis), se necessario
4. Guarde o esquema de pagina.

O sistema mostra a nova pagina favorita e a nova pagina é incluida na lista de paginas
favoritas na pagina inicial.
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Edit:

I Combustivel

Anterior

Navegar
A pescar

Fundeadouro

Geral

EDITOR DE PAGINAS “
Arraste painéis do lado esquerdo para a area de pré-visualizagao para
compor o layout da pagina. ﬂ .

Estrutura m(_LJ

3

Sem painéis adicionados

Piloto/Autom... Time Plot

EorwardScan]

Limpar Guardar Descartar

Editar as paginas favoritas

1. Selecione o icone de edicdo no painel Favorite (Favoritas):
- Selecione o icone X num icone de favorita para remover a pagina
- Selecione o icone de ferramenta num icone de favorita para aceder a caixa de didlogo
do editor de paginas
2. Adicionar ou remover painéis na caixa de didlogo do editor de paginas
3. Guarde ou elimine as suas alteracdes para sair do modo de edicao de favoritas.

Definir o aspeto da Barra de instrumentos
As fontes de dados ligadas ao sistema podem ser visualizadas na Barra de instrumentos.

Pode configurar a Barra de instrumentos para apresentar uma ou duas barras. Se especificar
para apresentar duas barras, pode definir para alternar entre as barras automaticamente.
Pode especificar as informagdes apresentadas nas barras de instrumentos.

Utilize o menu para selecionar uma atividade predefinida para uma ou ambas as barras.
Quando uma barra de atividade é selecionada, os indicadores de instrumentos predefinidos
sao apresentados na barra de instrumentos.

Pode desligar a Barra de instrumentos na caixa de didlogo System controls (Controlos do
sistema).

- Nota: esta agao apenas desliga a Barra de instrumentos da pagina atual.

Ativar/desativar a barra de instrumentos

1. Ative a caixa de didlogo System controls (Controlos do sistema)
2. Desative/ative o icone da barra de instrumentos para ativar e desativar a barra.

Selecionar uma barra de atividade predefinida

1. Selecione a Barra de instrumentos para ativa-la

2. Selecione o botdo MENU para abrir o menu

3. Selecione Bar 1 (Barra 1) ou Bar 2 (Barra 2) e, em seguida, uma barra de atividade
predefinida.

Os indicadores predefinidos sdo apresentados na barra de instrumentos. Pode alterar um
indicador na Barra de instrumentos de atividade; consulte Editar o contetdido da barra de
instrumentos abaixo.

Editar o conteudo da barra de instrumentos

1. Selecione a Barra de instrumentos para ativa-la

2. Selecione o botdo MENU para abrir o menu

3. Selecione Edit (Editar) para alterar um indicador de instrumento, seguido do indicador
que pretende alterar

4. Selecione o conteldo que pretende ver a partir da caixa de didlogo Choose Data
(Escolher dados)
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5. Selecione Menu e, em seguida, Finish editing (Concluir a edicdo) para guardar as suas
alteracoes.

Indicador de poupanca de combustivel

Pode ver um indicador de poupanca de combustivel na barra de instrumentos das paginas
de aplicacdo (Carta, Radar, Eco, Navegacéo, etc.). Selecione a barra de atividade de
combustivel predefinida ou altere uma fonte de medicdo para Fuel Economy (Poupanca de
combustivel). Para alterar uma fonte de medidor, consulte "Definir o aspeto da barra de instrumentos”
na pagina 22.

Leitura digital da poupanca atual

Unidades de medida de poupanca de combustivel

100% de eficiéncia, que correspondem ao "consumo nominal”
120% de eficiéncia

Poupanca de combustivel média

Poupanca instantanea

N & 1 A W N =

Nivel atual de combustivel

O indicador de poupanca de combustivel apresenta a eficiéncia instantanea por oposicao a

eficiéncia de combustivel média histérica. O inicio da zona verde representa a "Poupanca de
combustivel nominal" e apresenta uma édrea adicional de 20% para permitir que a eficiéncia

de combustivel seja apresentada acima da poupanca nominal de combustivel.

Quanto mais eficiente for a sua poupanca de combustivel, mais o botdo azul exterior ocupa a
parte verde da escala. Se conseguir a eficiéncia nominal da sua embarcacao, ficard na zona
verde. Se conseguir atingir uma eficiéncia superior a eficiéncia nominal, ficara algures na
zona verde superior.

A poupanca nominal de combustivel pode ser introduzida na caixa de didlogo Vessel Setup
(Configurar embarcacao) apresentada na caixa de didlogo Fuel Settings (Defini¢cdes do
combustivel).

Pode repor a poupanca média de combustivel através do botao Reset Fuel Economy (Repor
poupanca de combustivel) na caixa de didlogo Fuel Settings (Definicdes do combustivel).
Quando fizer a reposicéo, o sistema inicia o calculo de uma nova média.

Defina as unidades de medida do medidor de poupanca de combustivel no campo
Economy (Poupanca) na caixa de didlogo Unit settings (Defini¢des de unidades).

Controlo da ponte

A funcionalidade Bridge Control (Controlo da ponte) permite-lhe controlar as paginas que
sao apresentadas em varios ecras ao mesmo tempo. A funcionalidade é utilizada nas
embarcagdes com varios ecrds montados no mesmo local para configurar rapidamente as
informacodes que sdo apresentadas.

O seu sistema pode ter no maximo quatro pontes e até quatro ecras agrupados numa unica
ponte. Cada ecrd pode ser configurado para apenas uma ponte.
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Quando os ecras estao incluidos numa ponte, pode configurar doze configuragdes de pagina
(predefinicdes) para cada ponte.

Adicionar ecras a uma ponte

- Nota: Todos os ecras devem ser ligados para que fiquem disponiveis para a
configuracdo da ponte.

1. Abra a caixa de didlogo Bridge Configuration (Configuracédo da ponte)
2. Selecione para configurar uma ponte nova ou para editar uma existente
- A Bridge Configuration (Configuracédo da ponte) da ponte selecionada é
apresentada e todos os ecrds que ainda nao foram atribuidos a uma ponte sao
indicados
3. Selecione o ecra que pretende adicionar a ponte
- Ordene os ecras da esquerda para a direita no mesmo esquema fisico que os ecras na
ponte/painel/leme atual
4. Altere 0 nome da ponte se necessario
5. Guarde a configuragao

~ Bridge Control O Bridge Control (Controlo da ponte) é apresentado na pagina inicial de todas as
unidades que estdo configuradas para uma ponte.

DEFINIGOES u

@ Piloto automético Nome do Dispositivo

@ Navegagdo Fontes...
Lista de Dispositivos

Eﬁ Combustivel

Diagndsticos

~. .
=> Trilhos e viagens Configuragdo da ponte

; Alarmes Grupos SimNet...

j Dnidades CONFIGURAGRO DA PONTE

Editar Briicke1

() Semfios

Editar Briicke2

CONFIGURAGAO DA PONTE - BRUCKE1 “

Briicke1

22 Rede de dados | I

s da esquerda ixas abs compor o esquema da ponte.

Eliminar Guardar Descartar

Configurar as paginas predefinidas dos ecras numa ponte
1. Ative o painel Bridge Control (Controlo da pagina), deslizando o dedo para baixo em
Bridge Control (Controlo da ponte) na pagina inicial
2. Aceda ao modo de edicao, selecionando o icone de editar
3. Selecione o ecréd no qual pretende definir a pagina predefinida
- A opgdo de esquema da pagina do ecra selecionado é lida através da rede e apresenta
as principais funcionalidades e paginas favoritas configuradas
4. Selecione a pagina preferida
- Selecione a pagina em branco se ndo quiser que esse ecra seja incluido na Bridge
preset (Predefinicdo da ponte) selecionada
5. Repita os passos 3 e 4 até que uma pagina seja configurada para todos os ecras em todas
as Bridge presets (Predefinicées da ponte)
6. Selecione novamente o icone de editar para sair do modo de edicdo e guardar a sua
configuracdo
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~ Bridge Control ~
l‘

Selecionar predefinices da ponte

Pode apresentar uma visao geral das Bridge presets (Predefinicoes da ponte) disponiveis,
deslizando o dedo para baixo em Bridge Control (Controlo da ponte) na pagina inicial.

Quando seleciona uma das configuragcdes predefinidas, todos os dispositivos incluidos nessa
ponte mudam para as paginas pré-configuradas.

~ Bridge Control ~
1*
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Cartas

A funcédo de carta apresenta a posicdo da sua embarcacdo em relacdo a terra e outros
objetos na carta. No painel da carta, pode planear e navegar em rotas, colocar waypoints e
apresentar alvos AlS.

Painel da carta

>
o

\

Waypoint*

Embarcagdo com linha de extenséo (a linha de extensao é opcional)
Rota*

Indicador de Norte

Linhas de grelha*

Anéis de alcance*

Trajeto*

Escala de alcance da carta

O 0 N & 1 b W N =

Intervalo dos anéis de alcance (s6 é apresentado se os anéis de alcance estiverem
ativados)

*|tens de carta opcionais. Pode ativar/desativar os itens de carta opcionais individualmente
na caixa de didlogo Chart settings (Defini¢cdes de cartas).

Dados da carta
O sistema é fornecido com uma cartografia integrada que depende da regido.

Todas as unidades suportam cartas Insight da Navico, incluindo a Insight Genesis. O sistema
suporta cartas da Navionics e da C-MAP, assim como o conteudo criado por varios
fornecedores de mapeamento no formato AT5. Para obter uma selecdo completa das cartas
disponiveis, visite www.gofreeshop.com, www.c-map.com ou www.navionics.com.

= Nota: neste manual, estao descritas todas as possiveis opcdes do menu de cartas. Estas
opgdes variam consoante a carta que utilizar.

As cartas nos cartdes de cartas sao partilhadas através da rede Ethernet, pelo que é
necessario introduzir apenas um cartdo de cartas por embarcacao.

= Nota: se o cartdo de cartas for removido, o sistema ndo muda automaticamente para
cartografia integrada. Uma carta de baixa resolugao é apresentada até que volte a inserir
o cartdo ou mude manualmente para a cartografia integrada.
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Mostrar dois tipos de carta

Se tiver varios tipos de cartas disponiveis — integrados, na ranhura para cartdes ou na rede
Ethernet — pode apresentar dois tipos de carta em simultaneo numa pagina com dois painéis
de carta.

Pode selecionar um painel de carta duplo premindo e mantendo premido o botao da
aplicacdo Chart (Carta) na pagina inicial, ou criando uma pagina favorita com dois painéis de
carta.

Selecionar tipo de carta

Pode especificar o tipo de carta no painel Chart (Carta) selecionando um dos tipos de carta
disponiveis na op¢do de menu da fonte da carta.

Se tiver um painel com vérios painéis de carta, o tipo de carta é definido individualmente
para cada painel de carta. Ative um dos painéis de carta e, em seguida, selecione um dos
tipos de carta disponiveis na opgdo de menu Chart source (Fonte de carta). Repita o processo
para o segundo painel de carta e selecione um tipo de carta alternativo para este painel.

Se tiver cartas idénticas disponiveis — integradas, na ranhura para cartdées ou na rede Ethernet
- o sistema seleciona automaticamente a carta com o maior nimero de detalhes de carta
para a regiao apresentada.

Deslocar a carta
Pode deslocar a carta em qualquer direcao, arrastando o dedo no ecra.

Selecione a opcdo de menu Clear cursor (Apagar o cursor) ou prima a tecla X para remover
o cursor e ajanela do cursor do painel. Isto também centra a carta na posicdo da
embarcacao.

Escala da carta

Pode ampliar ou reduzir o tamanho na carta utilizando os icones do painel de zoom, o botdo
rotativo ou 2 dedos a afastar (reduzir) e aproximar (aumentar).

A escala de alcance da carta e o intervalo dos circulos de alcance (quando estédo ativados) sao
apresentados no canto inferior direito do painel da carta.

Simbolo da embarcacao

Quando o sistema tem uma posicdo de GPS vélida, o simbolo de embarcacéo indica a
respetiva posicdo. Se ndo houver uma posicao de GPS disponivel, o simbolo de embarcacdo
inclui um ponto de interrogagao.

Posicionar a embarcacao no painel da carta

Orientacao da carta

Estdo disponiveis vérias opcoes para saber como rodar a carta no painel. O simbolo de
orientagdo da carta no canto superior direito do painel indica a direcdo norte.

A ‘fy‘{ -

Norte para cima Rumo para cima Rota para cima

Norte para cima
Apresenta a carta com o norte para cima.
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Rumo para cima

Apresenta a carta com o rumo da embarcacéo direcionado para cima. As informacgdes de
rumo sao recebidas através de uma bussola. Se o rumo néo estiver disponivel, é utilizado o
COG a partir do GPS.

Rota para cima
Apresenta a carta em que a embarcacgao esta DE FACTO a navegar para cima, 0 que, em
alguns casos nao é a direcao para a qual a embarcacao esta virada.

Visdo para a frente

Aproxima o icone da embarcacdo da parte inferior do ecrég, para que possa maximizar a visao
para a frente.

Apresentar informacées sobre itens da carta

Quando seleciona um item da carta, um waypoint, uma rota ou um alvo, as informacoes
basicas do item selecionado séo apresentadas. Selecione o pop-up do item da carta para
apresentar todas as informacoes disponiveis sobre esse item. Também pode ativar a caixa de
didlogo de informacgdes detalhadas a partir do menu.

> Nota: Se estiver a visualizar cartas C-MAP aplicaveis no seu sistema, pode selecionar
objetos marinhos para visualizar informagdes sobre os servicos e multimédia (fotografias)
disponiveis associados ao local ou objeto.

- Nota: As informacdes do pop-up tém de ser ativadas nas definicbes da carta para
visualizar informacdes basicas sobre itens.

[coma waveomr “

007
14.2mi

043 °M

N 25°43.000' W080°01.533' Display icon and name
00000.00 27125.95 9960 Northeast USA

Notas Profundidade (ft

00000.00

Raio de alarme (mi)

00.00

Criado: 10:08 12/02/2016

Apagar Irpara

Utilizar o cursor no painel da carta
Por predefinicdo, o cursor ndo é apresentado no painel da carta.

Quando ativa o cursor, a janela de posicao do cursor é apresentada. Quando o cursor esta
ativo, a carta ndo se desloca nem roda para seguir a embarcagao.

Prima a tecla X ou selecione a opc¢do de menu Clear cursor (Apagar cursor) para remover o
cursor e a janela de cursor a partir do painel. Isto também centra a carta na posicdo da
embarcacao.

Selecione a opgdo de menu Restore cursor (Repor cursor) para apresentar o Cursor na
localizagdo anterior. As opcdes Clear cursor (Apagar cursor) e Restore cursor (Repor
cursor) sdo funcionalidades Uteis para alternar entre a localizagdo atual da embarcacdo e a
posicdo do cursor.

Ir para o cursor

Pode navegar para uma posicdo selecionada na imagem se posicionar o cursor no painel e,
em seguida, utilizar a op¢do Goto Cursor (Ir para o cursor) no menu.

Funcao de auxilio do cursor

= Nota: A funcéo de auxilio do cursor esta disponivel se estiver ativada. Consulte
"Personalizar a fungdo de pressdo longa" na pagina 20.

A funcdo de auxilio do cursor permite ajustar e colocar de maneira precisa o cursor sem
abranger os detalhes com o dedo.

Ative o cursor no painel e, em seguida, prima e mantenha o dedo no ecra para mudar o
simbolo do cursor para um circulo de selecado, que aparece acima do seu dedo.
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Sem retirar o dedo do ecré, arraste o circulo de selecdo para a posicao pretendida.

Quando retira 0 dedo do ecra, o cursor volta para o modo de funcionamento normal do
Cursor.

Medir a distancia

O cursor pode ser utilizado para medir a distancia entre a embarcacdo e uma posicao
selecionada, ou entre 2 pontos no painel da carta.

1. Posicione o cursor no ponto a partir do qual pretende medir a distancia. Inicie a fungado de
medicao a partir do menu
- Os icones de medicao sao apresentados com uma linha desenhada entre o centro da
embarcacao e a posicao do cursor e a distancia é listada na janela de informagdes do
cursor.
2. Pode repor os pontos de medicao, arrastando o icone, desde que a funcdo de medicao
esteja ativa

- Nota: A direcdo é sempre medida desde o icone cinzento até ao icone azul.

Também pode iniciar a funcdo de medicdo sem um cursor ativo. Ambos os icones de
medicado séo localizados inicialmente na posi¢cdo da embarcagdo. O icone cinzento segue a
embarcacdo a medida que a embarcacéo se desloca, enquanto o icone azul permanece na
posicao indicada quando ativou a funcéo.

Pode terminar a funcdo de medicéo selecionando a funcéo Finish measuring (Concluir a
medicao) ou premindo a tecla X.

Guardar waypoints

Um waypoint é guardado na posicao do cursor se estiver ativo ou na posicao da embarcacao
se 0 cursor nao estiver ativo no painel, realizando um dos seguintes procedimentos:

+ Premindo o botao rotativo
- Premindo a tecla Mark (Marca)
- Utilizando a opgdo de novo waypoint no menu

NOVO WAYPOINT NO CURSOR

015

N 25°34.420' W 080°04.180'
00000.00 27125.53 9960 Northeast USA -

Mais opgdes...

Guardar Cancelar

Criar rotas
Pode criar rotas do seguinte modo no painel da carta.

1. Posicione o cursor no painel da carta

2. Selecione New (Nova), sequido de New route (Nova rota) no menu
3. Toque no painel da carta para posicionar o primeiro ponto de rota
4. Continue a posicionar os pontos de rota restantes

5. Guarde a rota selecionando a opc¢ao Save (Guardar) no menu.

- Nota: Para obter mais informacdes, consulte "Waypoints, rotas e trajetos” na pagina 40.

Localizar objetos em painéis de cartas
Pode procurar outras embarcacdes ou varios itens de carta a partir de um painel da carta.

Ative o cursor no painel para procurar a partir da posicao do cursor. Se o cursor nao estiver
ativo, o sistema procura itens a partir da posicao da embarcacao.
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Selecione a categoria de itens que deseja pesquisar
Waypoints Itens de Carta
Rotas Barcos
Trilhos Coordenadas
Combustivel

= Nota: Deve ter uma subscricdo de pacote de dados SIRIUS para procurar estacoes de
abastecimento e um recetor AlS ligado para pesquisar embarcacoes.

Cartas 3D

A opcao 3D fornece uma vista grafica da terra e dos contornos do mar.

= Nota: Todos os tipos de cartas funcionam no modo 3D, mas sem a cartografia 3D para a
area adequada, a carta parece plana.

Quando a opcéo de carta 3D esta selecionada, os icones Pan (Deslocar) e Rotate (Rodar)
aparecem no painel da carta.

Deslocar a carta 3D
Pode mover a carta em qualquer diregdo, selecionando o icone Pan (Deslocar) e, em seguida,
deslocando-o na direcao pretendida.

Prima a tecla X ou selecione a opcdo de menu Return to vessel (Voltar para a embarcacéo)
para parar o deslocamento e centrar a carta na posicdo da embarcacao.

Controlar o angulo de visualizacao
Pode controlar o angulo de visualizagao selecionando o icone Rotate (Rodar) e, em seguida,
deslocando o painel da carta.

Para alterar a direcédo que estd a visualizar, deslogue-o na horizontal
Para alterar o angulo de inclinacéo da drea de visualizacdo, desloque-o na vertical

- Nota: Quando estiver centrado na posicao da embarcagao, sé pode ajustar o angulo de
inclinacdo. A direcdo de visualizacdo é controlada pela definicdo de orientacéo da carta.
Consulte "Posicionar a embarcagdo no painel da carta” na pagina 27.

Fazer zoom numa carta 3D

Pode ampliar ou reduzir aimagem de uma carta 3D utilizando os icones do painel de zoom
ou o botao rotativo.

Sobreposicao da carta

O radar, a estrutura, o SonarChart Live (apenas nas cartas da Navionics) e os dados
meteoroldgicos podem ser apresentados de maneira sobreposta no seu painel da carta.

Quando uma sobreposicao é selecionada, 0 menu da carta expande-se para incluir fungoes
de menu basicas para a sobreposicao selecionada.

As definicoes de radar, estrutura e meteorologia estao descritas em sec¢des separadas neste
manual. Para obter mais informacées sobre o SonarChart Live, consulte a seccao "SonarChart
Live" na pagina 34.

Cartas Insight e C-MAP

Todas as opcoes de menu possiveis das cartas Insight e C-MAP estdo descritas abaixo. As
caracteristicas e opgdes de menu disponiveis podem variar de acordo com as cartas que
utiliza. Esta seccdo apresenta os menus de uma carta Insight.

- Nota: uma opcdo de menu aparece esbatida se nao estiver disponivel na carta
apresentada. Por exemplo, as cartas raster ndo dispdem de Insight, pelo que a opgao de
menu Raster charts (Cartas raster) aparece esbatida quando as cartas Insight sdo
apresentadas.
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Marés e correntes de Insight e de C-MAP

O sistema pode apresentar marés e correntes da Insight e da C-MAP. Com esta informacéo, é
possivel prever o tempo, o nivel, a direcdo e a forca de correntes e marés. Esta é uma
ferramenta importante quando considerar o planeamento e a navegacdo de uma viagem.

Em grandes escalas de zoom, as marés e correntes sao apresentadas como um icone
quadrado, incluindo a letra T (Tides, marés) ou € (Current, correntes). Quando seleciona um
dos icones,, as informacdes sobre marés ou correntes desse local séo apresentadas.

Os dados de corrente dinamicos podem ser visualizados através da funcdo de zoom dentro
de uma gama de alcance de 1 milha nautica. Nessa gama, o icone Current (Corrente) muda
para um icone dinamico animado que mostra a velocidade e a direcdo da corrente. Os
icones dinamicos tém as cores preto (superior a 6 nods), vermelho (superior a 2 nés e inferior
ou igual a 6 nés), amarelo (superior a 1 né e inferior ou igual a 2 nés) ou verde (igual ou
inferior a 1 n®), dependendo da corrente nesse local.

Se ndo houver corrente (0 nés), serd apresentado como um fcone branco e quadrado.

=dlligd .
Bl % - ' / "
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fcones de corrente e maré estdticos [cones de corrente dindmicos

Opcoes de carta especificas de Insight e de C-MAP

As opc¢des Orientation (Orientacao), Look ahead (Viséo para a frente), 3D e Change Chart
source (Alterar fonte da carta) (descritas anteriormente nesta seccéo) sdo comuns a todos os
tipos de cartas.

Apresentacao
As cartas podem ser apresentadas em estilos de imagem diferentes.

Imagens raster Batimetria de alta resolugdo

Relevo sombreado
Sombreia o terreno do leito marinho.
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Sem contornos
Remove as linhas de contorno da carta.

Cartas raster
Muda para uma visualizacao tipo carta em papel tradicional.

Transparéncia de imagens raster
Controla a transparéncia de imagens raster.

Batimetria de alta resolucao
Ativa e desativa uma maior concentracdo de linhas de contorno.

Opc¢oes de visualizacao de Insight e de C-MAP

Detalhe da carta

- Full (Total)
Todas as informagdes disponiveis da carta que esté a ser utilizada.

- Medium (Médio)
Informacdes minimas suficientes para a navegacao.

- Low (Baixo)
Nivel basico de informagdes que ndo pode ser removido e inclui informagdes necessarias
em todas as areas geograficas. Ndo foi concebido para ser suficiente para uma navegacdo
segura.

Categorias de cartas Insight e C-MAP
As cartas Insight e C-MAP incluem varias categorias e subcategorias que pode ativar/
desativar individualmente, consoante a informacao que pretenda ver.

CHART CATEGORIES “
3 Lake Services

» Nautical Chart v

» POI-Other v

» Political Boundaries v

» Roads v

» Topo Boundaries v

» Water v

» Water Structure v

Sobreposicao de fotografias

Photo overlay (Sobreposicao de fotografias) permite-lhe ver imagens de fotografias por
satélite de uma drea como uma sobreposicdo na carta. A disponibilidade de tais fotografias
estd limitada a determinadas regides e a versdes de cartografia.

Pode ver sobreposicées de fotografias nos modos 2D ou 3D.

Sem sobreposicdo de fotografias Sobreposicdo de fotografias, apenas  Sobreposi¢do de fotografias completas

terra
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Transparéncia de fotografia

A Photo transparency (Transparéncia de fotografia) define a opacidade da sobreposicdo de
fotografias. Com as definicdes de transparéncia minimas, os detalhes da carta séo quase
escondidos pela fotografia.

b o
Fleming Key,

Transparéncia minima Transparéncia em 80

Paleta de profundidade
Controla a palete de profundidade utilizada na carta.

Carta em papel
Altera o aspeto da carta para um estilo semelhante a uma carta em papel.

Profundidade de seguranca

As cartas Insight e C-MAP recorrem a diferentes tons de azul para fazer a distingéo entre
aguas rasas (sombras mais claras) e profundas (tons mais escuros). Depois de ativar a
profundidade de seguranca, especifique o limite de profundidade de seguranca
pretendido. A profundidade de seguranca define o limite ao qual as profundidades sao
tracadas sem sombreado azul.

Filtro de profundidade
Filtra os valores de profundidade mais rasa do que o limite do filtro de profundidade
selecionado.

Sombreado
Sombreia areas diferentes do leito marinho, dependendo da categoria de sombreado
selecionada.

- Nota: os sombreados Composition (Composicao) e Vegetation (Vegetacdo) ndo se
aplicam as cartas C-MAP.

Profundidade 1 e Profundidade 2
Predefinicdes de profundidade que colocam profundidades diferentes em cores diferentes.

Personalizado
Pode ajustar o limiar de profundidade, a cor e a opacidade (transparéncia) de sombreado de
cor para Depth 1 (Profundidade 1) e Depth 2 (Profundidade 2).

Exagero 3D

As definicoes gréficas estdo disponiveis apenas no modo 3D. O exagero é um multiplicador
aplicado a altura tracada de colinas em terra e depressdes em dgua para parecerem mais
altos ou mais profundos.

= Nota: esta 0pcao aparece esbatida se os dados ndo estiverem disponiveis no cartdo de
cartas inserido.
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Cartas da Navionics

Algumas funcionalidades da Navionics requerem dados mais atuais da Navionics. Para essas
funcionalidades, é apresentada uma mensagem a indicar que a funcionalidade ndo esta
disponivel se ndo tiver cartas da Navionics adequadas ou um cartdo de cartas inserido. Para
obter mais informacdes sobre o que é necessario para estas funcionalidades, consulte
WWW.Navionics.com

Opc¢oes especificas das cartas Navionics

As opg¢des Orientation (Orientagao), Look ahead (Visdo para a frente), 3D e Change Chart
source (Alterar fonte da carta) (descritas anteriormente nesta sec¢do) sdo comuns a todos 0s
tipos de cartas.

Edicoes da comunidade

Ativa a camada de carta com as edi¢des da Navionics. S&do edi¢cdes ou informacoes de
utilizador carregadas para a Comunidade da Navionics pelos utilizadores e disponibilizadas
em cartas da Navionics.

Para obter mais informacdes, consulte as informagdes da Navionics incluidas na carta ou o
website da Navionics: www.navionics.com.

SonarChart Live

O SonarChart Live é uma funcionalidade em tempo real onde o dispositivo cria uma
sobreposicdo de contornos de profundidade com base no meio circundante do seu radar.
No menu da carta da Navionics, selecione Overlay (Sobreposicao) e depois SonarChart
Live para que seja apresentado como uma sobreposicao na carta.

Quando seleciona a sobreposicao do SonarChart Live, 0 menu expande-se para apresentar as

opcoes do SonarChart Live. Utilize as opcdes para definir a transparéncia e a profundidade
minima.

Transparéncia

A sobreposicdo do SonarChart Live é desenhada por cima dos outros dados da carta. Os
dados da carta ficam completamente cobertos com uma transparéncia minima. Ajuste a
transparéncia para permitir que os detalhes da carta possam ser vistos.

Profundidade minima

Ajusta o que o SonarChart Live trata como profundidade de seguranca. Isto afeta as cores da
rea do SonarChart Live. A medida que a embarcacéo se aproxima da profundidade de
seguranca, a area do SonarChart Live muda gradualmente de um cinzento/branco simples
para vermelho.

Opc¢oes da vista Navionics

Sombreamento da carta
O sombreamento adiciona informagdes do terreno ao gréfico.

icones dindmicos de corrente e maré da Navionics

Mostra as marés e correntes com um indicador e uma seta em vez dos fcones de diamante
utilizados para informagdes estéticas sobre marés e correntes.

Os dados disponiveis sobre marés e correntes em cartas da Navionics estao relacionados
com uma data e hora especificas. O sistema anima as setas e/ou medidores para mostrar a
evolucao das marés e correntes ao longo do tempo.
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DANGER-CHA

Informagdes dindmicas sobre marés Informacgbes dindmicas sobre correntes

Os seguintes icones e codigos sao utilizados:

Velocidade atual

@@ O comprimento das setas depende da taxa e o simbolo é rodado em
conformidade com a direcdo do caudal. O caudal é apresentado no
interior do simbolo de seta. O simbolo vermelho é utilizado quando a
velocidade da corrente aumenta e o simbolo azul é utilizado quando a
velocidade da corrente diminui.

a Altura da maré
E ﬁ - O medidor tem 8 etiquetas e esta definido de acordo com o valor méx./
min. absoluto do dia avaliado. A seta vermelha é utilizada quando a maré
estd a subir e a seta azul é utilizada quando maré comeca a vazar.

- Nota: Todos os valores numéricos sao apresentados nas respetivas unidades do sistema
(unidade de medida) definidas pelo utilizador.

Visualizagao facil
Funcionalidade de ampliacdo que aumenta o tamanho dos itens e texto das cartas.

- Nota: ndo ha qualquer indicacdo na carta que mostre que esta funcionalidade estd ativa.

Sobreposicao de fotografias

Photo overlay (Sobreposicéo de fotografias) permite-lhe ver imagens de fotografias por
satélite de uma drea como uma sobreposicdo na carta. A disponibilidade de tais fotografias
estd limitada a determinadas regi6es e a versoes de cartografia.

Pode ver sobreposicées de fotografias nos modos 2D ou 3D.

£ B
7m0 S £

Sem sobreposicdo de fotografias Sobreposicdo de fotografias, apenas  Sobreposicdo de fotografias completas
terra

Transparéncia de fotografia

A Photo transparency (Transparéncia de fotografia) define a opacidade da sobreposicao de
fotografias. Com as definicdes de transparéncia minimas, os detalhes da carta séo quase
escondidos pela fotografia.
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Transparéncia minima Mdxima transparéncia

SonarChart
O sistema é compativel com a fungao Navionics SonarChart.
A SonarChart apresenta um mapa de batimetria com detalhes com contornos em alta

resolucdo e dados de navegacédo padrdo. Para obter mais informagdes, consulte
www.navionics.com.

Densidade SC
Controla a densidade dos contornos do SonarChart e do SonarChart Live.

Intervalo de pesca

Selecione um intervalo de profundidades entre os quais a Navionics preenche com uma cor
diferente.

Isto permite-lhe realgar um intervalo especifico de profundidades para efeitos de pesca. O
intervalo é tdo preciso como os dados de carta subjacentes, o que significa que, se a carta
tiver apenas intervalos de 5 metros para linhas de contorno, o sombreado é arredondado
para a linha de contorno mais préxima disponivel.

Realcar 4guas rasas
Realca as dreas de aguas rasas.

Isto permite-lhe realcar areas de dgua entre 0 e a profundidade selecionada (até 10
metros/30 pés).

Sem dguas rasas realcadas Realce das dguas rasas: 0m - 3 m
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Defini¢6es de cartas da Navionics

Areas do leito do mar coloridas
Utilizado para apresentar diferentes dreas de profundidade em tons de azul diferentes.

Tipo de apresentacdo
Fornece informagdes sobre cartas marinhas, como simbolos, cores da carta de navegacao e
legenda dos tipos de apresentacao Internacional ou U.S. .

Anotagao
Determina que informagdes da area, como, por exemplo, os nomes dos locais e notas de
areas, estao disponiveis no visor.

Detalhes da carta
Fornece-lhe diferentes niveis de informagdes de camadas geograficas.

Profundidade de seguranca
As cartas Navionics recorrem a diferentes tons de azul para fazer a distingdo entre aguas rasas
e profundas.

A profundidade de seguranca, tendo em conta um determinado limite, é tracada sem
sombreado azul.

- Nota: a base de dados da Navionics incorporada inclui dados até 20 m; apés esse valor
tudo é branco.

Contornos de profundidade
Determina que contornos estdo disponiveis na carta para o valor de profundidade de
seguranca selecionada.

Nivel do filtro de rochas
Oculta a identificacdo de rochas na carta abaixo de uma determinada profundidade.

Isto ajuda-o a simplificar cartas em dreas onde existam muitas rochas localizadas a
profundidades muito abaixo do calado da embarcacéo .

Definicoes da carta

As definicdes e opcdes de visualizagdo especificadas na pagina Chart settings (Definicdes da
carta) séo comuns a todos 0s painéis de carta.

DEFINICOES “

a Sistema Selecgﬁo barco 3D Consola Central

Defini¢des do barco...
@ Carta
Anéis de alcance v

T Extensdo linhas...

Radar ForwardScan v

Sincronizacdo carta 2D/3D

Navegacao

Informacdo popup v

Combustivel Linhas da grelha v

@ PilotoaUtomatic Correcdo de maré SonarChart Live v
~

Trilhos e viagens Waypoints v

Selecdao da embarcacao 3D
Determina que icone é utilizado em cartas 3D.
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Definic6es do barco

As defini¢es do barco sao utilizadas para calcular uma rota automatica. O calado, a largura e
a altura da embarcacao devem ser introduzidos para utilizar as funcdes de rota automatica e
rota facil de cais para cais.

- Nota: Dock-to-doc Autorouting (Rota automadtica de cais para cais) ndo esta disponivel
nas unidades utilizadas em dguas territoriais dos E.U.A.

Circulos de alcance
Os circulos de alcance podem ser utilizados para apresentar a distancia entre a sua
embarcacao e outros objetos na carta.

A escala de alcance é definida automaticamente pelo sistema de acordo com a escala da
carta.

Linhas de extensao

Define o comprimento das linhas de extensdo para a sua embarcagao e para as outras
embarcagdes apresentadas como alvos AlS.

A: Rumo

B: Rota sobre o solo (COG, Course Over Ground)

Os comprimentos das linhas de extensdo sdo definidos como uma distancia fixa ou para
indicar a distancia que a embarcacéo vai percorrer no periodo de tempo selecionado. Se

nenhuma opcéo estiver ativada para a embarcacdo, ndo serdo apresentadas linhas de
extensdo para a sua embarcacao.

O rumo da embarcacéo baseia-se nas informacdes do sensor de rumo ativo e o COG baseia-
se nas informagdes do sensor GPS ativo.

Para outras embarcacgdes, os dados COG estao incluidos na mensagem recebida pelo sistema
AlS.

LINHAS EXTENSAO “

ESTE BARCO

Rumo sobre a Terra

Proa

Comprimento
1nm

OUTROS BARCOS

Rumo sobre a Terra

Comprimento
2min

Guardar Cancelar

ForwardScan

Se tiver o ForwardScan e esta opcao estiver selecionada, a extensao do rumo do
ForwardScan é apresentada na carta. Consulte "Extensdo do rumo” na pagina 97.

Correcao da maré do SonarChart Live

Quando é selecionada, a funcdo de correcao da maré utiliza as informacgdes das estagdes de
observacdo das marés proximas (se disponiveis) para ajustar os valores da profundidade
utilizados pelo SonarChart Live quando o sonar € gravado.

Sincronizar cartas 2D/3D

Associa a posicao apresentada numa carta a posicao apresentada na outra carta quando uma
carta 2D e uma carta 3D sao apresentadas lado a lado.

Informagoes em pop-up

Seleciona se as informacgoes basicas para itens da carta séo apresentadas quando seleciona o
item.
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Linhas de grelha
Liga/desliga a visualizacdo das linhas de grelha de longitude e latitude na carta.

Waypoints, rotas, trajetos
Ativa/desativa a apresentacao destes itens nos painéis das cartas. Abre também as caixas de
didlogo dos waypoints, rotas e trajetos que pode utilizar para geri-los.
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Anterior

Mover...

Editar...

Eliminar

Waypoints, rotas e trajetos

Waypoints

Um waypoint é uma marca criada pelo utilizador e posicionada numa carta, numa imagem
de radar ou na imagem do sonar. Cada waypoint tem uma posicdo exata com coordenadas
de latitude e longitude. Um waypoint posicionado na imagem do sonar tem um valor de
profundidade além das informagdes de posicdo. Um waypoint é utilizado para marcar uma
posicdo a qual poderd regressar mais tarde. Pode também combinar dois ou mais waypoints
para criar uma rota.

Guardar waypoints
Um waypoint é guardado na posicdo do cursor se estiver ativo ou na posicao da embarcacao
se 0 cursor ndo estiver ativo no painel, realizando um dos seguintes procedimentos:
Premindo o botdo rotativo
Premindo a tecla Mark (Marca)
Utilizando a opgdo de novo waypoint no menu

NOVO WAYPOINT NO CURSOR

015

N 25°34.420' W 080°04.180'
00000.00 27125.53 9960 Northeast USA -

Mais opges... 8 |6 -

Guardar Cancelar

Mover um waypoint

1. Selecione o waypoint que pretende mover. O icone de waypoint expande-se para indicar
que esta ativo.

Ative 0 menu e selecione o waypoint no menu

Selecione a op¢do de mover

Selecione a nova posicdo do waypoint

Prima a tecla de introdugao ou gire o botéo rotativo para confirmar a nova posicéo.

wnkwh

O waypoint é guardado automaticamente na nova posicao.

Editar um waypoint

Pode editar todas as informacdes sobre um waypoint a partir da caixa de didlogo Edit
Waypoint (Editar waypoint).

Esta caixa de didlogo é ativada se selecionar o pop-up do waypoint premindo o botdo
rotativo ou a partir do menu quando o waypoint estd ativado.

A caixa de didlogo também pode ser acedida a partir da ferramenta Waypoints na pagina
inicial .

[coma waveomr “

043 °M

14.2 mi

N 25°43.000' W080°01.533' Display icon and name
00000.00 27125.95 9960 Northeast USA

Notas Profundidade (ft

00000.00

Raio de alarme (mi)

00.00

Criado: 10:08 12/02/2016

Apagar Irpara

Defini¢oes de alarme de waypoints

Pode definir um raio de alarme para cada waypoint individual que criar. O alarme é definido
na caixa de didlogo Edit Waypoint (Editar waypoint).
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- Nota: o alarme do raio do waypoint deve ser ativado na caixa de didlogo de alarme para
que seja acionado um alarme quando a embarcacdo entrar no raio definido. Para obter
mais informacoes, consulte "Caixa de didlogo Alarmes” na pagina 128.

Rotas
M Uma rota é composta por uma série de pontos de rota introduzidos pela ordem em que
j pretende passar por eles.
o,c/ Quando seleciona uma rota no painel da carta, esta muda para verde e o nome da rota é
apresentado.

O sistema inclui o suporte de Navionics Autorouting (Rota automatica da Navionics) e C-MAP
Easy Routing (Rota facil de C-MAP). Esta funcionalidade sugere automaticamente pontos de
rota entre o primeiro e o Ultimo ponto de rota de uma rota ou entre pontos de rota
selecionados numa rota complexa. Pode utilizar a funcionalidade quando cria uma nova rota,
ou pode utiliza-la para editar rotas ja guardadas.

Criar uma nova rota no painel da carta

1. Ative o cursor no painel da carta

2. Selecione a opgdo de nova rota no menu

3. Posicione o primeiro waypoint no painel da carta

4. Continue a posicionar novos pontos de rota no painel da carta até a rota ser concluida
5. Selecione a opgdo Save (Guardar) no menu para guardar a rota.

Editar uma rota a partir do painel da carta
1. Selecione a rota para ativa-la
2. Selecione a opcao de edicdo de rotas no menu
3. Posicione o novo ponto de rota no painel da carta:
- Se definir o novo ponto de rota numa pernada, um novo ponto é adicionado entre
pontos de rota existentes
- Se definir o novo ponto de rota fora da rota, o0 novo ponto de rota é adicionado a partir
do ultimo ponto na rota
4. Arraste um ponto de rota para mové-lo para uma nova posicao
5. Guarde a rota selecionando a opg¢do de guardar no menu.

- Nota: o menu é alterado consoante a opcdo de edicdo selecionada. Todas as edi¢oes
sao confirmadas ou canceladas a partir do menu.

Rota automatica e rota facil de cais para cais

A rota automatica e a rota facil de cais para cais sugerem novas posicdes de ponto de rota
com base nas informacdes da carta e no tamanho da embarcacao. Antes de poder comecar
a utilizar esta funcionalidade, é necessario introduzir o calado, a largura e a altura da
embarcagdo no sistema. A caixa de didlogo de definicées do barco é apresentada
automaticamente se houver informacdes em falta quando inicia a funcionalidade.

- Nota: As unidades concebidas para venda na regido dos E.U.A. ndo tém funcionalidades
de rota automatica. As funcionalidades de rota automatica estdo desativadas em todas
as unidades que nédo séo dos E.U.A. quando estas sdo utilizadas nos E.U.A. dos E.UA.

- Nota: Nao é possivel iniciar as funcionalidades de rota automatica ou rota facil de cais
para cais se um dos pontos de rota selecionados estiver numa érea perigosa. Uma
mensagem de aviso é apresentada e tem de mover o(s) respetivo(s) ponto(s) de rota
para uma area segura para avancar.

- Nota: Se ndo estiver disponivel uma cartografia compativel, a opcédo de menu Rota
automadtica ou rota facil de cais para cais ndo estd disponivel. A cartografia compativel
inclui C-MAP MAX-N+, Navionics+ e Navionics Platinum. Para uma vasta selecéo de
cartas disponiveis, visite www.gofreemarine.com, www.c-map.com ou
WWW.Navionics.com.

1. Posicione pelo menos dois pontos de rota numa nova rota, ou abra uma rota existente
para edicao.
2. Selecione Dock-to-dock Autorouting (Rota automatica de cais para cais), sequido de:
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Waypoints

Alarmes
Barcos

TripIntel

Sol, lua

- Entire Route (Rota completa) se quiser que o sistema adicione novos pontos de rota
entre o primeiro e o Ultimo ponto de rota da rota aberta.

- Selection (Selecdo) se pretender selecionar manualmente os pontos de rota que
definem os limites para a rota automatica, selecione os respetivos pontos de rota. Os
pontos de rota selecionados aparecem a vermelho. S6 podem ser selecionados dois
pontos de rota e o sistema rejeitar quaisquer pontos de rota entre os pontos de inicio e
de fim selecionados.

3. Selecione Accept (Aceitar) para iniciar a rota automatica.

- Quando a rota automética for concluida, a rota aparece no modo de pré-visualizagdo e
as pernadas aparecem com codigos de cores para indicar dreas seguras e perigosas. A
Navionics utiliza vermelho (perigosa) e verde (segura), enquanto a C-MAP utiliza
vermelho (perigosa), amarelo (perigosa) e verde (segura).
4. Se necessario, desloque 0s pontos de rota se a rota estiver no modo de pré-visualizagdo.
5. Selecione Keep (Manter) para aceitar as posi¢des dos pontos de rota.

6. Eventualmente,

repita o passo 2 (Selection (Selecéo) e 0 passo 3 se quiser que o sistema

posicione automaticamente os pontos de rota de outras partes da rota.
7. Selecione Save (Guardar) para concluir a rota automatica e guardar a rota.

Exemplos de rota automatica e rota facil de cais para cais
- Aopcdo Rota completa ¢ utilizada quando o primeiro e o Ultimo ponto de rota séo

selecionados.

/1

Primeiro e ltimo ponto de rota Resultado apds a rota automdtica

- Aopcdo Selegdo ¢ utilizada para a parte de rota automatica de uma rota.

/1

Dois pontos de rota selecionados Resultado apds a rota automdtica

Criar rotas utilizando waypoints existentes

Pode criar uma nova rota combinando waypoints existentes a partir da caixa de dialogo
Routes (Rotas). A caixa de didlogo é ativada utilizando a ferramenta Waypoints na pagina
inicial e selecionando o separador Routes (Rotas).

Nome

WAYPOINTS, ROTAS E TRILHOS

Waypoints m Trilhos

Criarna ¢

NOVA ROTA u
Route009

Trogo | Waypoint ‘Dis(én(ia (NM) ‘Ruma (°M)

SELECCIONE O WAYPOINT A INSERIR
oo
£ 0001

8 001

Inserir...
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Converter trajetos em rotas

Pode converter um trajeto numa rota a partir da caixa de didlogo Edit Track (Editar trajeto). A
caixa de didlogo € ativada se selecionar o trajeto e, em seguida, o pop-up do trajeto e premir
0 botéo rotativo ou se selecionar as opcao de Track a partir do menu.

A caixa de didlogo Edit Tracks (Editar trajetos) também pode ser acedida se selecionar a
ferramenta Waypoints na pagina inicial.

EDITAR TRILHO b ¢

Track001

7’ 7 v Ecrd

Descricdo

T

Apagar Guardar Cancelar

Caixa de dialogo Editar rota

Pode adicionar e remover pontos de rota a partir da caixa de didlogo Edit Route (Editar rota).
Para ativar esta caixa de didlogo, selecione o pop-up de uma rota ativa premindo o botéo
rotativo ou a partir do menu.

A caixa de didlogo também pode ser acedida através da ferramenta Waypoints na pagina
inicial.

EDITAR ROTA “
Route009
Trogo \Waypoint lDisténcia (NM) \Rumo (°M) \
0 Rpt453 56.3 072
1 Rpt454 273 233
2 Rpt455 14.2 146
3 Rpt456 26.0 236

Apagar Mostrar Comegar...

Tracks

Os trajetos sdo representacoes gréficas dos percursos efetuados pela embarcacao,
permitindo-lhe relembrar o que viajou. Os trajetos podem ser convertidos em rotas na caixa
de didlogo Edit (Editar).

De fabrica, o sistema esta definido para localizar automaticamente e desenhar o movimento
da embarcacéo no painel da carta. O sistema continua a gravar os percursos até que o
comprimento atinja 0 maximo de pontos e, em seguida, inicia automaticamente a
substituicao dos pontos mais antigos.

A funcdo de seguimento automético pode ser desligada a partir da caixa de didlogo Tracks .
Criar novos trajetos

Pode iniciar um novo trajeto a partir da caixa de didlogo Tracks (Trajetos), ativada através da
ferramenta Waypoints na pagina inicial.
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Definic6es de trajetos

Os trajetos sdo compostos por uma série de pontos ligados por segmentos de linha cujo
comprimento depende da frequéncia do registo.

- Nota: A opcéo Trajetos também deve estar ativada nas definicdes da carta para estar
visivel.

By X
= X

Waypoints

Trilhos...
Tipo de gravacdo Auto
Distar

g @ Piloto automdtico
Alarmes I

Navegacao Limiar de velocidade 3.00kn

Barcos

o Combustivel Detecdo de viagem automatica ¥
AN
TripIntel
[}
sol, lua Alarmes

Trilhos e viagens

Unidades

Caixas de dialogo de waypoints, rotas e trajetos

As caixas de didlogo de waypoints, rotas e trajetos d&o acesso a defini¢des e fun¢des de
edicdo avancgadas para estes itens.

As caixas de didlogo sao acedidas selecionando o botdo Waypoints no painel Tools
(Ferramentas) na pagina inicial.

WAYPOINTS, ROTAS E TRILHOS

Waypoints  Rotas

Ecrd Gravar lNome \Cor 1Pontos
'
WAYPOINTS, ROTAS E TRILHOS
v
= Waypoints JEI=EM Trilhos
Nome \Comegar ‘Flnalizar Trogos \Disténcla (NM) \
oot ' —
. WAYPOINTS, ROTAS E TRILHOS
v Nova Rc “
7 WEDELIEN Rotas  Trilhos
icone [Nome ‘Disténcia Posigdo ‘Tempo I
'Rumo ‘
| 4218 NM N 27°46.744' 10:44
291 °M W 79°45.240' 10/05/2015
001 4335 NM N 25°39.109' 7:52
290°M W 80°11.112' 12/07/2016
002 351.5 NMN 58°25.713' 11:13
294°M E 6°00.000' |09/15/2016

4337 NM |N 25°36.094' 11:54

290 °M W 80°09.529' |11/17/2016

703.2 NMN 50°33.886' 10:36

247°M W 0°50.053' |10/14/2016

- 354.2 NMN 58°35.726' 11:13

Ordenar Apagar todos
Nome pelo simbolo

-

2
38 8 8 8
o
5

Apagar tudo | Encontrar...
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Navegar

A funcdo de navegacao incluida no sistema permite-lhe navegar para a posicao do cursor,
para um waypoint ou ao longo de uma rota predefinida.

Se a funcionalidade de piloto automatico estiver incluida no seu sistema, o piloto automatico
pode ser definido para pilotar a embarcacdo automaticamente.

Para obter informagdes sobre como posicionar waypoints e criar rotas, consulte "Waypoints,
rotas e trajetos” na pagina 40.

Painéis de navegacao
Os painéis Nav (Navegacao) e Position (Posicao) podem ser utilizados para apresentar
informacées quando estiver a navegar.

Painel Nav

1 7 1

O painel Nav (Navegacéo) é ativado a partir da pagina inicial, como um painel com pagina
inteira ou como parte de uma pagina com varios painéis.

Campos de dados
Informacoes de rota
Rumo da embarcacao

Direcao para o préximo ponto de rota

i A W N =

Linha de direcdo com o limite de desvio de rota permitido

Quando viaja numa rota, a linha de dire¢cao mostra a rota pretendida de um
waypoint para o seguinte. Quando navega para um waypoint (posi¢ao do cursor,
MOB ou posicao de latitude/longitude introduzida), a linha de direcdo mostra a
rota pretendida a partir do ponto em que a navegacao foi iniciada até ao waypoint.

6 Simbolo da embarcacao
Indica a distancia e a diregao relativamente a rota pretendida. Se o Cross Track Error
(XTE, erro de abatimento) exceder o limite de XTE definido, isto é indicado por uma
seta vermelha com a distancia até a da trajetoria. Consulte "Limite de XTE" na pagina
48.

7 Informacgdes de ponto de rota

Painéis de posicao
Pode alternar entre a apresentacdo do painel Nav (Navegacao) ou do painel (Posicao). O
painel Position (Posicdo) € ativado a partir do menu.
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Novo
Waypoint...

Irparao
waypoint...

Comecar rota...

Posicdo

Por predefinicdo, hd um painel de posicéo disponivel que mostra a posi¢do do GPS.

Se o sistema Loran estiver ativado, ha dois painéis de posicéo. Isto é indicado com simbolos
de setas no lado esquerdo e direito do painel.

Pode alternar entre os painéis selecionando os simbolos de seta para a esquerda ou para a
direita, ou utilizando as teclas de seta.

1.70 SimMiami  0:05:05

N 25°45.591

80°09.008"

06 °M

0.75 SimWpt  0:02:14 1 33

(6/6)56496.37

06 °M

- SimWpt  0:01:53 - ﬁ”
Informagdes da posicdo de GPS Informagdes da posicdo Loran

Editar campos de dados

Para alterar os campos de dados apresentados nos painéis de navegacao:
1. Ative o menu

2. Selecione a opcado de edicdo a partir do menu

3. Ative o campo que pretende editar
4. Selecione o tipo de informacao
5. Guarde as suas alteragoes.

Navegar para a posicao do cursor

Pode iniciar a navegagao para uma posicdo do cursor em qualquer painel de carta, radar, ou
sonar.

Posicione o cursor no destino selecionado no painel e, em seguida, selecione a op¢do Goto
Cursor (Ir para 0 cursor) no menu.

- Nota: A opcdo de menu Go to Cursor (Ir para o cursor) ndo esta disponivel se ja estiver
a navegar.

Navegar numa rota
Pode comecar a navegar numa rota a partir do painel da carta ou da caixa de didlogo Route
(Rota).

Quando a navegacgdo por rota € iniciada, 0 menu expande-se e apresenta as opgdes para
cancelar a navegacao, ignorar um ponto de passagem e reiniciar a rota a partir da posicao
atual da embarcacao.

Iniciar uma rota a partir do painel da carta

Ative uma rota no painel e, em seguida, selecione a opgao de navegacao de rota a partir do
menu.

Pode selecionar um ponto de rota para iniciar a navegagao a partir de uma posicdo
selecionada.

Iniciar a navegacao de uma rota a partir da caixa de dialogo Rota
Pode iniciar a navegacao a partir da caixa de didlogo Route (Rota), ativada do seguinte
modo:

Selecione a ferramenta Waypoint na pagina inicial ¢, em seguida, o separador Routes
(Rotas)
Selecione os detalhes da rota a partir do menu
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Waypoir
MC

WAYPOINTS, ROTAS E TRILHOS

Waypoints BIGEI=EN Trilhos

Nome Comegar \Finallzar ‘Trcu;os Distancia (NM) ‘

Active turn route Rpt441 Rpt467 14 0.06

Route009 Rpt453 Rpt456 3 67.5

Nova Rota | EDITAR ROTA “
Route009
Trogo | Waypoint Distancia (NM)  Rumo (°M) ‘
[
‘0 Rpt453 56.3 072
|
1 Rpt454 27.3 233
2 Rpt455 14.2 146
3 Rptass 26.0 236

Apagar Mostrar Comegar...

Cancelar a navegacao
Quando esta a navegar, 0 menu inclui uma opgao para cancelar a navegagao.

Navegar com o piloto automatico

Quando inicia a navegacdo num sistema com a funcionalidade de piloto automético, é-lhe
solicitado que defina o piloto automatico para o modo de navegacéo.

- Nota: A mensagem para definir o piloto automaético para o modo de navegacao é
desativada se o tipo de embarcacgéo estiver definido para SAIL (Vela) na caixa de didlogo
Autopilot Commissioning (Colocagdo em funcionamento do piloto automatico).

Se optar por nédo ativar o piloto automatico ou se a embarcacéo estiver definida para SAIL
(Vela), o piloto automaético pode ser definido para o modo de navegacao a partir da opgao
Autopilot Controller (Controlador do piloto automatico) mais tarde. Para obter mais
informacoes sobre as funcionalidades de piloto automatico, consulte "Piloto automdtico” na
pagina 53.

Definicoes de navegacao

X
a Sistema Método Linha de rumo ~
Raio de Chegada... 0.05NM
@ Carta
A Limite XTE... 0.05 NM
Hames @ Lo Alarme de chegada v
@ Radar Variagdo magnética Auto
Barcos
Datum...
B @ Piloto automatico
Tripitel Sist coordenadas Graus/Minutos
Navegacdo
e @ B3 Loran Fantasma v
“ Y By Combustivel Definicdes Loran...

Método de navegacao
Estdo disponiveis métodos diferentes para calcular a distancia e o rumo entre dois pontos
numa carta.

Circulo maximo é o caminho mais curto entre dois pontos. No entanto, se estiver a viajar ao
longo de uma rota, seria dificil manobrar manualmente, uma vez que o rumo estaria sempre
a mudar (exceto no caso do verdadeiro norte, sul ou ao longo do equador).

Navegar | NSS evo3 Manual do operador | 47



N 25°44.044'
W 80°08.285"
43132.70 7980
62156.66

0.30 nm, 254 °M

Linhas loxodrémicas séo trajetos de direcao constante. E possivel viajar entre duas posicoes
utilizando o céalculo de linha loxodrémica, mas a distancia normalmente seria maior do que
se fosse utilizado o Circulo méximo.

Raio de chegada
Define um circulo imaginario a volta do waypoint de destino.
Considera-se que a embarcagdo chegou ao destino quando estiver dentro deste raio.

Limite de XTE

Esta definico especifica a distancia que a embarcacdo se pode desviar da rota selecionada.
Se a embarcacao ultrapassar esse limite, um alarme é ativado.

Alarme de chegada

Quando o alarme de chegada esta ativado, um alarme é acionado quando a embarcagao
chega ao waypoint ou quando atinge o raio de chegada especificado.

Variacao magnética

Variacdo magnética é a diferenca entre rumos verdadeiros e rumos magnéticos, causada
pelas localizacdes diferentes do polo geografico e do polo norte magnético. Quaisquer
anomalias locais, como, por exemplo, depdsitos de ferro também podem afetar os rumos
magnéticos.

Se a opcao estiver definida para Auto (Automatico), o sistema converte automaticamente o
norte magnético em norte verdadeiro. Selecione o modo manual se necessitar de introduzir
a sua propria variagdo magnética local.

Referéncia

A maioria das cartas em papel séo realizadas no formato WGS84, que também é utilizado
pelo NSS evo3.

Se as suas cartas em papel estiverem num formato diferente, pode alterar as definicdes de
referéncia em conformidade para que correspondam as suas cartas em papel.

Sistema de coordenadas

Varios sistemas de coordenadas podem ser utilizados para controlar o formato das
coordenadas de latitude e longitude apresentadas na carta.

Phantom Loran
Permite a utilizacdo do sistema de posicionamento Phantom Loran.

Defini¢oes de Loran

Define as cadeias de Loran (GRI) e a estacao preferida para a entrada do ponto de passagem,
a posicdo do cursor e o painel de posicao.

O gréfico de exemplo mostra uma janela de posicao do cursor com informacdes sobre a
posicao de Loran.

Para obter mais informacdes, consulte a documentacdo do sistema Loran.
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Informacoes de viagem

O TripIntel (Informacgdes de viagem) permite-lhe armazenar e recuperar informacoes sobre
viagens. Pode utilizar as informacdes para tomar decisdes informadas antes de iniciar uma
viagem, ou quando a viagem estiver em curso.

> Nota: E necessério configurar Vessel Fuel (Combustivel da embarcacao) para esta
funcionalidade. Consulte o0 manual de instalacao da unidade em separado.

- Nota: Para obter os melhores resultados, recomenda-se a execucao da versdo de
software 2.4.0 ou mais recente no seu dispositivo de armazenamento EP-85R ou do
software mais recente no gestor Fuel Data (Dados de combustivel).

Selecione o botéo TripIntel no painel Tools (Ferramentas) para apresentar a pagina Tripintel
(Informagdes de viagem).

M7<és TRIPINTEL u

e Information EGINGI
s

Alarmes .'»
TRIP  km TRIP hrs I )

2.95 o0:23:04
Barcos

TRPAVG kn TRPMAXkn D %
5.2 12.8
i ECOTRP km/L TRP FUEL L .
35448 0.2

/

Ficheiros

Q Estatisticas da viagem atual

O separador Information (Informagdes) na pagina Tripintel (Informagdes de viagem) mostra
as estatisticas da viagem atual:

- Distancia percorrida

- Tempo de viagem

- Velocidade média

- Velocidade maxima

- Poupanca de combustivel
- Combustivel utilizado

Gravacao automatica da viagem

Existe uma funcdo de detecao automatica de viagem. Quando inicia a navegacao, é-lhe
solicitado para iniciar a gravagao da viagem se nao estiver em curso uma viagem e se a sua
velocidade for superior a 2 nés durante 20 segundos. Ser-lhe-4 solicitado que continue a
viagem ou inicie uma nova viagem se esta nao tiver sido guardada explicitamente antes de
desligar.

GRAVAGAO DA VIAGEM b 4

0 sistema detetou que estd a caminho, mas a viagem ndo estd a ser gravada
Pretende iniciar uma nova viagem?

N&o me lembrar na proxima vez

Iniciar viagem Ndo, obrigado

Pode iniciar manualmente a gravacado mais tarde a partir da pagina Tripintel (Informacdes de
viagem).

Pode desativar a funcionalidade de dete¢do automatica de viagem na caixa de didlogo
Tracks and Trip settings (Definicdes de trajetos e viagem).
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Estatisticas a longo prazo

DEFINICOES
N/ N
Trilhos...

Eﬂ Combustivel " .
T Tipo de gravacdo

~ ;
¢~ Trilhos e viagens

Iniciar e parar gravac¢ées de viagem

Se optar por ndo iniciar a gravagao de uma viagem, desde a mensagem de detecao
automadtica da viagem, pode iniciar manualmente uma gravagao a partir da pagina Tripintel
(Informacdes de viagem).

As opgdes de viagem Start (Iniciar) e Stop (Parar) permitem especificar a gravacao de
viagens. Pode utilizé-las para segmentar uma Unica passagem em varias viagens,
proporcionando um nivel mais aperfeicoado de controlo das informacdes que sdo registadas
para uma viagem.

Estatisticas a longo prazo

Selecione Long Term Statistics (Estatisticas a longo prazo) para ver informacdo de viagem,
tais como horas de funcionamento do motor, a distancia total percorrida e a poupanca de
combustivel.

ESTATISTICAS A LONGO PRAZO “

HORAS DO MOTOR

Cntr motor
40:04 hrs

ODGMETRO
Distancia Total
1035 NM
Ajustar distancia total

COMBUSTIVEL

Economia de combustivel
Média: 0.9282 NM/L O melhor: 1.3209 NM/L

Repor economia de combustivel

Ajustar a distancia total

Selecione o botdo Adjust total distance (Ajustar a distancia total) para alterar a distancia total.
Utilize esta opgao se nao tiver gravado uma viagem ou parte de uma viagem efetuada por si
e pretende incluir a distancia nas estatisticas de distancia total.

Repor poupanca de combustivel

Selecione Reset fuel economy (Repor poupanca de combustivel) para repor a poupanca de
combustivel no medidor de poupanca de combustivel na barra de instrumentos.

Circulo do alcance previsto do combustivel

A opcéao Estimated fuel range ring (Circulo do alcance previsto do combustivel) indicada na
pagina Triplntel (Informagdes de viagem) representa a distancia total prevista que a
embarcagao pode viajar com base histérico de consumo e na quantidade de combustivel
restante nos depdsitos.

= Nota: A opcao Estimated fuel range ring (Circulo do alcance previsto do combustivel)
representa o consumo de combustivel apenas numa viagem de ida e ndo inclui a
estimativa de combustivel para a viagem de regresso até a sua localizacao atual.
Representa a distancia a qual a sua embarcacao fica sem combustivel.

- Nota: A opcdo Estimated fuel range ring (Circulo do alcance previsto do combustivel) é
calculada apenas a partir da opgdo Vessel Fuel Remaining (Combustivel restante da
embarcacdo) e ndo a partir dos sensores de nivel. Quando estiver a gravar o
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reabastecimento, é necessario selecionar "Set to full" (Definir como cheio) ou "Add fuel"
(Adicionar combustivel) para que o circulo de alcance seja preciso.

Indicador de combustivel

O indicador de combustivel na pagina TripIntel (Informagdes de viagem) e no medidor de
poupanca € apresentado com base na definicdo indicada na pagina Vessel Setup
(Configuragcéo da embarcacao). Deve selecionar o tipo de medicdo de combustivel restante.

Combustivel consumido pelo(s) motor(es)
Sensor(es) de nivel de depdsito de combustivel

= Nota:Isto diz respeito apenas a pagina TripIntel (Informagdes de viagem) e ao gréfico de
poupanca.

Registar o seu reabastecimento

Selecione o botédo Fuel (Combustivel) para registar a quantidade de combustivel que
abasteceu. As informacdes de reabastecimento sdo utilizadas para calcular a quantidade de
combustivel restante na embarcacéo.

Indicador da maré

O indicador de maré na pagina TripIntel (Informac¢des de viagem) mostra a altura da maré na
estacdo de observacdo da maré selecionada.

Graficos e estacoes de observacao de marés

As estacoes de observacdo de marés nos cartdes de cartas proporcionam informagdes sobre
as marés. Selecione o botdo Tide (Maré) para visualizar graficos das marés e especificar que
estacdo de observacdo de marés fornece as respetivas informagdes. Se ndo escolher uma
estacdo de observacdo de marés, serdo utilizadas as informagdes fornecidas pela estagcao
mais proxima.

BIG RIVER COVE (GMT -10:00) 15/04/2015
Distance: 86.0mi Bearing: 221°M

Sunse

Ver registos de viagem

As viagens gravadas estdo listadas no separador History (Histérico) na pagina Tripintel
(Informacdes de viagem). Para obter informagdes pormenorizadas de viagens, selecione
primeiro uma viagem na lista.
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TRIPINTEL “
Informagdo NG

Atividade de hoje

HISTORICO DE VIAGENS
Trip1 26m 05s 8.70 nm
Ladies Bay-Karaka B 11m 3.7nm
View Bay-Shelly Bay 1t51m 37.0nm

Alterar os nomes de gravacoes de viagem

Quando séo criadas, as viagens recebem nomes genéricos. Para alterar o nome da viagem
para um mais significativo, selecione-o na lista History (Historico) e, em seguida, selecione o
nome na caixa de didlogo Trip History details (Detalhes do histérico de viagens). Esta fungao
abre a caixa de didlogo Trip name (Nome da viagem), onde pode alterar o nome da viagem.

TRIPINTEL
QI ElET Historico

HISTORICO DE VIAGENS i I
L3
)
i

to des 82016
90:51-00:56

Duragdo
5m 29s

Distancia percorrida
162 (NM)

Velocidade
Média: 17.7 (kn)
Max: 20.0 (kn)
Combustivel usado
579(1)
25°30.587" A E
IV 80°10.520" Economia de combustivel
7034 NM, 038 °M Média: 0.9242 (NM/L)

Apagar
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AUTOPILOT
1

Nav.

v
No

No drft

Settings

s

Standby.

FU

Piloto automatico

Se o sistema tiver um computador de piloto automatico ligado, a funcionalidade de piloto
automatico esté disponivel no sistema.

O sistema nao permite a ligacao na rede de mais do que um computador de piloto
automatico.

A unidade de visualizagdo deteta automaticamente o computador de piloto automatico
disponivel na rede e as defini¢des, configuracao e opc¢des de utilizador atuais para o
computador ligado.

Para mais informagdes sobre a instalacdo e configuracdo de um computador de piloto
automatico, consulte os manuais especificos fornecidos com o computador de piloto
automatico.

Operacao segura com o piloto automatico

Atencao: um sistema de piloto automatico é uma importante ajuda a
navegacao, mas NAO substitui a navegacao humana.

Ativar o piloto automatico

Pode ativar o piloto automatico a partir de qualquer painel selecionando o mosaico de piloto
automatico na Barra de instrumentos e, em seguida, selecionar um modo em Autopilot
Controller (Controlador do piloto automatico).

Mudar do modo automatico para a pilotagem manual

Pode mudar o piloto automatico para o modo STBY (Espera) a partir de qualquer modo de
funcionamento automatico a partir do pop-up do piloto automatico ou através de uma tecla
standby fisica.

- Nota: se a unidade estiver ligada a um sistema EVC através do SGO5, pode assumir o
controlo manual da direcao, independentemente do modo de piloto automético.
Consulte "Utilizagdo do piloto automdtico num sistema EVC" na pagina 61.

Indicacao do piloto automatico nas paginas

1 2 3

® G M
.. 007

Set fieaing

N 25°43.971' ‘
W 80°07.733' " uun o
5.41NM, 187°M -~

Not Connected

1 Indicagao do piloto automatico na barra de estado
2  Pop-up do piloto automatico

3 Mosaico do piloto automatico na barra de instrumentos
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Indicacdo do modo do piloto automatico na barra de estado

A barra de estado apresenta informacées do piloto automatico desde que um computador
com piloto automatico esteja ligado a rede.

Os icones sdo incluidos se o piloto automatico for passivo ou estiver bloqueado por outra
unidade de controlo do piloto automatico.

Pop-up do piloto automatico
Pode controlar o piloto automatico a partir do pop-up do piloto automético.

O pop-up tem uma posicao fixa na pagina e encontra-se disponivel para todas as paginas,
exceto quando um painel de piloto automatico estd ativo.

Desde que o pop-up do piloto automatico esteja ativo, ndo é possivel utilizar o painel em
segundo plano ou o respetivo menu.

Pode remover o pop-up de uma pagina selecionando o X no canto superior direito ou
premindo a tecla X. Para ativa-la de novo, selecione o mosaico do piloto automatico na barra
de instrumentos.
Os seguintes pop-ups estdo disponiveis:
Autopilot controller (Controlador do piloto automético), que mostra o modo ativo,
rumo, leme e varias informagdes de direcdo, dependendo do modo de piloto automatico
ativo. Os ajustes manuais para o rumo definido sé podem ser efetuados se os indicadores
de seta de bombordo e estibordo estiverem acesos a vermelho e verde.
Mode selection (Selecdo do modo), que inclui o acesso a selecdo de um padréo de
mudanca de direcéo.
Selecao do padrao de mudanca de direcao

- Nota: a opcédo de pilotagem automdtica ndo esta disponivel se o tipo de embarcacéo
estiver definido para SAIL (Vela) na caixa de didlogo Autopilot Commissioning
(Colocagado em funcionamento do piloto automatico). Em vez disso, estd implementada
a funcéo virar de bordo/cambar. Consulte "Viragem de bordo no modo AUTO (Automdtico)" na
pagina 56. Consulte também "Viragem de bordo no modo WIND (Vento)" na pagina 58.

X AUTOPILOT AUTOPILOT
" 359" N 'n ‘o @
X / Nav. \I UTum Cirde spiral
4 6 4 5 6
No BNA S > | @ >
No drift i) Standby Tignag Square s
8 8 ®
% FU =
Settings. Depth
Controlador de piloto automdtico Selegdo do modo Selegdo do padrdo de mudanca de
dire¢io

Mosaico do piloto automatico na barra de instrumentos

Pode selecionar esta opcdo para apresentar o mosaico do piloto automatico na barra de
instrumentos.

Se o pop-up do piloto automatico estiver desativado, pode ativa-lo selecionando o mosaico
na Barra de instrumentos.

Painel do piloto automatico

O painel do piloto automatico é utilizado para apresentar dados de navegacao. Pode ser
apresentado como um painel de ecra completo ou numa pagina com varios painéis.

O numero de campos de dados incluidos no painel do piloto automético depende do
tamanho do painel disponivel.
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Campos de dados
As seguintes abreviaturas sao utilizadas no painel do piloto automatico:

cTs Course to steer (Direcao a navegar)

DTD Distance to destination (Distancia até ao destino)

DTW Distance to next waypoint (Distancia até ao préximo waypoint)
SOG Speed over ground (Velocidade em relacdo ao solo)

COG Course over ground (Direcédo em relagéo ao solo)

XTE Erro de abatimento (L: esquerda ou R: direita)

Modos de piloto automatico

O piloto automatico tem diversas opcdes de direcdo. O nimero de modos e fungdes dentro
de um modo depende do computador de piloto automatico, do tipo de embarcacédo e das
entradas disponiveis, tal como explicado na descricdo dos sequintes modos de direcéo.

Modo de espera

O modo Standby (Modo de espera) é utilizado quando dirige a embarcagao ao leme. Mude o
piloto automatico para o modo Standby (Em espera) a partir de qualquer operagéo,
selecionando o botao de modo Standby (Em espera) no pop-up do piloto automatico ou
através de uma tecla standby fisica.

Nao acompanhar (NFU, Direcao assistida)

No modo NFU (Non-Follow-up - Ndo acompanhar), pode utilizar os botdes de setas de
bombordo e estibordo no pop-up do piloto automatico para controlar o leme. O leme
move-se quando o botédo é premido.

Ative o modo NFU selecionando o botao de seta para bombordo ou estibordo no pop-up
quando o piloto automatico estiver no modo Standby (Espera) ou FU.

Pode voltar ao modo Standby (Espera) se selecionar o botdo de modo Standby (Espera) no
pop-up do piloto automatico ou através de uma tecla standby fisica.

Pilotagem Follow-up (FU) (Acompanhamento)

No modo FU, pode utilizar o botéo rotativo para controlar o angulo do leme. Prima o botéo
rotativo e, em seguida, rode o botao para definir o angulo do leme. O leme desloca-se para o
angulo comandado e, em seguida, para.

Selecione o modo FU a partir do pop-up do piloto automatico
= Nota: Se o pop-up do piloto automatico estiver fechado ou se uma caixa de didlogo de

alarme for ativada na unidade que controla o piloto automéatico no modo FU, o piloto
automatico muda automaticamente para o modo Standby (Espera).

Atencao: Enquanto estiver no modo FU, ndo pode assumir o controlo
manual do leme.

Modo AUTO (bussola automatica)

No modo AUTO (Automaético), o piloto automatico emite os comandos de leme necessarios
para dirigir automaticamente a embarcacéo de acordo com o rumo definido.
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AUTOPILOT

Pode selecionar o modo AUTO (Automatico) a partir do pop-up do piloto automatico.
Quando o modo esta ativado, o piloto automatico seleciona o rumo atual da embarcacéo
de acordo com o rumo definido.

Alterar o rumo definido no modo AUTO (Automatico)

Pode ajustar o rumo definido utilizando o botéo rotativo, os botdes de seta Port/Starboard
(Bombordo/Estibordo) no pop-up do piloto automatico ou selecionando o mosaico Heading
(Rumo) no pop-up do piloto automatico e depois introduzindo o valor de rumo pretendido.

Ocorre imediatamente a alteracdo de rumo. O novo rumo é mantido até ser definido outro
novo rumo.

Captura de rumo

Quando a embarcagao estd a virar no modo AUTO (Automatico), uma reposicao instantanea
do modo ativa a funcdo de captura de rumo. Isto cancela automaticamente a viragem e a
embarcagao continua no rumo detetado pela bussola no exato momento em que reativou o
modo.

Viragem de bordo no modo AUTO (Automatico)

- Nota: A funcdo de viragem de bordo s¢ estd disponivel se o sistema estiver configurado
para o tipo de embarcacdo SAIL (Vela) na caixa de didlogo Autopilot Commissioning
(Colocagdo em funcionamento do piloto automatico) e ndo esté disponivel para
computadores de piloto automatico NAC-1.

A viragem de rumo deve ser realizada na direcao do vento e tem de ser experimentada em
4guas calmas com vento fraco para saber como funciona a sua embarcacdo. Gragas a uma
vasta gama de caracterfsticas da embarcacao (desde cruzeiros até barcos de corrida), o
desempenho da fungao de viragem de dire¢do pode variar consoante a embarcacao.

A viragem de rumo no modo AUTO (Automatico) é diferente da viragem de bordo no modo
WIND (Vento). No modo AUTO (Automatico), o angulo de viragem de bordo é fixado e
definido pelo utilizador. Para obter mais detalhes, consulte "Viragem de bordo no modo WIND (Vento)"
na pagina 58.

A fungao de viragem de bordo é iniciada no modo AUTO (Automatico).

Quando a opcao de viragem de bordo é selecionada, o piloto automatico altera o rumo
definido atual de acordo com o angulo de viragem de bordo fixo definido.

Pode interromper a operacdo de viragem de bordo, desde que a caixa de didlogo de viragem
de bordo esteja aberta, selecionando a direcdo de viragem de bordo oposta. Quando é
interrompida, a embarcacéo volta para o rumo definido anteriormente.

Modo Sem deriva

O modo NoDirift (Sem deriva) combina o piloto automatico e as informacdes de
posicionamento do GPS.

No modo NoDrift (Sem deriva), a embarcacao é dirigida ao longo de uma linha de trajetéria
calculada numa direcéo definida pelo utilizador. Se o rumo de uma embarcacao estiver a
desviar-se do rumo original devido a corrente e/ou ao vento, a embarcagao segue a linha
com um angulo de correcéo.

1. Vire a embarcacao para o rumo pretendido

2. Ative o modo NoDrift (Sem deriva). O piloto automatico traca uma linha de direcéo
invisivel com base no rumo atual da posicao da embarcacao

Ao contrario do modo AUTO (Automatico) (bussola), o piloto automético agora utiliza as

informacodes de posicdo para calcular o erro de abatimento e mantém o seu trajeto em linha

reta.

Pode utilizar os botdes do painel com setas de bombordo/estibordo no pop-up do piloto
automatico ou o botao rotativo para repor a linha de direcdo quando estiver no modo
NoDrift (Sem deriva).
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Desvio

Se precisar de evitar um obstaculo utilizando o modo NoDrift (Sem deriva), pode definir o
piloto automatico para o modo Standby (Modo de espera) e direcdo assistida ou utilizar o
leme até passar o obstaculo.

Se regressar ao modo NoDrift (Sem deriva) em menos de 60 segundos, pode optar por
continuar na linha de rumo anteriormente definida.

Se néo responder, a caixa de didlogo desaparece e o piloto automatico passa para o modo
NoDrift (Sem deriva) com a rota atual como linha de rumo.

Modo NAV

Atencao: O modo NAV apenas deve ser utilizado em aguas abertas.

Pode utilizar o piloto automatico para manobrar a embarcacdo automaticamente para uma
determinada localizacdo do waypoint ou ao longo de uma rota predefinida. A informacdo da
posicao a partir do GPS é utilizada para alterar o rumo de manobra, para manter a
embarcagao na linha do trajeto e para o waypoint de destino.

- Nota: Para obter uma direcdo de navegacéo satisfatéria, o NSS evo3 deve ter uma
entrada de posicao valida. A direcdo automatica deve ser testada e considerada
satisfatéria antes da entrada no modo NAV.

Iniciar a navegacao automatica

Quando comecgar a navegar uma rota ou para um waypoint a partir do painel da carta, é-lhe
solicitado que defina o piloto automatico para o modo NAV. Se rejeitar este pedido, pode
iniciar o modo NAV a partir do controlador do piloto automatico.

- Nota: A mensagem para definir o piloto automaético para o modo de navegacao é
desativada se o tipo de embarcacao estiver definido para SAIL (Vela) na caixa de didlogo
Autopilot Commissioning (Colocacdo em funcionamento do piloto automatico). Para
iniciar a navegacao, deve selecionar o modo NAV a partir do controlador do piloto
automatico.

Quando o modo NAV é iniciado, o piloto automatico mantém a embarcacdo
automaticamente na pernada.

Quando a embarcagéo atinge o circulo de chegada de um ponto de rota, o piloto
automatico reproduz um aviso audivel e apresenta uma caixa de didlogo com as
informacoes de novo rumo. Se a alteragdo de rumo necesséria para o proximo waypoint for
inferior ao limite de alteragdo de navegacao, o piloto automatico muda automaticamente de
rumo. Se a alteracdo de direcao necesséria para o proximo waypoint numa rota for superior
ao limite definido, é solicitado ao utilizador que confirme que a alteracdo de direcéo a efetuar
é aceitavel.

- Nota: Para obter informacées sobre definicbes de navegacao, consulte "Definicdes de
navegagdo” na pagina 47.

Circulo de chegada do waypoint
O raio de chegada define o ponto no qual uma viragem ¢é iniciada quando navega numa

RS S
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O cfrculo de chegada (1) deve ser ajustado de acordo com a velocidade da embarcagéo.
Quanto mais alta for a velocidade, maior é o circulo. A intencédo é fazer com que o piloto
automadtico inicie a mudanca do rumo na devida altura para preparar uma mudanca de rumo
suave para a proxima pernada.

Quando criar a rota, a figura abaixo pode ser utilizada para selecionar o respetivo circulo do
waypoint.

|
1 T 1 i
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 Y(1/100Nm)

Eixo X = Velocidade da embarcacdo em nds
Eixo Y = Circulo de chegada, raio em 1/100 Nm

Exemplo: com a velocidade de 20 nos, deve utilizar um circulo de waypoint com um raio de
0,09 Nm.

- Nota: a distancia entre quaisquer waypoints numa rota nao deve ser inferior ao raio do
circulo de chegada do waypoint.

Modo WIND (Vento)

- Nota: O modo WIND (Vento) s6 esta disponivel se o sistema tiver sido configurado para
veleiro no piloto automatico na caixa de didlogo Autopilot Commissioning (Colocacéo
em funcionamento do piloto automatico). Este modo néo esta disponivel para
computadores de piloto automatico NAC-1.

Antes de poder iniciar o modo WIND (Vento), é necessario verificar se existe uma entrada
valida de transdutor de vento.

Inicie a pilotagem em funcdo do vento do seguinte modo:

1. Cologue o piloto automatico no modo AUTO (Automético)

2. Ajuste o rumo da embarcacédo até o angulo do vento ser o angulo que pretende manter

3. Selecione a indicacdo do modo no controlador do piloto automatico para ativar menu do
piloto automético e selecione 0 modo WIND (Vento)

O rumo a navegar (CTS) e 0 angulo do vento definidos sdo introduzidos a partir do rumo da
bussola e do transdutor do vento no momento em que o modo WIND (Vento) é selecionado.
A partir desse ponto, o piloto automatico muda o rumo para manter o angulo do vento,
porque a direcdo do vento pode mudar.

Viragem de bordo no modo WIND (Vento)

- Nota: A funcéo de viragem de bordo so esté disponivel se o sistema estiver configurado
para o tipo de embarcacdo SAIL (Vela) na caixa de didlogo Autopilot Commissioning
(Colocagao em funcionamento do piloto automatico) e ndo esta disponivel para os
computadores com o piloto automatico NAC-1

A viragem de rumo deve ser realizada na direcdo do vento e tem de ser experimentada em
4guas calmas com vento fraco para saber como funciona a sua embarcacgao. Gragas a uma
vasta gama de caracteristicas da embarcacdo (desde cruzeiros até barcos de corrida), o
desempenho da fungao de viragem de direcdo pode variar consoante a embarcagéo.

A viragem de rumo no modo WIND (Vento), em comparagdo com o modo AUTO
(Automatico) é executada quando velejar com vento aparente ou real como referéncia. O
angulo de vento real deve ser inferior a 90 graus.

A taxa de viragem durante o virar de bordo é indicada pelo tempo de viragem de bordo
definido na configuracdo dos parametros de vela. O tempo de viragem de bordo é também
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controlado pela velocidade da embarcacgéo, para evitar a perda de velocidade durante uma
viragem de rumo.

Pode iniciar a funcdo de viragem de bordo no modo WIND (Vento).

Quando inicia a viragem de bordo, o piloto automatico reflete de imediato o angulo de
vento definido para o lado oposto da proa.

Pode interromper a operacdo de viragem de bordo, desde que a caixa de didlogo de viragem
de bordo esteja aberta, selecionando a direcdo de viragem de bordo oposta. Quando é
interrompida, a embarcacao regressa para o rumo definido anteriormente.

Cambar
Cambar é possivel quando o angulo de vento real é superior a 120°.

A altura certa para cambar é determinada pela velocidade da embarcacéo, para que seja téo
rapida quanto possivel e de maneira controlada.

Pilotagem com padrao de mudanca de direcao

O piloto automatico inclui vérias funcionalidades de pilotagem automatica quando o piloto
automatico estd no modo AUTO (Automatico).

AUTOPILOT

i
o

No A

No dift Auto

- Nota: A opcdo de pilotagem automatica nao esta disponivel se o tipo de embarcacéo
estiver definido para SAIL (Vela) na caixa de didlogo Autopilot Commissioning
(Colocagdo em funcionamento do piloto automatico). Em vez disso, estd implementada
a funcao virar de bordo/cambar.

Iniciar uma mudanca de direcao

Settings

Inicia a mudanca de direcdo selecionando a opcdo de mudanca de direcéo e depois a opcao
de bombordo ou estibordo na caixa de didlogo de mudanca de direcdo para selecionar a
direcdo de mudanca de direcéo.

Parar a curva

Pode interromper a mudanca de direcdo a partir da caixa de didlogo de mudanca de diregao.
Em qualquer altura, durante uma mudanga de dire¢do, pode selecionar Autopilot standby
(Modo de espera do piloto automatico) na caixa de didlogo System Controls (Controlos do
sistema) para voltar para o modo Standby (Espera) e a direcdo manual.

Também pode parar uma mudangca de direcdo premindo uma tecla standby fisica para voltar
para o modo Standby (Espera) e para a diregao manual.

Variaveis de mudancas de direcao

As opgdes de mudanca de direcdo, exceto a mudanca de direcdo em C, tém definicdes que
pode ajustar antes de iniciar uma mudanca de direcdo ou a qualquer momento quando a
embarcacao estd a fazer uma mudanca de direcao.

Mudanca de dire¢ao em U
A mudanca de direcdo U altera o rumo atual definido para 180° na direcéo oposta.

A taxa de mudanca de direcdo é idéntica para as definicdes de limite de taxa. Esta acdo ndo
pode ser alterada durante a mudanca de direcéo.

- Nota: para obter informacdes sobre as definicoes de limite de taxa, consulte o manual
de instalacao NSS evo3 em separado.

Mudanca de dire¢ao em C

Conduz a embarcacao em circulo.

Pode ajustar a taxa de mudanca de dire¢do a partir da caixa de didlogo de mudanca de
direcdo antes de a mudanca de dire¢do ser iniciada e durante a mudanca de direcéo. Se
aumentar a taxa de mudanca de direcao, faz com que a embarcagdo descreva um circulo
mais pequeno.

Mudanca de dire¢ao em espiral

A mudanca de direcdo em espiral faz com que a embarcacdo mude de direcdo em espiral
com um raio decrescente ou crescente. Pode definir o raio inicial antes da viragem ser
iniciada e a alteracdo por volta durante a viragem. Se a alteracéo por volta estiver definida
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para zero, a embarcacdo muda de direcdo num circulo. Valores negativos indicam raios
decrescentes, enquanto valores positivos indicam raios crescentes.

Mudancas de direcao em ziguezague
Dirige a embarcacdo num padrdo de zigzag.

Para navegar num padrdo em ziguezague, deve definir a mudanga do rumo inicial antes da
viragem ser iniciada.

Durante a viragem, pode alterar o rumo principal, a mudanca do rumo e a distancia de
pernada.

Mudanca de direcdao em quadrado
Faz a embarcacdo mudar de direcao automaticamente 90° apdés a deslocacdo numa distancia
de pernada definida.

Em qualquer altura durante a viragem, pode alterar o rumo principal e a distancia da pernada
até que a embarcacao faca uma nova viragem de 90°.

Mudanca de direcdo Lazy-S
Faz a embarcagdo percorrer um percurso sinuoso ao longo do rumo.
O utilizador define a mudanca de rumo pretendida antes do inicio da mudanca de direcéo.

Durante a mudanca de direcdo, pode alterar o rumo principal, a mudanca do rumo e o raio
de rotagéo a partir da caixa de didlogo Turn (Mudanca de direcéo).

Seguimento de contorno de profundidade (Depth contour tracking), DCT™

Se o sistema tiver a entrada de sonar, o piloto automatico pode ser definido para seguir um
contorno de profundidade.

Atencao: utilize esta funcionalidade apenas se o leito marinho for
adequado. Nao utilize em dguas rochosas onde a profundidade varia
substancialmente em areas pequenas.

Vo | X | X

Utilize o seguinte procedimento para iniciar a pilotagem DCT:

1. Certifique-se de que a leitura de profundidade é apresentada no painel ou num
instrumento de profundidade distinto.

2. Dirija a embarcacgao para a profundidade que pretende seguir e na direcdo do contorno
de profundidade.

3. Ative o modo AUTO (Automaético), selecione a seqguimento de contorno de profundidade
e monitorize a leitura da profundidade.

4. Selecione a opgao de bombordo ou estibordo na caixa de didlogo de viragem para iniciar
o seguimento de contorno de profundidade de modo a acompanhar o fundo inclinado
no lado de estibordo ou no lado de bombordo:
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set heading

Opgdo bombordo Opgdo estibordo
(a profundidade diminui para o lado de bombordo) (a profundidade diminui para o lado de estibordo)

Os parametros que se seguem estao disponiveis para seguimento dos contornos de
profundidade:

Aumento da profundidade

Este parametro determina o racio entre o leme comandado e o desvio face ao contorno de
profundidade selecionado. Quanto maior for o aumento de profundidade, mais leme é
aplicado.

Se o valor for demasiado baixo, serd necessario muito tempo para compensar o desvio face
ao seguimento dos contornos de profundidade definido e o piloto automatico ndo
conseguird manter a embarcacdo de acordo com a profundidade selecionada.

Se o valor definido for demasiado elevado, a ultrapassagem aumenta e a direcéo torna-se
instavel.

Angulo de cruzamento de contornos (CCA)
O CCA é um angulo que é adicionado ou subtraido ao rumo definido.

Este parametro permite-lhe fazer a embarcagéo percorrer um percurso sinuoso ao longo da
profundidade de referéncia com movimentos lazy-s.

Quanto mais elevado for o CCA, maiores serdo as mudancas de rumo permitidas. Se o CCA
estiver definido como zero, ndo haverdo movimentos lazy-s .

Utilizar o NSS evo3 num sistema AP24/AP28

Transferéncia de comando

Se 0 NSS evo3 estiver ligado a um sistema com piloto automatico, incluindo uma unidade de
controlo AP24 ou AP28, s6 pode estar ativa uma unidade de controlo de cada vez. Uma
unidade de controlo Unica é indicada com um quadro com um simbolo de cruz no pop-up
do controlador do piloto automético.

Bloquear estac6es remotas

O AP24/AP28 inclui uma funcédo de blogqueio remoto que desativa o controlo do piloto
automatico de outras unidades. Uma unidade de controlo bloqueada é indicada com um
simbolo de chave no pop-up do controlador do piloto automatico.

Quando a funcédo de blogueio remoto esté ativada numa unidade de controlo AP24/AP28,
apenas a unidade de controlo ativa mantém o comando. N&o pode ocorrer transferéncia de
comando para o NSS evo3 ou outras unidades de controlo do piloto automatico no sistema.

So é possivel desbloquear as estacdes remotas a partir da unidade AP24/AP28 que tem o
comando.

Utilizacao do piloto automatico num sistema EVC

Quando o NSS evo3 é ligado a um sistema EVC através do SGO5, pode assumir controlo
manual da dire¢do, independentemente do modo de piloto automatico.

O indicador de modo no pop-up do piloto é substituido por um traco para indicar a
sobreposicdo do EVC.

O sistema retoma o controlo do NSS evo3 no modo Standby (Modo de espera) se néo for
dado qualguer comando ao leme a partir do sistema EVC dentro de um periodo de tempo
predefinido.
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Utilizar o NSS evo3 num sistema AP70/AP80

X Se 0 MFD estiver ligado a um sistema de piloto automatico AP70/AP80, o MFD pode ser

o BEFIA utilizado para operar o piloto automatico.

: o, Num sistema de piloto automatico AP70/AP80, apenas uma unidade de controlo pode estar
ativa ao mesmo tempo.

= Nota: O MFD pode ser utilizado para configurar ou colocar em funcionamento um
sistema AP70/AP80.

m O simbolo do propulsor no botdo Mode (Modo) do MFD indica os propulsores que
estao definidos no sistema de piloto automatico AP70/AP80.

Para obter mais informacdes sobre o sistema de piloto automatico AP70/AP80, consulte a
documentacéo do sistema AP70/AP80 em separado.

Detecao do piloto automatico

O sistema AP70/AP80 tem os seus préprios grupos de fonte. Por motivos de compatibilidade,
se o MFD for utilizado para executar o sistema AP70/AP80, o MFD deve utilizar os mesmos
grupos de fonte que o sistema AP70/AP80.

Quando um MFD é ligado a um sistema AP70/AP80, o MFD deteta o sistema AP70/AP80 e
uma mensagem é apresentada a perguntar se o MFD deve ser reiniciado e utilizar os grupos
de fonte do sistema AP70/AP80 (reinicie no modo de compatibilidade do piloto automatico
profissional).

» Foi detetado um piloto automatico profissional.
" Pretende ativar a compatibilidade do piloto automatico profissional (a unidade sera reiniciada)?

Se yes (sim) for selecionado, o MDF é reiniciado com os mesmos grupos de fonte que o
sistema AP70/AP80. Se No (Nao) for selecionado, a pergunta ndo é colocada novamente e o
MFD nao pode ser utilizado para acionar o sistema AP70/AP80.

Esta definicdo pode ser alterada selecionando Professional autopilot compatibility
(Compatibilidade do piloto automatico profissional) na caixa de didlogo Advanced settings
(Definicdes avangadas).

DEFINIGOES

L sistema Linguagem

-

DEFINICOES AVANGADAS

@ Cara Tamanho do text| o-roiorrace do utizador
@ Beepsidasitedag DEFINIGOES AVANGADAS
Eco
Haress Time Plot .
Confi ant ~Meteo Sirius v Controla se as fi
@ Radar onfigurar volant: Video
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i ati Radar
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i 3 -SiructlreScan3D Encemamento o servidor  , Controla se 0 s
B{] Combustivel Controlo de Alime o Audio desligado.
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Controla se o cl
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Instrumentos automatico profissional

GoFree

Suzuki Controla se as f

Simbolos de propulsor em funcionamento

Quando os propulsores estiverem a funcionar num sistema AP70/AP80, os simbolos dos
propulsores sdo apresentados no pop-up Autopilot controller (Controlador do piloto
automatico) do MFD.
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Power steer

Rudder Ar

&= | Rotacao de propulsio para a direita.
-

Rotacédo de propulsao para a esquerda.

Transferéncia de comando
Um sistema AP70/AP80 pode ser configurado como um sistema principal ou aberto.

Numa configuracdo de sistema principal, o controlador principal d& controlo a outras
unidades de controlo. Numa configuracéo de sistema principal, um MFD ndo pode ser o
controlador principal. Numa configuracdo de sistema principal, o MFD pode solicitar o
controlo do piloto automatico e deve aceitar o controlo do controlador principal apds este
aprovar a transferéncia do controlo para o MFD. Assim que o controlo é aceite, o MFD fica
ativo e pode ser utilizado para operar o piloto automatico.

Numa configuracao de sistema aberto, o MFD pode assumir o controlo do piloto automatico
selecionando o botdo Mode (Modo) no pop-up Autopilot controller (Controlador do piloto
automatico) e Take emd (Assumir controlo) na caixa de didlogo CMD transfer (Transferéncia
de controlo). Quando tal ocorre, o MFD fica ativo e as outras unidades de controlo tornam-se
passivas.

Num sistema aberto, as estacdes de controlo podem ser temporariamente bloqueadas para
evitar o controlo acidental de outra unidade de controlo. Quando o MFD tem controlo num
sistema aberto, o MFD pode bloquear e desbloquear todas as unidades de controlo passivas.
Se o MFD estiver passivo e bloqueado, pode solicitar o controlo do piloto automatico da
unidade de controlo ativa. O MFD deve aceitar o controlo do controlador ativo depois de
este aprovar a transferéncia do controlo para o MFD.

Os seguintes indicadores sao apresentados no botao Mode (Modo) do pop-up Autopilot
controller (Controlador do piloto automatico):

Passivo - O MFD nao controla o piloto automaético. Se for apresentado
m apenas o icone passivo, significa que se trata de um sistema aberto

desbloqueado e que a selecao do botdo Mode (Modo) assume o
controlo do piloto automadtico.

Sistema blogueado - O icone da chave indica que pode ser um sistema
principal ou um sistema aberto bloqueado.

Se o icone da chave for apresentado e os botdes <10, <1, 10>, 1>
estiverem ativos (setas vermelhas ou verdes e ndimeros brancos),
significa que o MFD esta ativo e que controla o piloto automatico.

Set heading

M

23
8

m Se o icone da chave for apresentado e os botées <10, <1, 10>, 1>
estiverem desativados (setas e nimeros pretos), significa que o MFD esta
passivo e que nao controla o piloto automatico. Selecione o botdo Mode
(Modo) para solicitar o controlo da unidade de controlo ativa se se tratar
de um sistema aberto bloqueado, ou do controlador principal se se
tratar de um sistema principal.

set heading

9 35
D

Ativo no sistema aberto - o MFD controla o piloto automético num

nenhum )
sistema aberto.
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Bloquear e desbloquear outras unidades de controlo

Selecione a opcdo Cmd/Thruster (Comando/Propulsor) no pop-up Mode selection (Selecao
do modo) para abrir o pop-up Cmd/Thruster selection (Selecdo do comando/propulsor).

1

Lock other stations. Enable thrusters.

&

3 Close

Unlock other stations (Desbloquear outras estacdes) - permite que outras unidades de
controlo assumam o controlo do piloto automético sem solicitar permissao.

Lock other stations (Bloquear outras estacdes) - impede que outras unidades de controlo
assumam o controlo do piloto automético. Quando outras unidades de controlo estao
blogueadas, devem solicitar o controlo do piloto automéatico ao MFD. Quando o controlo do
piloto automatico é solicitado por outra unidade de controlo, é apresentada uma mensagem
no MFD para autorizar a transferéncia de comando.

CMD transfer

Command requested!

Accept?

Yes No

Selecionar o perfil de trabalho

O AP70/AP80 pode ser configurado com 6 diferentes perfis de trabalho associados a

diferentes modos de trabalho ou preferéncias. Utilize o controlador AP70/AP80 para

configurar os diferentes perfis de trabalho. No MFD, o perfil de trabalho ativo é apresentado

no botdo Mode (Modo) do pop-up Autopilot controller (Controlador do piloto automatico)

do MFD e do pop-up Mode selection (Selecdo do modo). Se o MFD controla o piloto

automatico, pode utilizé-lo para selecionar o perfil de trabalho que esté ativo.

Para alterar o perfil de trabalho com o MFD, o piloto automatico deve estar no modo standby

(espera).

1. Selecione o botao Mode (Modo) no pop-up Autopilot controller (Controlador do piloto
automatico) para apresentar o pop-up Mode selection (Sele¢cao do modo)

2. Selecione o botao Work profiles (Perfis de trabalho) para apresentar os perfis de trabalho
definidos no pop-up Work profiles selection (Selecéo de perfis de trabalho)

1 2 3
- HHY
NORMAL WORK-1 DYNAMI
4 5
h —r
AFTTH BOW TH

Close

3. Selecione o perfil de trabalho que pretende ativar
4. Selecione Close (Fechar) para fechar o pop-up Work profiles selection (Selecéo de perfis

de trabalho).
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Ativar e desativar propulsores

N 3 Fli'm Selecione o botdo Cmd/Thrusters (Comando/Propulsores) no pop-up Mode selection
o b 2 (Selecdo do modo) para abrir o pop-up Cmd/Thrusters selection (Selecdo do comando/
‘No " A © s propulsores).

NoDrift Auto Standby
7 8
o CNID

AFTTH Settings {ena/iimisters)

O pop-up Cmd/Thrusters selection (Selecdo do comando/propulsores) dispde de opcdes
para ativar e desativar os propulsores.

1 3 Close

Lock other stations. Enable thrusters.

be

Defini¢oes de piloto automatico

As definicdes de piloto automatico podem ser divididas entre definicdes controladas pelo
utilizador e definicdes efetuadas durante a instalacao e colocacdo em funcionamento do
sistema de piloto automatico.

As definicdes de utilizador podem ser alteradas para diversas condicdes de
funcionamento ou preferéncias de utilizador

As definicdes de instalagdo séo efetuadas durante a coloca¢do em funcionamento do
sistema de piloto automatico. Nao devem ser efetuadas alteracdes a estas definicoes
posteriormente.

Tanto as defini¢des de utilizador como as de instalacbes dependem do computador de
piloto automatico que estd ligado ao sistema.

[

DEFINICOES
V)

Waypoints
Bssola Carta Escondido -

Bloqueado
Piloto Automatico...

Direcdo... 4

Instalacdo »

Tripintel Eﬁ Combustivel

rilhos e viagens

; Alarmes
K'Y

As seguintes seccoes descrevem as definicbes que podem ser alteradas pelo utilizador. As
definicées sdo descritas por computador de piloto automatico.

As definicdes de instalacdo estao disponiveis na documentacao dos respetivos
computadores de piloto automatico.

Bussola da carta

Pode optar por apresentar um simbolo de bussola em torno da sua embarcacao no painel da
carta. O simbolo de bussola é desligado quando o cursor esta ativo no painel.

Bloquear o funcionamento do piloto automatico de uma unidade

Pode bloquear uma unidade para impedir o funcionamento nao autorizado do piloto
automatico. Quando a unidade est4 bloqueada, isto é indicado com um simbolo de bloqueio
e com texto no pop-up. Quando o monitor esta bloqueado, ndo podem ser selecionados
modos automaticos.

- Nota: A funcdo de blogueio ndo esta disponivel numa unidade que tenha o controlo do
piloto automatico!
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Se 0 NSS evo3 faz parte de um sistema AP24/AP28, todas as outras unidades de controlo de
piloto automatico podem ser bloqueadas para controlo do piloto automatico a partir da
unidade de controlo AP24/AP28.

Computador de piloto automatico NAC-2/NAC-3

Direcao (NAC-2/NAC-3)

Estas opcdes permitem alterar manualmente os parametros que foram definidos durante a
colocacdo em funcionamento do computador de piloto automatico. Para mais informacoes,
consulte os documentos especificos do computador de piloto automatico.

Turn rate (Taxa de mudanca de direcdo): taxa de mudanca de direcéo preferida em graus
por minuto.

Rudder gain (Ganho de leme): este parametro determina o racio entre o leme de direcao
comandado e o erro de rumo. Quanto maior for o valor do leme, mais leme é aplicado. Se
o valor for demasiado baixo, serd necessario muito tempo para compensar o erro de rumo
e o piloto automatico ndo conseguird manter um rumo estavel. Se o valor definido for
demasiado elevado, a ultrapassagem aumenta e a direcao torna-se instavel.

Counter rudder (Contra leme): relacao entre a alteragao no erro de rumo e o leme
aplicado. Um contra leme elevado reduz mais rapidamente o leme aplicado ao aproximar-
se do rumo definido.

Autotrim (Ajuste fixo automatico): controla o grau de agressividade que o piloto precisa
de exercer no leme para compensar um desvio constante do rumo, por exemplo quando
forcas externas como o vento ou a corrente afetam o rumo. Um ajuste fixo automatico
reduzido garante uma eliminagado mais rapida de um desvio constante do rumo.

- Nota: no modo VRF, este parametro controla a constante de tempo da estimativa de
leme. Um valor mais baixo faz com que a estimativa de leme seja mais rapida, ou seja,
acompanha mais rapidamente os movimentos da embarcacao.

Init rudder (Inicializacdo de leme): define de que forma o sistema move o leme ao mudar
de direcao manual para um modo automatico.

- Center (Centro): move o leme para a posigao zero.

- Actual (Atual): mantém o desvio atual do leme.

Rudder limit (Limite de leme): determina o movimento maximo do leme em graus, a partir
da posicao média, em que o piloto automatico pode comandar o leme nos modos
automaticos. A definicdo de limite de leme apenas esté ativada durante a direcao
automatica em percursos retos e NAO em mudancas de rumo. O limite de leme néo afeta
a direcdo em modo Non-Follow-up (Nao acompanhar).

Off heading limit (Limite de saida de rumo): define o limite para o alarme de saida de
rumo. E desencadeado um alarme quando o rumo atual se desvia do rumo definido em
mais do que o limite selecionado.

Track response (Resposta ao abatimento): define a velocidade a que o piloto automatico
deve responder apds registar uma distancia de abatimento.

Track approach angle (Angulo de abordagem): define o angulo utilizado quando a
embarcacao se aproxima de uma pernada. Esta definicao é utilizada quando comeca a
navegar e quando utiliza o desvio de rumo.

Course change confirm angle (Angulo de confirmacéo de alteracao de rumo): define os
limites de alteracdo de rumo em direcao ao préximo ponto de referéncia num percurso.
Se a alteracdo de rumo for superior ao limite definido, é solicitado ao utilizador que
confirme se a alteracdo de curso a efetuar € aceitavel.

Velejar (NAC-2/NAC-3)

= Nota: Os parametros de navegacdo apenas estdo disponiveis quando o tipo de
embarcacéo esta definido como Sail (Vela).
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Modo Wind (Vento): selecdo de qual a funcdo de vento que sera utilizada pelo piloto
automatico durante a utilizacdo do modo Wind (Vento).
- Auto:
se TWA for <70°: 0 modo Wind (Vento) utilizard AWA
se TWA for >70°: 0 modo Wind (Vento) utilizard TWA
- Aparente
- Real

Tack time (Tempo de viragem de bordo): controla a taxa de viragem (tempo de viragem
de bordo) ao efetuar uma viragem de bordo em modo Wind (Vento).

Tack angle (Angulo de viragem de bordo): controla o angulo de viragem de bordo entre
500 - 150° no modo AUTO (Automatico).

Manual speed (Velocidade manual): se a velocidade da embarcacao e os dados SOG nao
estiverem disponiveis ou ndo forem fidveis, é possivel introduzir um valor de velocidade
manual na origem para que seja utilizado pelo piloto automatico para auxiliar os calculos
de direcéo

Resposta da direcao

- Nota: Apenas disponivel para os computadores com o piloto automatico AC-1.

Utilizado para aumentar ou diminuir a sensibilidade da direcdo. Um nivel baixo de resposta
reduz a atividade do leme e proporciona uma dire¢cdo mais solta. Um nivel alto de resposta
aumenta a atividade do leme e proporciona uma direcdo mais apertada. Um nivel de resposta
demasiado elevado pode fazer com que a embarcacao faca movimentos de ziguezague.

Instalacao
Utilizado para a instalacdo e colocagdo em funcionamento do piloto automatico. Consulte o
manual de instalacdo do NSS evo3 em separado.

Colocacao em funcionamento

- Nota: Apenas disponivel para os computadores com o piloto automatico AC-1.

Utilizado para colocar em funcionamento o leme ou a resposta virtual do leme. Consulte o
manual de instalagao do NSS evo3 em separado.
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Radar

O painel com radar pode ser configurado como uma vista de ecrd completo ou combinado
Com outros painéis.

A imagem do radar também pode ser apresentada como sobreposicdo num painel de carta.
Para obter mais informacdes, consulte "Sobreposicdo de carta” na pagina 30.

= Nota: A sobreposicao de radares requer os dados de um sensor de rumo ou de uma
bussola para garantir a orientacdo adequada com a carta.

Painel do radar

1 ! l
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Alcance
Orientacao
Movimento
Bussola*

Linha de rumo*
Controlos rotativos
Circulos de alcance*

Marcadores de alcance*

O 0 N & 1 A W N =

Barra de dados

* Simbolos de radares opcionais.

Os simbolos de radares opcionais podem ser ativados/desativados coletivamente a partir do
menu Radar, ou individualmente, como descrito em "Painel Radar settings (Definicdes do radar)" na
pagina 78.

Radar duplo

Pode ligar a qualgquer combinacao de dois radares suportados e ver as imagens de ambos 0s
radares ao mesmo tempo.

- Nota: As interferéncias sao apresentadas no radar de banda larga na maior parte dos
alcances quando um radar Halo ou por impulsos e um radar de banda larga estéo a
transmitir em simultdneo na mesma embarcacdo. E recomendavel que apenas um radar
esteja a transmitir. Por exemplo, utilize a transmissdo do radar de banda larga para uma
utilizacdo de navegacéo tipica ou a transmissao de um radar por impulsos ou Halo para
localizar células meteoroldgicas, linhas costeiras definidas a uma certa distancia e acionar
Racons.
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Halo light

Medium

Pode selecionar um painel de radar duplo se premir continuamente o boté&o da aplicagdo
Radar na pagina inicial ou criar uma pagina favorita com dois painéis de radar.

Selecionar a fonte do radar

Pode especificar o radar no painel Radar selecionando um dos radares disponiveis na op¢ao
de menu Radar source (Fonte do radar). Se tiver varios painéis de radar, o radar é definido
individualmente para cada painel de radar. Ative um dos painéis de radar e, em seguida,
selecione um dos radares disponiveis na opcdo de menu Radar source (Fonte do radar).
Repita o processo para o segundo painel de radar e depois selecione um radar alternativo
para este painel.

- Nota: um ndmero de fonte de radar com 3 digitos é o nimero formado pelos Ultimos 3
digitos do nimero de série do radar.

Sobreposicao do radar

Pode sobrepor a imagem do radar na carta. Isto pode ajudé-lo a interpretar facilmente a
imagem do radar correlacionando os alvos do radar com objetos na carta.

> Nota: Deve estar presente no sistema um sensor de rumo para a sobreposicdo do radar.

Quando a sobreposicao do radar estd selecionada, as fung¢des bésicas de funcionamento do
radar estao disponiveis no menu do painel Chart (Carta).

Selecionar a fonte de sobreposicao do radar nos painéis de cartas

Para selecionar a fonte de radar da sobreposicao do radar apresentada no painel da carta,
utilize Radar options (Opcdes do radar) e depois as opcdes do menu do painel da carta
Source (Fonte) para selecionar a fonte do radar.

Para as paginas de cartas com mais de uma carta com sobreposicao do radar, é possivel
configurar varias fontes de radar para cada painel de carta. Ative um dos painéis de carta e,
em seguida, selecione um dos radares disponiveis na opcao de menu da fonte de radar.
Repita o processo para o segundo painel de carta com sobreposicao do radar e selecione um
radar alternativo para este painel.

Modos de funcionamento do radar

Os modos de funcionamento do radar sao controlados a partir do menu Radar. Estdo
disponiveis os seguintes modos:

Power off (Desligar)

A alimentacdo do scanner do radar esta desligada. Power off (Desligar) so esté disponivel
quando o radar estiver em modo de espera.

Em espera
A alimentagao do scanner do radar esta ligada, mas o radar ndo esta a transmitir.

- Nota: Também pode colocar o radar em modo de espera na caixa de didlogo System
Controls (Controlos do sistema).

Luz do Halo

Controla os niveis de luz de realce azul do pedestal do radar Halo. Existem quatro niveis
possiveis de iluminacdo. A luz de realce s6 pode ser ajustada quando o radar estd em modo
standby.

= Nota: A iluminacao do pedestal de realce de azul pode ndo ser aprovada para utilizacéo
na sua embarcacéo local. Verifique os regulamentos locais da embarcacdo antes de ligar
as luzes azuis de realce.

Transmitir

O scanner estd ligado e a transmitir. Os alvos detetados estao indicados no PPI do radar
(Indicador de posicdo do plano).
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- Nota: Também pode colocar o radar em modo de transmissao na caixa de didlogo
System Controls (Controlos do sistema).

Alcance do radar

Ajuste o alcance do radar, girando o botéo rotativo ou selecionando os icones de zoom no
painel com radar.

Alcance duplo
(Apenas nos radares 4G de banda larga e Halo)

Quando estiver ligado a um radar 4G de banda larga ou Halo, é possivel executar o radar no
modo Dual Range (Alcance duplo).

O radar aparece no menu Radar sources (Fontes de radar) como duas fontes de radar virtuais,
A e B. O alcance e os controlos do radar de cada fonte de radar virtual séo totalmente
independentes e a fonte pode ser selecionada para um determinado painel de carta ou radar
do mesmo modo que o radar duplo, como descrito em "Selecionar a fonte de radar" na pagina 69.

- Nota: alguns controlos que estéo relacionados com as propriedades fisicas do radar ndo
sao independentes da fonte. Estes sao Fast Scan (Varrimento rapido), Antenna Height
(Altura da antena) e Bearing alignment (Alinhamento da direcéo).

O MARPA é totalmente independente e podem ser monitorizados até 10 alvos para cada
fonte de radar virtual.

Pode ser definido também um méximo de duas zonas de protecdo independentes para cada
fonte de radar virtual.

Utilizar o cursor num painel com radar
Por predefinicdo, o cursor nao é apresentado no painel com radar.

Quando posiciona o cursor no painel com radar, a janela de posigao do cursor € ativada e as
opgoes do menu do cursor sao apresentadas.

Para remover o cursor e os elementos do cursor do painel, selecione Clear cursor (Apagar
cursor) ou prima a tecla X.

Ir para o cursor

Pode navegar para uma posicdo selecionada na imagem se posicionar o cursor no painel e,
em seguida, utilizar a op¢do Goto Cursor (Ir para o cursor) no menu.

Funcao de auxilio do cursor

= Nota: A funcédo de auxilio do cursor esta disponivel se estiver ativada. Consulte
"Personalizar a fungdo de pressdo longa" na pagina 20.

A funcédo de auxilio do cursor permite ajustar e colocar de maneira precisa o cursor sem
abranger os detalhes com o dedo.

Ative o cursor no painel e, em seguida, prima e mantenha o dedo no ecré para mudar o
simbolo do cursor para um circulo de selecado, que aparece acima do seu dedo.

Sem retirar o dedo do ecré, arraste o circulo de selecdo para a posicao pretendida.

Quando retira o dedo do ecra, o cursor volta para o modo de funcionamento normal do
cursor.

Guardar waypoints

Um waypoint é guardado na posicéo do cursor se estiver ativo ou na posicao da embarcacao
se 0 cursor nao estiver ativo no painel, realizando um dos seguintes procedimentos:

Premindo o botdo rotativo
Premindo a tecla Mark (Marca)
Utilizando a opgao de novo waypoint no menu
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Supressao de setores do radar
(Apenas no radar Halo)

Pode definir até quatro setores no PPI, no interior do qual ndo ha transmisséo de dados do
radar. Isto permite-lhe suprimir as interferéncias causadas pelas funcionalidades na sua
embarcacdo ou de um radar secundario. A supressao ocorre na imagem do radar principal e
na sobreposicdo do radar numa carta. Um setor ativado é apresentado como um contorno
magenta com 3 arcos a atravessar a area de supressdo. Para especificar a supressao de
setores do radar, consulte o Manual de instalacdo do radar Halo.

- Nota: A supressao de setores do radar esta disponivel apenas para os radares Halo.

PPl do radar principal Sobreposicdo do radar numa carta

Ajustar aimagem do radar

O utilizador podera conseguir melhorar a imagem do radar através do ajuste da sensibilidade
do radar e filtrando os ecos aleatérios das condicdes do mar e as meteoroldgicas.

As imagens de controlo do radar encontram-se no canto superior direito do painel do radar.
Pode ajustar as definicdes de imagem selecionando a imagem de controlo do radar ou
premindo o botao rotativo. O controlo selecionado € expandido e apresenta o nome por
extenso e uma barra deslizante. Em seguida, pode ajustar o valor rodando o botéo rotativo
ou utilizando a barra deslizante.

Também pode ajustar as definicdes de imagem a partir do menu Radar.

Modos de utiliza¢dao do radar

Os modos de radar estdo disponiveis com predefinicdes de controlo étimo para diferentes
ambientes. Estdo disponiveis os seguintes modos:

- Custom (Personalizado) - Neste modo, todos os controlos do radar podem ser ajustados e
mantidos apds uma alteracdo do modo ou se desligar e voltar a ligar o radar. As
predefinicdes do radar estao definidas para uso geral.

- Harbor (Porto) - Neste modo, as defini¢cdes de radar estao otimizadas para areas como
vias navegdveis congestionadas e grandes estruturas criadas pelo Homem onde é
necessaria uma discriminacdo positiva dos alvos e atualizacées rapidas de imagens.

- Offshore (Ao largo) - Neste modo, as definicées do radar estdo otimizadas para as
condi¢cdes do mar ao largo e para aumentar o tamanho e facilitar a visualizacao de alvos
isolados.

- Weather (Meteorologia) - Neste modo, as definicdes do radar estao otimizadas para uma
melhor detecéo e apresentacdo de interferéncias de chuva. A taxa de atualizacdo da
imagem é reduzida e a profundidade de cor é aumentada.
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Bird (Aves) - Neste modo, as definicdes do radar sédo otimizadas para uma melhor detecéo
de aves. O radar estd configurado para 0 maximo de sensibilidade. Este modo nao é
recomendado para utilizagdo em ambientes de porto muito movimentados.

Nem todos os controlos sdo ajustaveis em cada modo. A lista sequinte apresenta os
controlos predefinidos e a capacidade de ajuste para cada um dos controlos.

Range (Alcance)

Custom (Personalizar): ajustavel
Harbor (Porto): total*

Offshore (Ao largo): total*
Weather (Meteorologia): total*
Bird (Aves): até 24 nm

Gain (Ganho)

Custom (Personalizar): ajustavel
Harbor (Porto): ajustavel

Offshore (Ao largo): ajustavel
Weather (Meteorologia): ajustavel
Bird (Aves): ajustavel

Sea (Mar)

Custom (Personalizar): ajustavel
Harbor (Porto): ajustavel

Offshore (Ao largo): ajustavel
Weather (Meteorologia): ajustavel
Bird (Aves): ajustavel

Rain (Chuva)

Custom (Personalizar): ajustavel
Harbor (Porto): ajustavel

Offshore (Ao largo): ajustavel
Weather (Meteorologia): ajustavel
Bird (Aves): ajustavel

Noise Rejection (Rejeicao de ruido)
Custom (Personalizar): ajustavel
Harbor (Porto): médio

Offshore (Ao largo): alto

Weather (Meteorologia): médio

Bird (Aves): alto

Threshold (Limiar)

Custom (Personalizar): ajustavel
Harbor (Porto): 30%

Offshore (Ao largo): 30%
Weather (Meteorologia): 0%
Bird (Aves): 0%

Target Expansion (Expansao de alvos)
Custom (Personalizar): ajustavel

Harbor (Porto): baixo

Offshore (Ao largo): médio

Weather (Meteorologia): desligado

Bird (Aves): desligado

Interference Reject (Rejeitar
interferéncias)

Custom (Personalizar): ajustavel
Harbor (Porto): ajustavel

Offshore (Ao largo): ajustavel
Weather (Meteorologia): ajustavel
Bird (Aves): ajustavel

Target Separation (Separacao de alvos)
Custom (Personalizar): ajustavel

Harbor (Porto): médio

Offshore (Ao largo): desligado

Weather (Meteorologia): desligado

Bird (Aves): desligado

Fast scan (Varrimento rapido)
Custom (Personalizar): ajustavel
Harbor (Porto): alto

Offshore (Ao largo): alto

Weather (Meteorologia): desligado
Bird (Aves): desligado

*O alcance maximo depende do comprimento da antena.

Modos em dois alcances
(Apenas no radar Halo)

Os modos podem ser definidos de forma independente para cada alcance. Por exemplo,
pode ter o modo Offshore (Ao largo) para o intervalo A e 0 modo Weather (Condicoes
meteoroldgicas) para o intervalo B. No entanto, a interagcao entre alcances ocorre em alguns

Casos:

Quando utilizar o modo Bird (Aves) para ambos os alcances, o alcance maximo esta
restringido para 24 NM e a resolucao do alcance é reduzida.

Fast scan (Varrimento rapido) - A velocidade de rotacdo da antena esté definida para o
modo mais lento selecionado. Por exemplo, Fast scan (Varrimento répido) é desativado
quando utiliza os modos Harbor (Porto) e Weather (Condi¢gdes meteoroldgicas) porque
Fast scan (Varrimento rapido) estd no modo Off (Desligado) no modo Weather (Condigdes

meteoroldgicas).

A definicdo Interference reject (Rejeicdo de interferéncias) pode afetar a interferéncia
visualizada ou removida em ambos os alcances.

Rejeicao de interferéncia direcional
(Apenas no radar 4G de banda larga)
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Este modo funciona automaticamente quando GAIN (Ganho) = AUTO (Automatico) e SEA
(Mar) = HARBOR (Porto) ou OFFSHORE (Ao largo). O objetivo é permitir que pequenas
embarcagdes sejam visualizadas a sotavento do ruido provocado pelo mar. O GAIN (ganho)
do recetor de radar é aumentado dinamicamente durante o varrimento, a sotavento, para
uma maior sensibilidade do alvo em condi¢des de mar mais adversas.

Se GAIN (Ganho) ou SEA (Mar) = MANUAL, o modo Directional Clutter Rejection (Rejeicdo de
interferéncia direcional) estard OFF (Desligado) (ndo direcional).
Além disso, as definicdes de curva STC CALM (Calmo), MODERATE (Moderado) ou ROUGH

(Agitado) estéo disponiveis no menu de opcdes de radar para melhor otimizar aimagem do
radar de acordo com as suas preferéncias.

Ganho
O ganho controla a sensibilidade do recetor de radar.

Um ganho superior torna o radar mais sensivel as ocorréncias do radar, permitindo-lhe
apresentar alvos mais fracos. Se o ganho for definido para um nivel demasiado alto, a
imagem pode ficar sobrecarregada com ruido de fundo.

O ganho tem um modo manual e um automatico. Pode alternar entre os modos automatico
e manual na barra deslizante, ou premindo e mantendo premido o botao rotativo.

Interferéncias do mar

A opcao Sea clutter (Interferéncias do mar) é utilizada para filtrar o efeito de ecos aleatérios
de ondas ou condigdes meteoroldgicas adversas perto da embarcagao.

Se aumentar o Sea clutter (Interferéncias do mar), a filtragem de artefactos no ecrd causados
pelos ecos das ondas é reduzida.

O sistema inclui as definicdes de interferéncias do mar predefinidas das condi¢ées de porto e
ao largo de todos os sistemas de radar, exceto o Halo, além do modo manual onde pode
ajustar as definicdes. Para todos os sistemas de radar, exceto o Halo, pode selecionar os
modos de interferéncias do mar a partir do menu ou premindo continuamente o botao
rotativo. £ possivel ajustar o valor de interferéncias do mar no modo manual.

Desvio automatico do mar

(Apenas no radar Halo)

Para permitir a otimizagdo do controlo Sea (Mar) no modo Auto (Automatico) (esta opcao
utiliza rejeicoes de interferéncias adaptativas direcionais), a definicdo Auto (Automatico)
pode ser desviada.

Interferéncias de chuva
A opcéao Rain clutter (Interferéncias de chuva) sdo utilizadas para reduzir o efeito de chuva,
neve ou outras condicdes meteoroldgicas na imagem do radar.

O valor ndo deve ser aumentado demasiado, porque pode filtrar os verdadeiros alvos.

Opc¢oes avancadas do radar

Noise Rejection (Rejeicao de ruido)
(Apenas nos radares 4G de banda larga e Halo)

O controlo Noise Rejection (Rejeicao de ruido) define a quantidade de filtragem de ruido
aplicada pelo radar. A sensibilidade do alvo é maior em intervalos mais prolongados quando
este controlo é definido para Low (Baixa) ou High (Alta), mas causa alguma perda de
discriminacao do alvo.

Dica: Para obter o méximo desempenho de alcance do radar 4G de banda larga, transmita
apenas num alcance e defina o controlo Noise Reject (Rejeicdo de ruido) para High (Alta) e o
limiar para o valor mais baixo possivel. A predefinicdo é 30% para obter menos interferéncia
no ecra. Se a opcao OFF (Desligado) estiver selecionada para o NSS evo3, o desempenho de
gama é quase igual ao radar 3G. Em algumas areas onde pode existir interferéncia
extremamente elevada, tente desligar para obter melhores imagens de radar.
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Limiar do radar

O limiar define a intensidade do sinal necessaria para os sinais de radar mais baixos. As
ocorréncias do radar abaixo deste limite séo filtradas e ndo séo apresentadas.

Valor de predefinicdo: 30%.

Expansao de alvos

Target expansion (Expansao de alvos) aumenta o comprimento dos alvos dentro do alcance,
tornando-os mais faceis de ver.

Rejeitar interferéncias do radar

As interferéncias podem ser causadas por sinais de radar de outras unidades de radar que
funcionam na mesma banda de frequéncia.

Uma definicao alta reduz as interferéncias de outros radares.

Para nao perder alvos fracos, a rejeicdo de interferéncias deve ser definida para um valor
baixo quando ndo houver interferéncias.

Separacao de alvos
(Apenas nos radares 4G de banda larga e Halo)

O controlo Target separation (Separacao de alvos) permite controlar a discriminagao de
alvos do radar (a separagao entre objetos é mais visivel).

Fast scan (Varrimento rapido)

(Apenas nos radares de banda larga e Halo)

Define a velocidade de rota¢do da antena do radar. Esta opcédo fornece atualizagdes de alvos
mais rapidas.

- Nota: Pode ndo ser possivel obter a velocidade maxima, dependendo das definicdes, do
modo e do alcance selecionados no radar. O radar s ird rodar com a velocidade que as
definicdes de controlo atuais permitirem.

Estado do mar

Defina o controlo Sea State (Estado do mar) de acordo com as atuais condi¢des do mar para
obter as melhores interferéncias.

Intensificacao do alvo
(Apenas radar 3G e 4G de banda larga e radar de impulsos)

O controlo de intensificagdo do alvo aumenta o comprimento dos impulsos ou reduz a
largura de banda do radar para aumentar os alvos dentro do alcance e aumentar a
sensibilidade do radar.

Opcoes de visualizacao de radares

Simbologia do radar

A simbologia do radar definida no painel Radar settings (Definicées do radar) pode ser
ativada/desativada em conjunto. Consulte a figura do painel com radar que mostra os itens
do radar opcionais.

Rastos de alvos

Pode definir durante quanto tempo permanecem os rastos gerados por cada alvo no seu
painel com radar. Também pode desativar rastos de alvos.

- Nota: o movimento real é recomendado quando utilizar rastos de alvos

Apagar rastos de alvos a partir do painel
Quando os rastos dos alvos sao apresentados no painel, o menu do radar é expandido para
incluir uma opc¢édo onde pode apagar temporariamente rastos de alvos do seu painel com
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radar. Os rastos de alvos comegam a aparecer novamente, a menos que os desligue, como
descrito acima.

Paleta do radar

Podem ser utilizadas diferentes cores (paletas) para representar os detalhes no seu painel
com radar.

Orientacao do radar

A orientacdo do radar € indicada no canto superior esquerdo do painel com radar, como HU
(Heading UP, Rumo para cima), NU (North Up, Norte para cima) ou CU (Course up, Rota para
cima).

Rumo para cima
Roda a imagem do radar para apresentar a o rumo atual diretamente para cima na imagem
do radar.

Norte para cima
Roda a imagem do radar com a direcdo de norte para cima.

Rota para cima

Roda a imagem do radar para apresentar a rota de navegacao atual diretamente para cima.
Esta opgdo so funciona quando o sistema estiver a navegar numa rota ativa. Se ndo estiver a
navegar numa rota ativa, a orientagcdo de rumo para cima é utilizada até a funcéo de
navegacao ser iniciada.

Posicionar o centro do radar

Pode deslocar o centro do PPI do radar (Indicador de posicao de plano) para vérias posicdes
dentro do painel do radar e selecionar como o simbolo da embarcacédo se desloca na
imagem do radar.

O movimento do radar é indicado no canto superior esquerdo do painel com radar, como
TM (True Motion, Movimento real) ou RM (Relative motion, Movimento relativo).

A posicao do radar sé pode ser alterada quando o radar estiver a transmitir.

Centro Visdo para a frente Desvio personalizado

Centro
Predefinicao. O centro do PPl do radar estd centrado no painel com radar.

Visao para a frente
Desloca o centro do PPI do radar para a parte inferior do painel para maximizar a visdo para a
frente.

Desvio

Permite-lhe mover o centro do PPI para qualquer posicdo no painel com radar.

1. Selecione a opcao Offset (Desvio) a partir do menu

2. Mova o cursor para o local onde pretende posicionar o centro do radar

3. Confirme a definicdo, selecionando o botdo Save offset (Guardar desvio) no canto
inferior direito do painel.

Movimento real
No modo True motion (Modo real), a sua embarcacao e os alvos em movimento deslocam-se
no ecra do radar enquanto viaja. Todos os objetos fixos permanecem numa posicao fixa.
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Quando o simbolo da embarcagéo atinge a margem do ecrd, a imagem do radar é
desenhada de novo com o simbolo da embarcacédo reposicionado no centro do ecra.

Se a opcao True motion (Movimento real) estiver selecionada, 0 menu é expandido para
incluir a opcdo Reset true motion (Repor movimento real). Isto permite repor manualmente a
imagem do radar e o simbolo da embarcacdo para o centro do ecra.

Marcadores EBL/VRM

A EBL (linha de direcéo eletrénica) e o VRM (marcador de alcance varidvel) permitem
medicdes rapidas de alcance e direcdo para embarcagdes e massas de terra dentro do
alcance do radar. E possivel colocar dois EBL/VRM diferentes sobre a imagem de radar.

Os EBL/VRM séo posicionados por predefinicao a partir do centro da embarcagao. No,
entanto, é possivel deslocar o waypoint para qualquer posicao selecionada na imagem do
radar.

Quando em posicao, pode ligar/desligar o EBL/VRM selecionando os respetivos marcadores
na barra de dados ou retirando a selecdo do marcador no menu.

Definir um marcador EBL/VRM

1. Certifique-se de que o cursor nao esta ativo

2. Ative o menu, selecione EBL/VRM e, em seguida, selecione EBL/VRM 1 ou EBL/VRM 2
- O EBL/VRM esté agora posicionado sobre a imagem de radar

3. Selecione a opcao de ajuste a partir do menu se for necessario reposicionar o marcador e
depois ajuste o marcador arrastando-o para a respetiva posicao na imagem do radar

4. Selecione a opgao de guardar para guardar as definigoes

Colocar marcadores EBL/VRM utilizando o cursor
1. Posicione o cursor sobre aimagem de radar
2. Ative o menu
3. Selecione um dos marcadores EBL/VRM
- Alinha EBL e o circulo VRM estao posicionados em conformidade com a posicédo do
cursor.

Desvio de um marcador EBL/VRM

1. Certifique-se de que o cursor ndo esta ativo

2. Ative o menu, selecione EBL/VRM e, em sequida, selecione o marcador que pretende
desviar

3. Selecione a opcéo Set offset (Definir desvio)

4. Posicione o cursor no painel com radar para definir a posicdo de desvio

5. Selecione a opcdo de guardar para guardar as defini¢oes.

Pode repor o centro de EBL/VRM para a posi¢do de embarcacdo a partir do menu.

Definir uma zona de protecao a volta da embarcacao

Uma zona de protecdo é uma area (circular ou um setor) que pode definir na imagem de
radar. Quando é ativada, um alarme avisa-o se um alvo do radar entra ou sai da zona.

Definir uma zona de protecao
1. Certifique-se de que o cursor ndo esta ativo
2. Ative o menu, selecione Guard zones (Zonas de protecdo) e, em seguida, selecione uma
das zonas de protecao
3. Selecione a forma da zona
- As opc¢oes de ajuste dependem da forma da zona de protecéo
4. Selecione Adjust (Ajustar) para especificar as definicdes da zona de protecéo. Os valores
podem ser definidos a partir do menu ou arrastando o dedo no painel com radar.
- A:direcdo relativa ao rumo da embarcacéo
- B: profundidade
- C:alcance relativo ao centro da embarcagao
- D:largura
5. Selecione a opcao de guardar para guardar as definicoes.
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Quando em posicao, pode ativar/desativar as zonas de protecao selecionando a respetiva
secc¢do na barra de dados.

Forma: setor Forma: circulo

Definicoes de alarme
Um alarme é ativado quando um alvo do radar viola os limites da zona de protecdo. Pode
selecionar se o alarme sera ativado quando o alvo entra ou quando sai da zona.

Sensibilidade
A sensibilidade da zona de protecdo pode ser ajustada para eliminar alarmes para alvos
pequenos.

Alvos MARPA

Se o sistema incluir um sensor de rumo, a fungdo MARPA (Mini Automatic Radar Plotting Aid,
Mini-instrumento automatico de tragado de radar) pode ser utilizada para monitorizar até
dez alvos do radar.

Pode definir alarmes para notifici-lo se um alvo se aproximar demasiado. Consulte "Defini¢es
doradar" na pagina 78.

O seguimento MARPA é uma ferramenta importante para evitar colisdes.

- Nota: O MARPA requer dados de rumo tanto para o radar como para o NSS evo3.

Simbolos de alvos AIS
O sistema utiliza os seguintes simbolos de alvos.

A obter o alvo MARPA. Normalmente, isto demora até 10 rotacdes completas do
scanner.

-
L

A seguir 0 alvo MARPA, sem movimento ou ancorado.

Alvo MARPA em seguimento e seguro com linhas de extensao.

Alvo MARPA perigoso.
Um alvo é definido como perigoso quando entra na zona de protecédo definida
no painel com radar.

Quando nenhum sinal é recebido num determinado intervalo de tempo, o alvo é
definido como perdido.

O simbolo de objeto representa a Ultima posigao valida do objeto antes da perda
de rececao de dados.

OB EN e

Alvo MARPA selecionado, ativado pelo posicionamento do cursor sobre o icone
do alvo.
O alvo regressa ao simbolo de alvo predefinido quando o cursor é removido.

T~
I_O_I

Seguir alvos MARPA

1. Posicione o cursor no alvo na imagem do radar
2. Selecione Acquire targets (Adquirir alvos) no menu
3. Repita 0 processo se quiser seguir mais alvos
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Depois de os alvos serem identificados, podem ser necessarios cerca de 10 feixes do radar
para adquirir e, em seguida, seguir o alvo.

Cancelar o seguimento de alvos MARPA

Quando os alvos estdo a ser seguidos, o menu do radar é expandido para incluir op¢oes para
o cancelamento de alvos individuais ou para parar a funcao de seguimento.

Para cancelar o sequimento de alvos individuais, selecione o icone de alvo antes de ativar o
menu.

Ver informacoes do alvo MARPA

Se 0 pop-up estiver ativado, pode selecionar um alvo MARPA para visualizar informacdes
basicas do alvo. As informacdes dos 3 alvos MARPA que estdo mais proximos da embarcacéo
também s&o apresentadas na barra de dados.

Quando o alvo é selecionado, as informacdes detalhadas acerca do alvo podem ser
apresentadas no menui.

Pode visualizar informagoes sobre todos os alvos MARPA utilizando a opcao Vessels
(Embarcacdes) na pagina inicial.

Definicoes do alarme MARPA
Pode definir os seguintes alarmes MARPA:

Alvo MARPA perdido

Controla se um alarme é ativado quando um alvo MARPA é perdido.

MARPA indisponivel

Controla se um alarme é ativado se ndo tiver as entradas necessarias para que o MARPA
funcione (posicdo de GPS vélida e o sensor de rumo ligado ao servidor do radar).

Gravacao de dados do radar

Pode gravar os dados do radar e guardar o ficheiro internamente na unidade NSS evo3 ou
entdo guarda-los num cartdo de memaria inserido no leitor de cartdes da unidade.

Um ficheiro de radar gravado pode ser utilizado para documentar um evento ou um erro
operacional. Um ficheiro de radar registado também pode ser utilizado pelo simulador.

Se houver mais do que um radar disponivel, pode selecionar que fonte pretende gravar.

Defini¢oes do radar

DEFINIGOES “

-a- Sistema Indicador de Norte v
Anéis de alcance v
Marcadores de distancia v
Agulha v

Linha de proa

; L Rumos /oM -
@ Piloto automatico
Barra informagdes 4
RS MARPA »
E{} Combustivel Instalagéo...

Simbologia do radar

Pode selecionar que itens do radar opcionais devem ser ativados/desativados em conjunto a
partir do menu. Consulte a figura do painel do radar.
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Direcoes
Utilizado para selecionar se a direcédo do radar deve ser medida em relacédo ao Norte
verdadeiro/magnético (°T/°M) ou ao rumo relativo (°R).

Barra de dados
Ativa/desativa a barra de dados do radar. Consulte a figura do painel do radar.
A barra de dados pode apresentar até 3 alvos, dispostos com os alvos mais perigosos na

parte superior. Pode optar por mostrar os alvos MARPA no topo e antes de quaisquer alvos
AlS, mesmo que os alvos AlS estejam mais perto da sua embarcacdo.

Definicoes MARPA

Pode definir o comprimento do rasto MARPA, o que facilita o seguimento do movimento do
alvo.

Pode ser adicionado um circulo a volta da embarcacéo para apresentar a zona de perigo. O
raio do circulo é idéntico ao do ponto de aproximacao mais préximo, tal como definido na
caixa de didlogo Dangerous Vessels (Embarcacdes perigosas). Consulte "Definir embarcagdes
perigosas” na pagina 109. Um alarme dispara se uma embarcacao estiver a entrar na sua zona
de seguranca.

Instalacao

A opcao Installation (Instalacdo) é utilizada para a instalacdo do radar, descrita nos manuais
de instalacédo do radar ou instalacdo do NSS evo3 em separado.
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Sonar

A funcdo Sonar fornece uma visédo da dgua e do fundo sob a embarcacédo, permitindo-lhe
detetar peixes e examinar a estrutura do leito do mar.

A unidade tem um sonar CHRIP, Broadband, StructureScan, TotalScan e ForwardScan interno.

Imagem do sonar

1
2 [

Profundidade

Temperatura
Frequéncia/zoom

icones de ajuste do ganho/cor
Arcos de peixe

Alcance superior e inferior
A-Scope*

Grafico de temperatura®

O 0 N & 1 b W N =

Barras de zoom*

10 Escala dealcance

11 Linha de profundidade*
12  Fundodo mar

* Itens do sonar opcional.

= Nota: O utilizador ativa/desativa os itens do sonar opcional individualmente. Consulte
"Opgdes de visualiza@o do sonar” na pagina 86.

Varios sonares

E possivel especificar a fonte do sonar para a imagem no painel do sonar. Pode apresentar
simultaneamente duas fontes diferentes utilizando uma configuragcao de painel dividido.
Para obter mais informacgdes sobre como selecionar a fonte para um painel, consulte "fonte
na pagina 83.

"

Fazer zoom da imagem
Pode aumentar o zoom da imagem do seguinte modo:
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- rodando o botéo rotativo
- utilizando os icones de zoom do painel
- afastando ou aproximando os dedos no ecra

O nivel de zoom é apresentado no canto superior esquerdo da imagem.

Ao aumentar o tamanho, o fundo do mar é mantido junto a parte inferior do ecrg,
independentemente de se encontrar no alcance automdtico ou do alcance manual.

Se o alcance estiver definido para um valor consideravelmente inferior a profundidade real, a
unidade ndo consegue encontrar o fundo durante o zoom.

Se o cursor estiver ativo, o tamanho da unidade aumenta no local para o qual o cursor esta a
apontar.

Barra de zoom
A barra de zoom é apresentada quando faz zoom na imagem.

Arraste a barra de zoom na vertical para ver as diferentes partes da coluna de dgua.

Utilizar o cursor na imagem

O cursor pode ser utilizado para medir a distancia até um alvo, marcar uma posicao e
selecionar alvos.

Por predefinicdo, o cursor ndo é apresentado na imagem.

Quando posiciona o cursor na imagem, o ecra é colocado em pausa, a profundidade na
posicdo do cursor é apresentada e a janela de informacdes e a barra do histérico séo ativadas.

Para remover o cursor e os elementos do cursor do painel, selecione Clear cursor (Apagar
cursor) ou prima a tecla X.

Ir para o cursor
Pode navegar para uma posicdo selecionada na imagem se posicionar o cursor no painel e,
em seguida, utilizar a op¢do Goto Cursor (Ir para o cursor) no menu.

Funcao de auxilio do cursor

- Nota: A funcao de auxilio do cursor esta disponivel se estiver ativada. Consulte
"Personalizar a fungdo de pressdo longa" na pagina 20.

A funcdo de auxilio do cursor permite ajustar e colocar de maneira precisa o cursor sem
abranger os detalhes com o dedo.

Ative o cursor no painel e, em seguida, prima e mantenha o dedo no ecré para mudar o
simbolo do cursor para um circulo de selecdo, que aparece acima do seu dedo.

Sem retirar o dedo do ecré, arraste o circulo de selecdo para a posicao pretendida.

Quando retira o dedo do ecra, o cursor volta para o modo de funcionamento normal do
cursor.

Medir a distancia
O cursor pode ser utilizado para medir a distancia entre a posicao de duas observacoes na
imagem.
1. Posicione o cursor no ponto a partir do qual pretende medir a distancia
2. Inicie a funcdo de medicéo a partir do menu
3. Posicione o cursor no segundo ponto de medicdo
- Umalinha é tracada entre os pontos de medicédo e a distancia é listada no painel
Cursor Information (Informagdes do cursor)
4. Continue a selecionar novos pontos de medicao, se necessario
Pode utilizar o menu para reposicionar o ponto inicial e o ponto final, desde que a funcao de
medicédo esteja ativa.
Se selecionar Finish measuring (Concluir a medicdo) ou premir a tecla X, a imagem retoma
a deslocacgdo normal.
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Guardar waypoints

Pode guardar um waypoint num determinado local se posicionar o cursor no painel e, em
seguida, realizar um dos seguintes procedimentos:

- Premindo o botéo rotativo

- Premindo a tecla Mark (Marca)
- Utilizando a opg¢do de novo waypoint no menu

NOVO WAYPOINT NO CURSOR

015

N 25°34.420' W 080°04.180'
00000.00 27125.53 9960 Northeast USA -

Mais opgdes...

Guardar Cancelar

Ver o historico

Sempre que o cursor é apresentado no painel do sonar, a barra de deslocamento é
apresentada na parte superior do painel. A barra de deslocamento mostra a imagem que
estd a visualizar em relagdo ao histérico de todas as imagens do sonar armazenadas.

Se a barra de deslocamento estiver no lado mais a direita, isso significa que esté a visualizar
os resultados mais recentes. Se colocar o cursor no lado esquerdo do ecra, a barra de
histérico comeca a deslocar para a esquerda e o deslocamento automéatico é desativado a
medida que forem recebidos novos resultados.

Pode deslocar a imagem para ver o histérico do sonar.

Para retomar o deslocamento normal, selecione Clear cursor (Apagar cursor) ou prima a
tecla X.

Configurar aimagem

Utilize as op¢des do menu Sonar para configurar aimagem. Quando o cursor estiver ativo,
algumas opg¢des no menu Sonar sdo substituidas por fun¢ées do modo do cursor. Selecione
Clear cursor (Apagar cursor) para regressar para o menu Sonar normal.

Alcance
A definicdo de alcance determina a profundidade da dgua que é visivel no ecra.

Frequéncia
A unidade é compativel com varias frequéncias de transdutor. As frequéncias disponiveis
dependem do modelo de transdutor que esteja ligado.

Pode ver duas frequéncias ao mesmo tempo selecionando dois painéis de sonar a partir da
pdagina inicial.

A frequéncia é o "tom" transmitido pelo transdutor. Os transdutores sdo concebidos para
funcionar em frequéncias diferentes, uma vez que estas tém qualidades diferentes.

Sonar | NSS evo3 Manual do operador



Uma baixa frequéncia, por exemplo, 50 kHz, atinge uma grande profundidade. Gera um
grande cone, mas & um pouco mais sensivel ao ruido. E adequada para uma discriminacao
do fundo e uma ampla area de pesquisa.

Uma alta frequéncia, por exemplo, 200 kHz, oferece uma maior discriminagéo e é menos
sensivel ao ruido. £ adequada para separar os alvos para uma embarcacao de maior
velocidade.

Definicoes de cor e ganho

Também pode ajustar as definicdes de imagem a partir do menu Sonar.

Gain (Ganho)
O ganho controla a sensibilidade do Sonar.

Quanto maior for o aumento do ganho, maior serd o nimero de detalhes apresentados na
imagem. No entanto, uma definicao de ganho mais elevada pode provocar ruido de fundo
na imagem. Se o ganho for definido para um nivel muito baixo, os ecos fracos podem néo
aparecer.

Ganho automatico
A opcao Auto gain (Ganho automatico) mantém a sensibilidade a um nivel adequado na
maioria das condicdes.

Com o ganho no modo automatico, pode definir um desvio positivo ou negativo que é
aplicado ao ganho automatico.

Cor
Os sinais de eco fortes e fracos tém cores diferentes para indicar as diferentes intensidades
de sinal. As cores utilizadas dependem da paleta que selecionar.

Quanto maior for a definicdo de cor, mais ecos sdo apresentados na cor da extremidade de
retorno forte da escala.

Opcoes de estrutura

Quando uma fonte do StructureScan estd ligada ao seu sistema, pode sobrepor uma
imagem do DownScan na imagem do sonar normal.

Fornece op¢des para especificar aimagem do DownScan. Esta opcao de menu esta
disponivel quando a opcao Overlay downscan (Sobreposicéo do downscan) estd
selecionada na caixa de didlogo Echo settings (Definicbes de sonar). Para obter mais
informacoes, consulte "Definicdes de trajetos” na pagina 87.

Fonte

Selecione para especificar a fonte da imagem no painel selecionado.

Pode apresentar simultaneamente duas fontes diferentes utilizando uma configuracdo de
painel dividido. Os controlos de menu de cada painel sdo independentes.

A fonte pode ser o sonar interno, outro MFD na rede Ethernet ou um mddulo do sonar. Para
definir fontes, consulte o manual de instalacdo do NSS evo3 em separado.

= Nota: A utilizacdo de dois transdutores nos mesmos intervalos de frequéncia pode
provocar interferéncias entre os dois e estas podem ser apresentadas na imagem como
linhas verticais. Para evitar que isto aconteca, defina um transdutor num intervalo de
frequéncia (como CHIRP de frequéncia média) e outro num intervalo de frequéncia
diferente (como CHIRP de frequéncia alta) utilizando a op¢do de menu Frequency
(Frequéncia).

Colocar uma imagem em pausa
Pode colocar uma imagem em pausa, para que possa analisa-la.

Esta fungao é util quando necessita de posicionar um waypoint preciso na imagem e se
estiver a utilizar o cursor para medir a distancia entre 2 elementos na imagem.

A funcdo de pausa impede que o sonar faca ping a partir do transdutor. O sistema ndo estd a
recolher dados do sonar quando estd no modo de pausa.
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Opc¢oes avancadas
A opcao Advanced (Avangado) so esté disponivel se o cursor ndo estiver ativo.

Rejeicao de ruido
As interferéncias de sinal de bombas de porao, vibracdo do motor e as bolhas de ar podem
criar artefactos na imagem.

A opcao de rejeicao de ruido filtra as interferéncias de sinal e reduz os artefactos no ecra.

TVG

A acdo das ondas e os rastos das embarcacdes podem provocar perturbacdes perto da
superficie no ecra. A opcao TVG (Time Variable Gain, Ganho varidvel de tempo) reduz a
interferéncia na superficie, diminuindo a sensibilidade do recetor perto da superficie.

- Nota: Para obter a melhor imagem e nitidez na maioria das condicdes, o valor
predefinido é definido para 3 no maximo (o intervalo é 0-3).

Velocidade de deslocamento

Pode selecionar a velocidade de deslocamento da imagem apresentada no ecra. Uma
velocidade de deslocamento elevada atualiza a imagem de maneira rapida, enquanto uma
baixa velocidade de deslocamento apresenta um maior historial.

- Nota: em determinadas condi¢des, pode ser necessario ajustar a velocidade de
deslocamento para obter uma imagem mais Util. Como o ajuste da imagem para uma
velocidade mais rapida quando pesca na vertical sem se deslocar.

Velocidade de ping

A velocidade de ping controla a frequéncia com que o transdutor transmite o sinal para a
4gua. Por predefinicdo, a velocidade de ping esté definida para o valor méx. Pode ser
necessario ajustar a velocidade de ping para limitar as interferéncias ou para ajustar a
condicdes especificas de pesca.

Comecar a gravar dados de registo

Pode comecar a gravar dados de registo e guardar o ficheiro internamente na unidade, ou
guarda-lo num cartdo inserido no leitor de cartdes da unidade.

A funcdo de gravacao é ativada a partir da opcéo de menu Advanced (Avancado).

Quando os dados estiverem a ser gravados, é apresentado um simbolo vermelho
intermitente no canto superior esquerdo e é apresentada uma mensagem periodicamente
na parte inferior do ecra.

Esc
Auto . GRAVAR ECO
‘ Anterior

Frequén Nome do ficheiro
20 Rej. ruido Sonar0006
Babxa Formato de ficheiros
Avang VG sI3 (includes ForwardScan / StructureScan3D)
Guardar em
_Ga| Velocde rolamento Toternd
79
[ Norl ’ Bytes por sondagem
3200
76% Velocidade de ﬁini
Criar StructureMap
Gravar registo i .
de Sonda... Carregar para Insight Genesis v
Pa —
Privacidade

Gravar Cancelar

Nome do ficheiro
Especifique o nome da gravacéo (registo).
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Formato de ficheiro

Selecione um formato de ficheiro a partir da lista pendente, slg (apenas sonar), xtf (apenas
Structure®), sI2 (sonar e Structure) ou sl3 (inclui o StructureScan 3D).

= Nota: O formato XTF destina-se a ser utilizado com ferramentas de visualizacédo de sonar
de terceiros.

Guardar em

Selecione se a gravagao deve ser guardada a nivel interno ou num cartao de memaria no
leitor de cartdes.

Bytes por sondagem

Selecione o nimero de bytes por segundo que sao utilizados quando guardar o ficheiro de
registo. Quanto maior for o nimero de bytes, melhor seré a resolucdo, mas isto pode fazer
com que o ficheiro de registo aumente de tamanho em comparacao com definigdes de
bytes menores.

Criar o StructureMap

Se o StructureScan estiver disponivel na rede, pode converter os registos .sl2 para o formato
StructureMap (.smf) quando a gravagao for concluida. O ficheiro de registo também pode
ser convertido para o formato StructureMap a partir da opgao Files (Ficheiros).

Carregar para a Insight Genesis

Quando a gravacao é concluida, os ficheiros sdo transmitidos para a Insight Genesis se estiver
ligado a um hotspot sem fios. Para obter informagdes sobre hotspots sem fios, consulte
"Ligagdo sem fios" na pagina 101.

Privacidade

Se for permitido pela sua conta Insight Genesis selecionada, pode optar entre definir os
ficheiros de registo gravados como Private (Privados) ou Public (Publicos) na Insight Genesis.

Tempo restante
Apresenta o espaco restante disponivel para gravacoes.

Parar de gravar os dados de registo

Selecione Stop (Parar) na caixa de didlogo Recording echo (Gravar ecos) para parar por
completo a gravagao de todos os dados do sonar.

- Nota: Se tiver selecionado a opcédo Upload to Insight Genesis (Carregar para a Insight
Genesis) e tiver uma ligagao a um hotspot sem fios, os seus ficheiros gravados sao
transmitidos para a Genesis quando selecionar Stop (Parar).

Auto: 1« Anterior
Frequzecn Rej. ruido
Baixa
G GRAVANDO ECO
Nome do ficheiro S0nar0006.s13
Gan
Velocde rolamento Bytes por sondagem 3200
[0 )
[ Norz] Tempo restante 4 dias03:59:59
( ; . ; —
Velocidade de pin Tempo decorrido 0:00:06
wias -Iﬂ Tamanho ficheiro 8 bytes

Il Gravar registo
de Sonda...

Pat
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Ver os dados de sonda gravados

Os registos de sonda armazenados a nivel interno como externo podem ser revistos se a
opcéo View sonar log (Ver o registo da sonda) for selecionada na caixa de didlogo Echo
settings (Definicdes de eco). Consulte "Definicdes do sonar" na pagina 87.

O ficheiro de registo é apresentado como uma imagem em pausa e o utilizador pode
controlar o deslocamento e a visualizagdo a partir da opcdo de menu Replay (Reproduzir).
Pode utilizar o cursor na imagem reproduzida e deslocar a imagem como uma imagem de
eco normal.

Se mais do que um canal estiver gravado no ficheiro de eco selecionado, pode selecionar o
canal a apresentar.

Para sair do modo de reproducao, prima a tecla X ou selecione o simbolo X no canto
superior direito da imagem reproduzida.

Opcoes de visualizacao do sonar

Opcoes de ecra dividido

Zoom
O modo Zoom apresenta uma visualizacdo ampliada da imagem da sonda no lado esquerdo
do painel.

Por predefinicao, o nivel do zoom esta definido para 2x. Pode selecionar um méaximo de
zoom de 8x a partir do menu pendente, utilizando as teclas +/- ou os botdes de zoom (+ ou
).

As barras de zoom do intervalo no lado direito do ecra indicam o intervalo ampliado. Se
aumentar o fator de zoom, o alcance é reduzido. Isto é representado pela reducéo da
distancia entre as barras de zoom.

Blogueio do fundo

O modo de bloqueio do fundo é Util quando pretende visualizar ecos préximos do fundo do
mar. Neste modo, o lado esquerdo do painel mostra uma imagem onde o fundo é plano. A
escala de alcance é alterada para medir a partir do leito marinho (0) e para cima. A parte
inferior e a linha zero sdo sempre apresentadas na imagem a esquerda, independente da
escala de alcance. O fator de escala da imagem no lado esquerdo do painel é ajustado
conforme descrito para a opgao de zoom.

Paletas

Pode selecionar entre varias paletas de visualizagao otimizadas para uma grande variedade
de condigdes de pesca.

Grafico da temperatura
O gréfico da temperatura é utilizado para ilustrar as alteragdes na temperatura da dgua.

Quando é ativado, é apresentada uma linha a cores e digitos de temperatura na imagem do
sonar .

Linha de profundidade

Uma linha de profundidade pode ser adicionada a superficie inferior para facilitar a distingédo
do fundo em relagdo aos peixes e estruturas.

A-Scope

O A-Scope é um visor de ecos em tempo real a medida que aparecem no painel. A forca do
proprio eco é indicada pela largura e a intensidade de cor.

Barras de zoom
As barras de zoom mostram o intervalo ampliado num painel dividido com vistas de zoom.
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As barras de zoom de alcance no lado direito do visor indicam o alcance que é ampliado e
apresentado no lado esquerdo. Se aumentar o fator de zoom, o alcance é reduzido. Isto é
representado pela reducéo da distancia entre as barras de zoom.

Pode mover as barras de zoom no lado direito para cima ou para baixo, fazendo com que a
imagem do lado esquerdo mostre as diferentes profundidades da coluna de dgua.

ID de peixe

Pode selecionar a forma como pretende que os ecos sejam apresentados no ecra. Também
pode selecionar se pretende ser notificado por um sinal sonoro quando um ID de peixe
aparece no painel.

5.55 fugig

Ecos de pesca tradicionais Simbolos de pesca Simbolos de pesca e indicagdo da
profundidade

- Nota: nem todos os simbolos de pesca sao peixes reais.

Defini¢oes de trajetos

DEFINICOES “

Q Sistema Sonda interna v
Rede de dados Eco v
@ Carta
Sobreposicdo da pesquisa para baixo
‘ @ i Ver gravacao da Sonda...

Desvio de profundidade da estrutura (m)

@ Piloto automético Instalagdo...
Instalagdo do ForwardScan...
@ Navegacdo

Combustivel

Trilhos e viagens

Sonar interno

Selecione para que o sonar interno fique disponivel para selecdo no menu do sonar. Para
obter mais informacdes sobre a selecdo de fonte do painel, consulte o Manual do operador.

Se esta opgéo estiver desligada, o sonar interno na unidade é desativado. Nao serd indicado
como uma fonte de sonar para qualquer unidade na rede. Selecione esta opcdo numa
unidade que ndo tem um transdutor ligado.

Sonar de rede

Pode partilhar as imagens do sonar desta unidade com outras unidades ligadas a rede
Ethernet.

Para mais informagdes sobre como configurar o sonar, consulte o manual de instalagdo do
NSS evo3 em separado.

Sobreposicao do Downscan

Quando uma fonte do DownScan esté ligada ao seu sistema, pode sobrepor imagens do
DownScan na imagem do sonar normal.

Quando ativado, o menu Sonar é expandido para incluir opgoes basicas do DownScan.
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Ver registo do sonar

Utilizado para visualizar as gravagdes do sonar. O ficheiro de registo é apresentado como
uma imagem em pausa e o utilizador pode controlar o deslocamento e a apresentagao
através do menu.

Pode utilizar o cursor na imagem, medir distancias e definir as opcoes de visualizacao, tal
como numa imagem do sonar em tempo real. Se foi gravado mais do que um canal no
ficheiro de sonar selecionado, pode selecionar o canal que pretende apresentar.

Para sair da funcao de visualizacéo, selecione o X no canto superior direito.

Desvio de profundidade da estrutura
Definicdo para transdutores de estrutura.

Todos os transdutores medem a profundidade da d4gua do transdutor ao fundo. Como
resultado, as leituras de profundidade da dgua ndo tém em consideracdo a distancia do
transdutor ao ponto mais baixo do barco dentro de 4gua ou do transdutor a superficie da
agua.

Para apresentar a profundidade do ponto mais baixo da embarcacédo até ao fundo, faca o
seguinte. Antes de definir o desvio da estrutura, meca a distancia do transdutor de estrutura
ao ponto mais baixo da embarcacao dentro de dgua. Se, por exemplo, a distancia for 0,3 m (1
pé), passa a ser introduzida como (negativo) - 0,3 m (-1 pé).

Para apresentar a profundidade da superficie da 4gua até ao fundo, faca o seguinte. Antes de
definir o desvio da estrutura, meca a distancia do transdutor de estrutura a superficie da
agua. Se, por exemplo, a distancia for 0,3 m (1 pé), passa a ser introduzida como (positivo) 0,3
m (1 pé).

Uma definicdo de 0 (zero) faz com que a profundidade apresentada seja a distancia do
transdutor até ao fundo.

Instalacao

Utilizado para definir fontes de sonar disponiveis para selecdo na opgdo de menu Source
(Fonte). Para obter informacoes sobre como definir fontes, consulte o manual de instalacao
do NSS evo3 em separado. Para obter informacdes sobre a selecao de fonte, consulte "Fonte”
na pagina 83.

Instalacdao do ForwardScan

Utilizada para a instalagdo e configuragao do ForwardScan. Consulte “Configuragdo do ForwardScan"
na pagina 98.
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StructureScan

O StructureScan utiliza as altas frequéncias para fornecer uma imagem de resolucao elevada,
semelhante a uma imagem, do leito marinho.

A unidade tem um StructureScan incorporado.

= Nota: Deve ter um transdutor StructureScan HD, TotalScan ou StructureScan 3D
instalado para utilizar as funcionalidades do StructureScan.

- Nota: Ligue os transdutores StructureScan apenas a porta Sonar2.

Imagem do StructureScan

Vista

O painel StructureScan pode ser configurado como uma imagem do DownScan ou
apresentar a andlise no lado esquerdo/direito.

A imagem do DownScan também pode ser adicionada como sobreposicdo a imagem do
sonar tradicional.

1 Profundidade

= Nota: A leitura da profundidade depende da definicdo Structure depth
offset (Desvio de profundidade da estrutura), consulte "Desvio de profundidade da
estrutura” na pagina 88

Temperatura
Frequéncia
Fundo do mar

fcones de zoom (downscan)/alcance (sidescan)

o 1 A W N

Escala de alcance

Fazer zoom da imagem do StructureScan
Pode fazer zoom numa imagem do StructureScan do seguinte modo:

carregando no botao rotativo quando o cursor nao estiver ativo
utilizando os fcones de zoom do painel
aproximando ou afastando os dedos no ecra

O nivel de zoom ¢ indicado no canto superior esquerdo do painel.
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Utilizar o cursor no painel StructureScan
Por predefinicao, o cursor ndo é apresentado na imagem do StructureScan.

Quando posiciona o cursor numa imagem do DownScan, o ecré é colocado em pausa € a
janela de informacgdes do cursor e a barra do histérico sdo ativadas. Numa imagem do
DownScan, a profundidade é apresentada na posicdo do cursor.

Quando posiciona o cursor numa imagem do SideScan, o ecra é colocado em pausa e a
janela de informacao é ativada. Numa imagem do SideScan, a distancia no lado esquerdo/
direito entre a embarcacao e o cursor é apresentada na posicao do cursor.

Ir para o cursor

Pode navegar para uma posicdo selecionada na imagem se posicionar o cursor no painel e,
em seguida, utilizar a op¢do Goto Cursor (Ir para o cursor) no menu.

Funcao de auxilio do cursor

- Nota: A func¢do de auxilio do cursor estd disponivel se estiver ativada. Consulte
"Personalizar a fungdo de pressdo longa" na pagina 20.

A funcdo de auxilio do cursor permite ajustar e colocar de maneira precisa o cursor sem
abranger os detalhes com o dedo.

Ative o cursor no painel e, em seguida, prima e mantenha o dedo no ecra para mudar o
simbolo do cursor para um circulo de selecéo, que aparece acima do seu dedo.

Sem retirar o dedo do ecré, arraste o circulo de selecdo para a posicao pretendida.

Quando retira o dedo do ecrd, o cursor volta para 0 modo de funcionamento normal do
cursor.

Medir a distancia
O cursor pode ser utilizado para medir a distancia entre a posicao de duas observagoes na
imagem.
1. Posicione o cursor no ponto a partir do qual pretende medir a distancia
2. Inicie a funcdo de medicao a partir do menu
3. Posicione o cursor no segundo ponto de medicao
- Uma linha é tracada entre os pontos de medicédo e a distancia é listada no painel
Cursor Information (Informacées do cursor)
4. Continue a selecionar novos pontos de medicédo, se necessario

Pode utilizar o menu para reposicionar o ponto inicial e o ponto final, desde que a funcéo de
medicdo esteja ativa.

Se selecionar Finish measuring (Concluir a medicdo) ou premir a tecla X, a imagem retoma
a deslocacdo normal.

Guardar waypoints

Pode guardar um waypoint num determinado local se posicionar o cursor no painel e, em
seguida, realizar um dos seguintes procedimentos:

- Premindo o botdo rotativo

- Premindo a tecla Mark (Marca)
- Utilizando a op¢do de novo waypoint no menu

NOVO WAYPOINT NO CURSOR

015

N 25°34.420' W 080°04.180'
00000.00 27125.53 9960 Northeast USA -

Mais opges... 8 |6 -

Guardar Cancelar
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Ver historico do StructureScan

Sempre que o cursor esté ativo num painel do StructureScan, a barra de deslocamento é
apresentada no painel. A barra de deslocamento mostra a imagem que esté a visualizar em
relacdo ao histérico de todas as imagens do StructureScan armazenadas. Dependendo da
vista selecionada, a barra de deslocamento esta no lado mais a direita (SideScan) ou na parte
superior do ecra (DownScan).

Pode deslocar o histérico de imagens arrastando para cima/baixo (SideScan) ou para a
esquerda/direita (DownScan).

Para retomar o deslocamento normal do StructureScan, prima Clear cursor (Apagar cursor).

Configurar aimagem do StructureScan

Alcance

A definicdo de alcance determina a profundidade da dgua e o alcance de SideScan visivel no
ecra.

Alcance automatico
Quando o alcance é definido para Auto (Automatico), o sistema define automaticamente o
alcance consoante a profundidade da 4gua.

Niveis de alcance predefinidos
Pode optar entre varios niveis de alcance predefinidos.

Alcance personalizado
Esta opcédo permite-lhe definir manualmente os limites de alcance superior e inferior.

Frequéncias do StructureScan

O StructureScan suporta duas frequéncias. A frequéncia de 455 kHz proporciona um alcance
e uma qualidade de imagem ideais na maioria das situa¢des, enquanto a frequéncia de 800
kHz é utilizada para proporcionar mais detalhes em dguas rasas.

Contraste
Determina a relacdo de brilho entre as reas claras e as dreas escuras do ecra.
Para ajustar a definicdo de contraste:

1. Selecione o icone de contraste ou ative a opcao de contraste no menu para visualizar a
barra de ajuste de cor
2. Arraste a barra ou utilize o botéo rotativo para definir o valor.

Paletas

Pode selecionar entre varias paletas de visualizacdo otimizadas para uma grande variedade
de condicdes de pesca.

Ver

Pode configurar a pagina StructureScan como uma imagem DownScan ou como varrimento
para a esquerda, para a direita ou para a esquerda/direita.
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Fazer uma pausa na imagem do StructureScan

Pode fazer uma pausa na imagem do StructureScan, para que possa analisar as estruturas e
outras imagens de maneira mais detalhada e profunda.

Esta fungao é util quando necessita de posicionar um ponto de passagem preciso na
imagem do StructureScan e se estiver a utilizar o cursor para medir a distancia entre 2
elementos na imagem.

Defini¢6es avancadas do StructureScan

TVG

A acdo das ondas e os rastos das embarcacdes podem provocar perturbacdes perto da
superficie no ecra. A opcao TVG (Time Variable Gain, Ganho varidvel de tempo) reduz a
interferéncia na superficie, diminuindo a sensibilidade do recetor perto da superficie.

- Nota: Para obter a melhor imagem e nitidez na maioria das condi¢ées, o valor
predefinido é definido para 3 no maximo (o intervalo é 0-3).

Inverter aimagem do Structure para a esquerda/direita

Se necessario, as imagens de esquerda/direita do SideScanning podem ser invertidas para
corresponder a direcdo da instalacao do transdutor.

Linhas de alcance
As linhas de alcance podem ser adicionadas a imagem de forma a facilitar estimar a
profundidade (Downscan) e a distancia (SideScan).

Gravacao de dados do StructureScan

Pode gravar dados do StructureScan e guardar o ficheiro internamente na unidade NSS evo3
ou no cartdao de memaria, como descrito em "Iniciar gravagdo de dados do sonar " na pagina 84.
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StructureMap

A funcéo StructureMap sobrepdem as imagens do SideScan a partir de uma fonte
StructureScan na carta. Isto faz com que seja mais facil visualizar a posicao subaqudética em
relacdo a sua posicao e ajuda a interpretar imagens de SideScan.

Imagem do StructureMap

O exemplo abaixo mostra um painel de carta com uma sobreposicdo de estrutura em
conjunto com um painel SideScan tradicional.

Desloca-se na carta, como habitual, quando tem uma sobreposicao de estrutura:

Aumente o tamanho da carta e da imagem digitalizada rodando o botao rotativo,
utilizando os icones de zoom ou aproximando ou afastando dois dedos no ecra
Desloque a carta para ver a imagem digitalizada , arrastando-a na direcao pretendida

Premir a tecla X ou selecionar a opcao Clear cursor (Apagar cursor) remove o cursor do
painel e o centro da carta é posicionado na embarcacao.

Ativar a sobreposicao de estrutura

1. Ativar a sobreposicao de estrutura a partir do menu da carta
- O menu da carta é ampliado para mostrar as opgdes de estrutura
- Os dados de estrutura aparecem inicialmente no ecra da carta, assim que a
sobreposicdo de estrutura € ativada
2. Selecionar a fonte de estrutura
- Live data (Dados em tempo real) é a opgao predefinida

- Nota: a sobreposicdo de estrutura também pode ser ativada se selecionar um ficheiro
do StructureMap guardado no gestor de ficheiros.

Fontes do StructureMap

Podem ser utilizadas duas fontes para sobrepor os registos de estrutura nas cartas, mas sé
pode ser visualizada uma de cada vez

Live data (Dados em tempo real) - Utilizados se os dados do StructureScan estiverem
disponiveis no sistema.

Saved files (Ficheiros guardados) - Sdo dados do StructureScan (*.s12) gravados que sédo
convertidos para o formato StructureMap (*.smf). Os ficheiros *.smf guardados podem ser
utilizados mesmo se nao houver fontes do StructureScan ligadas.

Fonte em tempo real

Quando os dados em tempo real sdo selecionados, o histérico de imagens do SideScan é
apresentado como um rasto atras do icone da embarcacdo. O comprimento deste rasto
depende da memodria disponivel na unidade e das definicdes de alcance. A medida que a
memodria é preenchida, os dados mais antigos sao eliminados automaticamente e 0s Novos
dados sao adicionados. Ao aumentar o alcance de pesquisa, a velocidade de ping do
transdutor StructureScan é reduzida, mas a largura e o comprimento do histérico de imagens
sao aumentados.
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- Nota: o modo em tempo real ndo guarda quaisquer dados. Se a unidade for desligada,
todos os dados mais recentes séo perdidos.

Ficheiros guardados
Quando a op¢ado Saved files (Ficheiros guardados) é selecionada, o ficheiro StructureMap é
sobreposto na carta com base nas informagdes de posicao no ficheiro.

Se a escala da carta for grande, a 4rea do StructureMap é indicada com uma caixa de limite
até a escala ter tamanho suficiente para mostrar os detalhes do Structure.

O modo Saved (Guardado) é utilizado para rever e examinar ficheiros do StructureMap e para
posicionar a embarcacdo em pontos especificos de interesse numa area analisada
anteriormente.

- Nota: quando os ficheiros guardados séo utilizados como fonte, todos os ficheiros
StructureMap encontrados no cartdo de memoria e na memaria interna do sistema séo
apresentados. Se houver mais do que um StructureMap da mesma area, as imagens sao
sobrepostas e sobrecarregam a carta. Se forem necessarios varios registos da mesma
area, os mapas devem ser colocados em cartdes de memdria separados.

Sugestoes do StructureMap

Para obter uma imagem de estruturas mais altas (um navio afundado, etc.), ndo navegue
por cima. Em vez disso, manobre a embarcacdo de forma a que estrutura fique a esquerda
ou a direita da embarcacao.

Quando utilizar o StructureScan, nao selecione a opgao Autorange (Selecao automatica).
Defina o seu alcance de estrutura para um nivel significativamente maior (duas a trés
vezes) em relacdo a profundidade da dgua, para garantir uma leitura completa e a
maximizar a precisdo da conversao.

N&o sobreponha trajetos do histérico quando efetuar uma analise lado a lado de uma
area.

Gravacao de dados do StructureScan

Os dados do StructureScan podem ser gravados a partir de um painel da carta com a opgao
Structure overlay (Sobreposicdo do Structure) ativada.

As gravacdes do StructureScan também podem ser iniciadas a partir de um painel
StructureScan.

Quando os dados do StructureScan estao a ser gravados, € apresentado um simbolo
vermelho intermitente e uma mensagem periodicamente na parte inferior do ecra.

- Nota: a mensagem inclui informagdes sobre o tamanho do ficheiro. Mantenha o
tamanho dos seus registos em 100 MB ou menos para permitir a conversao de ficheiros
mais rapida.

A gravacado é interrompida se selecionar de novo a fung¢do de gravacao.

Converter dados do StructureScan para o formato StructureMap

Um ficheiro de registo do StructureScan (.s12) é convertido para o formato StructureMap
(.smf) apds a gravagao a partir da caixa de didlogo de gravagdo ou a partir do gestor de
ficheiros.

Pode criar ficheiros padréo ou ficheiros de elevada resolucdo. Os ficheiros .smf de alta
resolucdo captam mais detalhes, mas demoram mais tempo a converter e sdo maiores do
que os ficheiros de resolucéo padréo.

Para poupar espaco em disco, recomenda-se que retire os ficheiros StructureScan (.s12) apds
a conversao.

Utilizar o StructureMap com cartoes de mapeamento

O StructureMap permite-lhe manter a capacidade total das cartas e pode ser utilizado com
cartografia integrada, bem como cartdes de cartas da Navionics, Insight e de outros
fabricantes compativeis com o sistema.
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Quando utilizar o StructureMap com cartdes de mapeamento, copie os ficheiros do
StructureMap (smf) para a memdria interna da unidade. Recomendamos que guarde cépias
dos ficheiros do StructureMap em cartdes de mapeamento externos.

Opc¢oes de estrutura

Pode ajustar as definicdes do StructureMap a partir do menu de opg¢des Structure (Estrutura).
O menu estd disponivel se a opcdo Structure overlay (Sobreposicdo de estrutura) estiver
ativada.

Nem todas as opgdes estdo disponiveis quando os ficheiros StructureMap guardados sao
utilizados como fonte. As op¢des nao disponiveis aparecem como esbatidas.

Alcance
Define o alcance de pesquisa.

Transparéncia

Define a opacidade da sobreposicdo da Structure overlay (Sobreposicdo de estrutura). Com
as definicdes de transparéncia minima, os detalhes da carta sdo quase escondidos pela
sobreposicdo do StructureMap.

Paleta
Seleciona a palete Structure (Estrutura).

Contraste
Determina a relacao de brilho entre as areas claras e as dreas escuras do ecra.

Coluna de agua
Mostra/oculta a coluna de dgua no modo Live (Real).
Caso esteja desativada, os cardumes podem nao ser vistos na imagem do SideScan.

Se estiver ativada, a precisdo da imagem SideScan na carta pode ser afetada pela
profundidade da 4dgua.

Frequéncia

Define a frequéncia do transdutor utilizada pela unidade. A frequéncia de 800 kHz oferece a
melhor resolucdo, enquanto a de 455 kHz tem uma maior cobertura de profundidade e
alcance.

Rejeicao de ruido

As interferéncias de sinal de bombas de poréo, vibragbes do motor e as bolhas de ar podem
interferir com o ecra do sonar. A opcéao de rejeicdo de ruido filtra as interferéncias de sinal e
reduz os artefactos no ecra.

Limpar o histérico de tempo real
Limpa os dados do histérico de tempo real existentes no ecra e comeca a mostrar apenas o0s

dados mais recentes.

Gravar dados
Grava os dados do StructureScan.

Fonte
Seleciona a fonte do StructureMap.
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ForwardScan

O sonar ForwardScan é um auxiliar a navegacdo que ajuda a monitorizar o ambiente
subaquatico a frente da sua embarcacdo quando executa manobras em velocidade lenta.

Para utilizar a funcionalidade ForwardScan, deve ter um transdutor ForwardScan instalado na
sua embarcacgéo. Para obter instrucdes de instalacdo, consulte o manual de instalagdo do
transdutor ForwardScan.

O transdutor ForwardScan pode ser ligado a um SonarHub e partilhado através da rede
Ethernet. Também pode ligar o transdutor ForwardScan a porta Sonar2 na sua unidade NSS
evo3, deixando a porta Sonar1 disponivel para um transdutor CHIRP.

- Nota: Quando estd a ser utilizado um transdutor ForwardScan ligado ao NSS evo3. Os
transdutores ligados a porta Sonar1 séo colocados em pausa.

Atencao: Nao confie neste equipamento como fonte principal de
navegacao ou detecao de perigo.

Atencao: Nao utilize este equipamento para avaliar a profundidade ou
outras condicOes para a pratica de natacao ou mergulho.

Imagem do ForwardScan

A localizacdo do transdutor é apresentada como a origem na pagina
Escala do alcance de profundidade e posicao da embarcacdo

Escala do alcance para a frente

Dados de pontos

Fundo do mar

N 1 A W N =

Histérico de profundidade
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Configurar aimagem do ForwardScan

Profundidade

putertem Profundidade
Intenvalo paraaf... ) : .. . . .
Auto: 49m Controla o intervalo de profundidade. Por predefinicdo, o intervalo de profundidade é
e e uito definido para o0 modo automaético.

Ver»

Alcance para a frente
Controla o alcance de pesquisa para frente. O alcance maximo para a frente é 91 metros (300
Pés).

Gravar...

Pausa

Rejeicao de ruido
Filtra as interferéncias de sinal e reduz as interferéncias.

Gravar
Grava os registos do sonar ForwardScan.

Pausa
Faz uma pausa em transmissdes do sonar futuras.

Opcoes de visualizacao do ForwardScan

Anterior
Paleta
Paleta . . L, .. . .. .
? st Estdo disponiveis varias paletas para diversas condi¢des da agua.
Percentagem de ...
. 5%
Dadosds pt:‘nto Relagéo do histérico
lenhum
Mostiar zoiias Controla a quantidade de histérico do sonar apresentada atras da embarcag¢ao. Quanto

maior for a relagdo, maior sera o historico.
Linhas Escala

Dados de pontos
Por predefinicdo, o ForwardScan mostra apenas a parte inferior. Selecione a opcdo de menu

Point data (Dados de pontos) para especificar que nao pretende ver qualquer ponto com
dados de sonar, que pretende ver todos os pontos com dados de sonar ou que pretende
apenas ver pontos (Objetos) na coluna de 4gua.

Mostrar zonas

Apresenta zonas de aviso (amarelo) e zonas criticas (vermelho) no ecra. Consulte "Alcance de
avango critico e profundidade critica” na pagina 99.

Linhas de profundidade
Apresenta linhas no ecra que facilitam uma estimativa mais rapida da profundidade e de
objetos subaquaticos.

Extensao do rumo

Pode utilizar a extensédo do rumo para monitorizar o ForwardScan no painel da carta. As cores
da extensao de rumo baseiam-se nos valores de alarme do ForwardScan.
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Extensao ForwardScan

1 Vermelho - Critica
2 Amarelo - Aviso

3 Verde-Segura

Selecione ForwardScan na caixa de didlogo Chart Settings (Definicées de carta) para ver a
extensao do rimo do ForwardScan no painel da carta.

DEFINICOES “

Sistema Seleccdo barco 3D Consola Central

Definigdes do barco...
Carta

Anéis de alcance v
e Extensdo linhas...
Radar ForwardScan

bilotoaltomAtico Corregdo de maré SonarChart Live

Sincronizacdo carta 2D/3D

Navegacao

Informagdo popup v
Combustfvel Linhas da grelha v
Trilhos e viagens Waypoints v

Configuracao do ForwardScan

Especifique a configuracdo na caixa de didlogo ForwardScan installation (Instalacéo do
ForwardScan).

DEFINICOES
.g. Sistema Sonda interna v
Rede de dados Eco v
@ cra
@ Sobreposicdo d | INSTALACAO DO FORWARDSCAN u
Eco -
Ver gravagdo d Intervalo de alcance critico(m) 030.5
Radar Desvio de prof 3 ?
@ b Profundidade critica(m) 003.0

@ Piloto automético Instalacdo...

Instalagdo do
@ Navegacdo

B combustivel Angulo do transdutor (graus) +00

Intervalo de aviso para a frente(m)

Profundidade de aviso(m)

-,

Trilhos e viagens Desvio de profundidade (m) +0.0

Guardar Cancelar
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Anterior

Paleta
3 cstunmam

Percentagem de ...
I 35%

Dados do ponto
Nenhum

Mostrar zonas
v

Linhas Escala

Alcance de avanco critico e profundidade critica

Critical Forward Range (Alcance de avanco critico) e Critical Depth (Profundidade critica) sé&o
limiares selecionados pelo utilizador que definem um avanco de zona critico da embarcacao.
Se viajar em aguas rasas o suficiente para atingir uma zona critica, o alarme de Zona critica é
ativado. Para visualizar as zonas de aviso criticas, ative a opcdo de menu Show zones
(Mostrar zonas).

Imagem do ForwardScan com a op¢éo Show zones (Mostrar zonas) ativa

1 Zona critica

2 Zona de aviso

Os valores de Warning Forward Range (Alcance de avango de aviso) e Warning Depth
(Profundidade de aviso) tém como base os valores de Critical Forward Range (Alcance de
avanco critico) e Critical Depth (Profundidade critica) selecionados.

- Nota: para receber alertas de zona critica, ative ForwardScan alarm (Alarme do
ForwardScan) na caixa de didlogo Alarm settings (Definicoes de alarme). Para obter mais
informacdes sobre como ativar alarmes, consulte Alarmes.

Angulo do transdutor

Recomendamos a instalagdo do transdutor na posicao vertical em relacao a linha de 4gua.
Nos casos em que isso nao for possivel, a definicdo Transducer Angle (Angulo do transdutor)
ajuda a desviar a diferenca entre o angulo do transdutor e a linha de dgua.

O angulo pode ser ajustado de 0 (vertical) a 20 graus.

Atencao: os ajustes ao valor do angulo do transdutor devem ser
efetuados com cuidado. Grandes variacdes no valor do angulo do
transdutor podem distorcer os dados de profundidade, aumentando o risco
de embate em obstaculos subaquaticos.

Desvio de profundidade

Todos os transdutores medem a profundidade da dgua do transdutor ao fundo. Como
resultado, as leituras de profundidade da dgua ndo tém em consideracao a distancia do
transdutor ao ponto mais baixo do barco (por exemplo, o fundo da quilha, do leme ou do
prolongamento da quilha para a ré) dentro de dgua ou do transdutor a superficie da dgua.
Antes de definir o desvio, meca a distancia entre o transdutor e o ponto mais baixo da
embarcacgao dentro de dgua ou entre o transdutor e a superficie da dgua.
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A Desvio para o ponto mais baixo da embarcacao: defina a distancia entre o
transdutor e o ponto mais baixo do barco dentro de dgua - este deve ser definido
como um valor negativo. Por exemplo, -0,3 m (-1 pé).

B  Desvio da profundidade abaixo da superficie (linha de flutuacéo): defina a distancia
entre o transdutor e a superficie - este deve ser definido como um valor positivo.
Por exemplo, +0,5 m (+1,77 pés).

Para a profundidade abaixo do transdutor, defina o desvio para 0.

100 | ForwardScan | NSS evo3 Manual do operador



Ligacao sem fios

A conetividade GoFree sem fios permite-lhe:

Utilizar um dispositivo sem fios para visualizar remotamente (smartphones e tablets) e
controlar o sistema (apenas tablets).

Aceda a Loja GoFree.

Carregue os seus registos do sonar para criar cartas personalizados na Insight Genesis.
Transferir atualizacdes de software

Ligar a aplicagcdes de terceiros

- Nota: os mapas, as cartas, as atualizacdes de software e outros ficheiros de dados
podem ser grandes. O seu fornecedor de dados pode cobrar-lhe com base na
quantidade de dados que transferir. Se ndo tiver a certeza, contacte o fornecedor de
servigos para obter mais informagoes.

A unidade inclui a funcionalidade de rede sem fios integrada para ligagcéo a Internet e
dispositivos sem fios, como, por exemplo, smartphones e tablets.

A instalacdo e configuracao iniciais da funcionalidade sem fios integrada estd descrita no
Manual de instalacdo do sistema.

Ligar e desligar a partir de um hotspot sem fios
Para ligar a um hotspot sem fios, selecione a opcao Wireless (Sem fios) na caixa de didlogo

fa{\ System Controls (Controlos do sistema) e, em seguida, selecione Not Connected (Nao
® ligado). Em seguida, é aberta a caixa de didlogo Wireless Devices (Dispositivos sem fios).
G T Utilize esta caixa de didlogo para selecionar o hotspot pretendido, introduza as informacdes

de inicio de sesséo e, em seguida, selecione Connect (Ligar). Ligar a um hotspot sem fios
altera o modo sem fios para 0 modo Client (Cliente). Neste modo, pode aceder a Loja
GoFree.

Para desligar de um hotspot sem fios, selecione a opcéo Wireless (Sem fios) na caixa de
didlogo System Controls (Controlos do sistema) e, em seguida, selecione Connected
nome_do_hotspot e, em seguida, Disconnect (Desligar). Esta opcao altera o modo sem fios para o
modo Access point (Ponto de acesso). Neste modo, pode ligar um dispositivo sem fios
para que as aplicacdes, como GoFree Link possa aceder as informacdes de navegacao da
embarcacao.

Loja GoFree

A unidade sem fios deve ser ligada a um hotspot sem fios externo para poder aceder a Loja
Q GoFree.

Encontrar

Na Loja GoFree, pode procurar, comprar e transferir contetidos compativeis para o seu
sistema, incluindo as cartas de navegacao e os Mapas Insight Genesis. Quando iniciar sessao,
o sistema fornece-lhe automaticamente uma notificagdo se estiver disponivel uma nova
versao do software para o seu sistema. Se estiver disponivel uma atualizagdo, pode transferi-
la para uma ranhura para cartées ou agendar a transferéncia para mais tarde. Se agendar a
transferéncia para mais tarde, a notificacdo esté disponivel na caixa de didlogo About
(Acerca) a partir de System Settings (Definicdes do sistema).

Loja GoFree

GoFree Link

A funcionalidade sem fios permite-lhe utilizar um dispositivo sem fios para visualizar
remotamente (smartphones e tablets) e controlar o sistema (apenas em tablets). O sistema é
visualizado e controlado a partir do dispositivo sem fios pelas aplicacbes GoFree Link
transferidas a partir da loja de aplicagdes. Quando o controlador remoto € aceite, a pagina
ativa é reproduzida no dispositivo sem fios.

- Nota: Para utilizar smartphones e tablets para visualizar e controlar o sistema, é
necessario desligar a funcionalidade sem fios do hotspot sem fios (no modo Access
Point (Ponto de acesso)).
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- Nota: Por razdes de seguranga, as funcdes Autopilot (Piloto automético) e CZone nao

podem ser controladas a partir de um dispositivo sem fios.

Ligacao de um tablet
Instale a aplicagdo GoFree no tablet antes de seguir este procedimento.

1.

Defina a rede sem fios interna para 0 modo Access Point (Ponto de acesso). Para fazé-lo,
selecione a pagina Wireless devices (Dispositivos sem fios) na caixa de didlogo Wireless
settings (Definicdes sem fios) e depois selecione a opcao Internal wireless (Rede sem fios
interna). Em seguida, selecione a opcdo Mode (Modo) e selecione Internal Access Point
(Ponto de acesso interno).

Selecione um dispositivo na pagina Wireless devices (Dispositivos sem fios) para ver a
respetiva chave de rede.

Navegue para a pagina de ligacdo de rede sem fios no tablet e encontre a unidade ou a
rede xux sem fios GoFree. Se houver mais do que uma dentro do alcance, reveja a pagina
Wireless devices (Dispositivos sem fios) na unidade para confirmar qual é o dispositivo
sem fios que estd ligado a unidade.

Introduza a chave de rede no tablet para estabelecer ligacéo a rede.

. Abra a aplicacdo GoFree - a unidade deve ser detetada automaticamente. O nome

apresentado é a predefinicdo ou 0 nome atribuido na definicdo Device Name (Nome do
dispositivo). Se a unidade néo aparecer, siga as instrucdes apresentadas no ecra para
encontrar o dispositivo manualmente.

Selecione o icone de gréfico da unidade. A unidade apresenta uma mensagem
semelhante a seguinte:

» Permitir Navico Holding controlar o MFD?

Sempre

Selecione Yes (Sim) para uma ligagdo Unica ou Always (Sempre) se pretender que o
dispositivo seja memorizado para ligagdes frequentes. Esta definicdo pode ser alterada
mais tarde, se necessario.

- Nota: O modulo sem fios interno apenas suporta a ligacao GoFree para ele proprio.

Outras unidades ligadas na rede nao sao visiveis.

Ligar um smartphone
Instale a aplicacdo GoFree no smartphone antes de seguir este procedimento.

1.

bl

Defina a rede sem fios interna para 0 modo Access Point (Ponto de acesso). Para fazé-lo,
selecione a pagina Wireless devices (Dispositivos sem fios) na caixa de didlogo Wireless
settings (Definicdes sem fios) e depois selecione a rede sem fios interna da unidade. Em
seguida, selecione a opcdo Mode (Modo) e selecione Internal Access Point (Ponto de
acesso interno).

Selecione um dispositivo na pagina Wireless devices (Dispositivos sem fios) para ver a
respetiva chave de rede.

Navegue para a pagina de ligacao de rede sem fios no smartphone e encontre a unidade
ou a rede xmx sem fios GoFree. Se houver mais do que uma dentro do alcance, reveja a
pagina Wireless devices (Dispositivos sem fios) na caixa de didlogo Wireless settings
(Definicdes sem fios) da unidade para confirmar qual é o dispositivo sem fios que esta
ligado a unidade.

Introduza a chave de rede no smartphone para estabelecer ligagcdo a rede.

Abra a aplicacdo GoFree no smartphone - a unidade deve ser detetada automaticamente.
O nome apresentado é a predefinicdo ou 0 nome atribuido na definicdo Device Name
(Nome do dispositivo). Se a unidade ndo aparecer, siga as instru¢des apresentadas no ecra
para encontrar o dispositivo manualmente.

O visor do MFD é apresentado no smartphone. Para alterar o visor do MFD no smartphone,
utilize o MFD para alterar o visor do MFD. A alteracéo do visor no MFD reflete-se no
smartphone.
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Carregar ficheiros de registo para a Insight Genesis

Para carregar um ficheiro de registo do sonar para a Insight Genesis, selecione o ficheiro que
pretende carregar a partir do painel Files (Ficheiros) e selecione a op¢do Upload to Insight
Genesis (Carregar para a Insight Genesis).

= Nota: deve estar ligado a um hotspot sem fios para carregar os ficheiros de registo
gravados para a Insight Genesis.

- Nota: os dados de registo gravados também podem ser carregados para a Insight
Genesis se tiver especificado Upload to Insight Genesis (Carregar para a Insight
Genesis) na caixa de didlogo Record Echo (Gravar eco). Para obter mais informacéoes,
consulte "Iniciar gravagdo de dados de registo” na pagina 84.

DETALHES - SONAR0000.SL3 u
Tipo Registo sonar versao 3
Tamanho 2.6 MB
Criado 12/09/2016
Modificado 12/07/2016
Sonar log file
Carregar para Insight Genesis
Ver Copiar Renomear Apagar

Definicoes de rede sem fios
Fornece op¢des de configuracdo e instalagdo para a funcionalidade sem fios.
Para obter mais informacdes, consulte o Manual de instalagdo NSS evo3.

DEFINICOES “
o

Ligue a um hotspot sem fios...

Navegacdo
Controladores remotos

Combustivel Dispositivos sem fios
> Trilhos e viagens Defini¢des do cliente
Avancado >
Alarmes

Unidades

Sem fios

% Rede de dados

Ligar a um hotspot sem fios
Apresenta a caixa de didlogo Wireless device (Dispositivo sem fios) que pode utilizar para
ligar a funcionalidade sem fios a um hotspot sem fios.

Controladores remotos

Quando um dispositivo sem fios (smartphone ou tablet) é ligado, este é apresentado na lista
Remote Controllers (Controladores remotos). Selecionar Always allow (Permitir sempre)
significa que o dispositivo consegue estabelecer ligacdo automatica sem ser necessario
inserir a palavra-passe. Este menu permite-lhe também desligar os dispositivos que ja ndo
necessitem de acesso.

Dispositivos sem fios

Esta caixa de didlogo mostra as redes sem fios internas e os dispositivos WIFI-1 ligados, bem
como o respetivo IP e nimero de canal. Se selecionar a rede sem fios interna ou um
dispositivo Wi-Fi-1, vera detalhes adicionais.

Para ver e alterar os valores dos detalhes da rede sem fios interna (Nome da rede (SSID),
chave de rede, ou canal), a rede sem fios interna deve estar no modo Access Point (Ponto
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de acesso) (Wi-Fiinterna). Para selecionar uma rede (hotspot) para estabelecer ligacao, a rede
sem fios interna deve estar no Client Mode (Modo cliente). Utilize a opcdo Mode (Modo)
para alternar entre modos.

Defini¢c6es do cliente

Apresenta informacées sobre o hotspot sem fios ao qual a sua unidade esté ligada ou o
ultimo hotspot a que a sua unidade foi ligada. Pode selecionar o hotspot na caixa de didlogo
para defini-lo como um hotspot ao qual pretende sempre ligar quando estiver dentro do
alcance ou pode optar por elimina-lo.

Avancada

Inicia as ferramentas Iperf e DHCP Probe (Sonda DHCP) que ajudam na detecdo de falhas e
na configuracdo da rede sem fios.

- Nota: Iperf e DHCP Probe (Sonda DHCP) sao ferramentas fornecidas para fins de
diagnéstico por utilizadores familiarizados com terminologia e configuracdo de redes. A
Navico ndo é responsavel pelo desenvolvimento destas ferramentas e ndo fornece
assisténcia relacionada com a sua utilizagao.
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AlS

Se uma fonte AIS (Automatic Identification System - Sistema de identificacdo automatica)
compativel estiver ligada ao sistema, todos os alvos detetados por estes dispositivos podem
ser apresentados e sequidos. Pode ver também as mensagens e a posicao dos dispositivos
de transmissao DSC dentro do alcance.

Os alvos AlS podem ser apresentados como sobreposicoes nas imagens da carta e do radar,
0 que torna esta funcionalidade uma ferramenta importante para garantir a seguranca em
viagem e evitar colisdes.

Pode definir alarmes para notificar o utilizador se um alvo AlS ficar demasiado perto ou em
caso de perda do alvo.
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Embarcages AlS num painel da carta Embarcages AlS num painel com radar

Simbolos de objetos AlS

O sistema utiliza os seguintes simbolos de objetos AlS:

Objeto AlIS parado (sem movimento ou ancorado).

/ Objeto AIS em movimento e seguro com linha de extenséo de percurso.
%/

Objeto AlS perigoso, ilustrado com uma linha a negrito.
Um objeto é definido como perigoso com base nas definicdes CPA e TCPA.

Consulte "Definir embarcagbes perigosas" na pagina 109.

Objeto AlS perdido.

Quando nenhum sinal é recebido num determinado intervalo de tempo, o
objeto é definido como perdido.

O simbolo de objeto representa a Ultima posicao valida do objeto antes da
perda de rececao de dados.

4

O objeto AlS selecionado é ativado selecionando um simbolo de objeto.
O objeto regressa ao simbolo de objeto predefinido quando o cursor é

-
A removido do simbolo.

AIS SART (AIS Search And Rescue Transmitter - Transmissor de busca e
salvamento).

Ver informacgoées dos alvos AlS

Procurar itens AlS
Pode procurar alvos AlS, utilizando a opcédo Find (Localizar) no painel Tools (Ferramentas).

A partir de um painel da carta, pode procurar alvos AlS, utilizando a opc¢ao Find (Localizar) no
menu. Se o cursor estiver ativo, o sistema procura embarcacoes a volta da posicdo do cursor.
Sem um cursor ativo, o sistema procura embarcagdes a volta da posicdo da embarcacao.
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ENCONTRAR DO NAVIO “

Selecione a categoria de itens que deseja pesquisar
Waypoints Itens de Carta
Rotas Barcos
Trilhos Coordenadas
Combustivel

Ver informacgoes dos alvos AlS Gnicos

Quando seleciona um icone AlS na carta ou no painel com radar, o simbolo muda para o
simbolo de alvo selecionado e 0 nome da embarcacéo é apresentado.

4 Quando o alvo é selecionado, pode visualizar informacdes detalhadas sobre um alvo
’T selecionando o pop-up AlS ou a partir do menu.

DETALHES DO NAVIO AIS “
SIM VESSEL A (MMSI: 366771124)

Indicativo de chamada: ABC1234 Estado: Seguro

IMO: 123 Estado de Navegagdo: A motor

Classe AIS: A Calado (m): 1.0

Tipo: Desconhecido Latitude: N 25°45.086'
Comprimento (m): 12.2 Longitude: W 80°07.184"
Feixe (m): 6.1 Preciséo: Alto (10m)

ROT (°/s): 0.0

Rumo (°M): 285 SOG (kn): 15.0

Distancia (NM): 4328 EOGIEM): 260

CPA (NM): 4328 fioalCM): 260

TCPA (hrs): PASSADO e MLAML

Velocidade relativa (kn): 17.4 ETA: 10/04/2008 12:00
Direcgdo relativa (°M): 244

Informacgoes do AIS nos painéis de radar

A barra de dados de radar inclui informacdes de até 3 alvos AlS.

Os alvos sdo indicados numa lista com o alvo mais proximo no topo e tem cédigos de cor
para indicar o estado do alvo.

SIM VESSELB. safe
6 200

RNG 042 N

Contactar uma embarcacao AlS

Se o sistema incluir um radio VHF que permita efetuar chamadas com DSC (Digital Select
Calling, Chamada seletiva digital) através de NMEA 2000, pode iniciar uma chamada DSC
para outras embarcacées a partir do NSS evo3.

A opcao de chamada esté disponivel na caixa de didlogo AIS Vessel Details (Detalhes da
embarcagao AlS) e na caixa de didlogo Vessel status (Estado da embarcacdo) no painel
Tools (Ferramentas).

SIM VESSEL E

Na caixa de didlogo Call (Chamar), pode alterar o canal ou cancelar a chamada. A caixa de
didlogo Call (Chamada) é encerrada apds o estabelecimento da ligagao.

Call
% Do you wish to initate a call to SPIRITOFINDEPENDENCE on channel 72?

Call Change channel Cancel

AIS SART

Quando é ativado um AIS SART (Search and Rescue beacon - Sinal de busca e salvamento),
este comeca imediatamente a transmitir a sua posicao e dados de identificacdo. Estes dados
sao recebidos pelo seu dispositivo AlS.

Se o seu recetor AlS ndo for compativel com AIS SART, este interpreta os dados AIS SART
como um sinal de um transmissor AlS padrdo. A carta apresenta um fcone, mas este icone é
um fcone de embarcacdo AlS.
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Se o seu recetor AlS for compativel com AIS SART, acontece o seguinte quando sao
recebidos dados AlS SART:

Um icone AIS SART é localizado na carta na posicao recebida do AIS SART
Aparece uma mensagem de alarme

Se tiver ativado a sirene, é apresentada uma mensagem de alarme seguida de um alarme
SONOro.

= Nota: o icone é verde se os dados AlS SART recebidos resultarem de um teste em vez de
uma mensagem ativa.

Mensagem de alarme AIS SART

Quando os dados sao recebidos a partir de um AIS SART, aparece uma mensagem de alarme.
Esta mensagem inclui o nimero MMSI Unico do AIS SART, a respetiva posicao, distancia e a
orientagao da sua embarcacao.

HOMEM AO MAR b ¢
AIS SART Ativo

MMSI: 970010666

Latitude: N 58°27.836"

Longitude: E 5°59.671'

Rumo (°M):
Distancia (NM):

Ignorar Gravar Wpt Ativar MOB

Tem as seguintes opcdes:

Ignorar o alarme
- Oalarme é silenciado e a mensagem fechada. O alarme ndo volta a ser apresentado

> Nota: Se ignorar o alarme, o icone AlS SART permanece visivel na carta e o AIS SART
permanece na lista Vessels (Embarcagoes).

Guardar o waypoint

- O waypoint é guardado na sua lista de waypoints. O nome deste waypoint tem o
prefixo MOB AIS SART - sequido do nimero de MMSI Unico do SART. Por exemplo,
MOB AIS SART - 12345678.

Ativar a funcao MOB

- O ecrd muda para um painel de carta ampliado, centrado na posicdo AlS SART

- Osistema cria uma rota ativa para a posicao AlS SART

- Nota: Se a funcdo MOB ja estiver ativa, esta serd terminada e substituida pela nova rota
em direcdo a posicao AlS SART!

- Nota: Se o AlS deixar de receber a mensagem AIS SART, o AIS SART permanece na lista
de embarcagdes durante 10 minutos depois de receber o Ultimo sinal.

Se selecionar o icone AIS SART no painel da carta, pode ver os detalhes de AIS MOB.
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Waypoints

Alarmes
Barcos

TripIntel

Sol, lua

Alarmes de embarcacao

Pode definir varios alarmes para o alertar se um objeto se aproximar dentro de um limite
predeterminado ou se perder um objeto previamente identificado.

P X |

Activo  Histdrico
‘ Combustivel Restante alto v 341 (L) 283.0 (L)

i"Sistema de monitorizagdo
T Tensdo

? Dados ausentes

: Tempo

v
B Embarcacdes
v

| .
Barco perigoso

‘ } Navio AIS perdido v 1.0 (NM)

~Mensagem do navio v

Embarcacoes perigosas

Controla se serd acionado um alarme quando uma embarcacao se aproximar mais do que a
distancia CPA dentro do limite TCPA. Consulte "Definir embarcagdes perigosas” na pagina 109.

Embarcacao AlS perdida
Define 0 alcance de detecao de embarcacdes perdidas. Se uma embarcacéo estiver perdida
no alcance definido, é acionado um alarme.

- Nota: a caixa de verificacdo controla se é apresentada uma caixa pop-up de alarme e se
é acionada uma sirene. O CPA e TCPA definem se uma embarcacéo é perigosa
independentemente do estado ativado ou desativado.

Mensagem de embarcacao
Controla se é acionado um alarme quando recebe uma mensagem de um objeto AlS.

Defini¢oes do barco

By ° : - X

[ | .
DEFINICOES

Waypoints -
i B} Combustivel MMSL... 125689593
\

Marés Trilhos e viagens Filtros Icone...

A
e A Alarmes

Alarmes = o

Extensdo linhas...
Barcos Perigosos...

‘ j Lilages Velocidade e direcgéo Absoluto -
B j (©) sem fios Orientagdo icone AIS Proa -

Tripintel

‘ 7:,% Rede de dados

=l Barcos

Simulador

Namero MMSI da sua embarcacao

Deve ter 0 seu proprio nimero de MMSI (Maritime Mobile Service Identity, Identificacdo do
Servico Mével Maritimo) introduzido no sistema para receber mensagens enderecadas de
embarcacoes AlS e DSC.

Também é importante ter o nimero MMSI introduzido para evitar que a sua embarcacao
apareca como um alvo AlS na carta.

- Nota: a opcao Vessel message (Mensagem da embarcagao) nas defini¢des de alarme
deve estar ativada para a apresentacdo de mensagens MMSI.
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Filtros de icones
Por predefinicao, todos os alvos sado apresentados no painel se um dispositivo AlS estiver
ligado ao sistema.

Pode optar por ndo mostrar quaisquer alvos, ou filtrar os icones com base nas definicdes de
seguranga, distancia e velocidade da embarcacéo.

FILTROS ICONE
Esconder todos
Esconder seguros
v|Esconder mais do que 2 NM

v Esconder mais lento do que 2 nds

Guardar Cancelar

Linhas de extensao

O comprimento das linhas de extensdo da embarcacdo e de outras embarcacdes pode ser
definido pelo utilizador.

- A:Rumo

- B:Rota sobre o Solo (COG, Course Over Ground)

O comprimento das linhas de extensédo é definido como uma distancia fixa ou para indicar a
distancia que a embarcacdo percorrerd no periodo de tempo selecionado. Se nenhuma
opcao estiver ativada para This vessel (Esta embarcacdo), nenhuma linha de extenséo seré
apresentada para a sua embarcacao.

LINHAS EXTENSAO “

ESTE BARCO

Rumo sobre a Terra

Proa

Comprimento
1nm

OUTROS BARCOS

Rumo sobre a Terra

Comprimento
2min

Guardar Cancelar

As informacées de rumo da embarcacédo séo lidas a partir do sensor de rumo ativo e as
informacées de COG sao recebidas do GPS ativo.

Para outras embarcagdes, os dados COG sao incluidos na mensagem recebida pelo sistema
AlS.

Definicao de embarcacbes perigosas

Pode identificar uma zona de protecao invisivel a volta da sua embarcagdo. Quando um
objeto se aproxima dos limites definidos, o simbolo muda para o simbolo de objeto
perigoso. Caso esteja ativado no painel de definicdes de alarme, é acionado um alarme.

BARCOS PERIGOSOS X
Barcos sio considerados perigosos quando o seu ponto mais préximo de aproximagio for
inferior a distancia seguinte, dentro tempo especifico.

Ponto mais préximo de aproximag&o (m) 0152
Tempo para ponto mais préximo de aproximag&o (mm:ss) 05:00

Guardar Cancelar

Indicacao da velocidade e da rota

A linha de extensdo pode ser utilizada para indicar a velocidade e a rota de alvos, como
movimento (verdadeiro) absoluto na carta ou relativo a sua embarcacéo.
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Um outro estilo de linha é utilizado nas linhas de extensdo para indicar movimento, como
indicado abaixo.

Embarcagoes AlS apresentadas com movimento absoluto Embarcacoes AlS apresentadas com movimento relativo

Orientacao dos icones AlS
Define a orientacdo dos icones AlS, com base nas informacdes de rumo ou COG.
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Painel
2
Pain. anter.

Segu. pain.

Alterar
layout...

Adicionar
painel...

Eliminar
painel

Fontes de

Informagao...

Painéis de instrumentos

Os painéis de Instruments sdo compostos por varios medidores - analdgicos, digitais e
rotativos - que podem ser personalizados para apresentar dados selecionados. O painel de
Instruments apresenta os dados em quadros de controlo, podendo ser definidor até dez no
painel de Instruments.

- Nota: Para incluir informagoes de combustivel/motor, as informagdes do motor e do
deposito tém de ser configuradas no painel Settings (Definicoes).

Painéis de informacao
Um conjunto de tipos de painéis de informacdo estdo predefinidos para apresentar
informacoes sobre embarcacdes, navegacao e pesca.

Pode alternar entre os painéis selecionando os botdes de seta para a esquerda e direita no
painel. Também pode selecionar o painel a partir do menu.

VMGWPT kn XTE m 11D hrs DEPTH m S0G kn  WTRTMP. °G
-09 23L 2.9 46 1.0 304
TW z \ > A5 D -
S ST

; : ) - &y ™ 3

FUELLEVEL(%) g OILLEVEL(H)

DEPTH m S06 kn RNGGPS — NM. hrs UVEWELL  °C COOLER <G

43" 1.0 1.0 43 1.0 6.0
Painel do pescador

. nzvm4‘3 e

Painel da embarcagdo Painel de navegagdo
- Nota: Os painéis adicionais podem ser ativados a partir do menu se estiverem
disponiveis outros sistemas (por exemplo, o CZone) na rede.

Personalizar o painel do Instruments

Pode personalizar o painel do Instruments alterando os dados de cada um dos indicadores
no painel, alterando o esquema do painel e adicionando novos painéis. Também pode
definir limites para indicadores analégicos.

Todas as opgdes de edicao estao disponiveis a partir do menu do painel do Instruments.
As opcdes de edicdo disponiveis dependem das fontes de dados ligadas ao sistema.

Editar um painel
Ative o painel que pretende editar e, em seguida, mantenha premido o indicador que
pretende alterar, selecione as informacdes que véo ser apresentadas e faca o seguinte:

1. Ative o menu

2. Selecione a opcédo de edicdo

3. Selecione o medidor que pretende alterar. O medidor selecionado é indicado com um
fundo colorido

4. Selecione as informacdes que pretende que sejam apresentadas, configure os limites, e,
se necessario, altere a fonte das informacgdes

5. Guarde as alteracdes, selecionando a opgao de guardar no menu

S HDG 010 M

Aedi| Seleccionar

ESCOLHER DADOS
Fontes®
v Desconfigurado
Configurar
limites...
v Alternador
v Carga
v Econ Comb GPS
Econ Comb WTR
Engine Performance (SOG)
RV T PROFONDIDADE i HORA Guardar
. .
15-9 12-5 3'24°31 Cancelar
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Audio

Se um servidor SonicHub , um sistema de entretenimento maritimo FUSION ou o sistema de
dudio NMEA 2000 estiverem ligados a rede NMEA 2000, pode utilizar o NSS evo3 para
controlar e personalizar o sistema de dudio na embarcacao.

Quando estiver ligado a um modulo de satélite WM-3com uma subscri¢do ativa, pode incluir
produtos SiriusXM no sistema. Pode também ligar um radio SiriusXM a um sistema FUSION.
O audio Sirius e o servico de meteorologia abrange as dguas interiores e costeiras dos E.U.A.
nos oceanos Atlantico e Pacifico, Golfo do México e Mar das Carafbas. Os produtos Sirius XM
recebidos variam em funcao do pacote de subscricao selecionado. Para obter mais
informacoes, consulte www.siriusXM.com.

Antes de poder comecar a utilizar o seu equipamento de dudio, este deve ser instalado de
acordo com o manual de instalacdo do NSS evo3 e com a documentacéo fornecida com o
dispositivo de dudio.

Ativar audio

Um dispositivo dudio compativel ligado a rede NMEA 2000 deve ser identificado
automaticamente pelo sistema . Caso contrario, ative a funcdo a partir da caixa de didlogo
Advanced Settings (Definicdes avancadas).

[t | oesinicoes
L3 sistema Linguagem Portugués (PT)

Tamanho do | =
® s e —— wa

Beeps das te« StructureScan3D Controla se as funcionalidades StructureScan3D sio apresentadas.

e H
ora... Eo v Controla s as funcionalidades da Sonda sio apresentadas.
Configurar v: Forwardscan v Controla se as funcionalidades do ForwardScan sio apresentadas.
, Satélites... v i é
@ Biloto L fomatico Instrumentos Controla se a funcionalidade de instrumentos é mostrada.
Cdigo PIN Meteo Srius ' Controla e as funcionalidades Sirus s30 apresentadas.
@ Navegacdo
Restaurarvali | | czone Controla se as caracteristicas CZone s30 mostradas.
B combustivel Controlo e / Instrumentos Adicionais Controla se Instrumento pode ser adicionado.

Avancado...

X, Trilhos e viagens Senvidor dudio Controla se as funcionalidades SonicHub/FUSION-Link s3o apresentadas.

Encerramento dosenvidordudio v Controlase o senvidor dudio € desligado quando o MFD & deslgado.

Control inigo das. Desative para

Piloto Automético w  Cont

SonicHub 2
E suportado um SonicHub 2 ligado a rede NMEA 2000.

Informacgoes do dispositivo SonicHub 2

Abra a caixa de didlogo Network Settings (Definicdes de rede) e selecione o dispositivo
SonicHub 2 na lista Devices (Dispositivos). Esta funcdo abre a caixa de didlogo SonicHub 2
Device Information (Informacées do dispositivo SonicHub 2).

SONICHUB 2 - DEVICE INFORMATION “

Dispositivo: SonicHub2

Nome:

Fabricante: Lowrance

Versdo de software: 10.3281

Modelo: 1.0

Enderego: 5

Ndmero de série: FUSAKL0004343

Exemplo: 0

Status: oK
Configurar

Dados

Atualizar

Configurar
Selecione para configurar o dispositivo.
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Atualizar
Atualiza o software do dispositivo.

- Nota: um memory stick USB com a atualizagdo de software deve ser ligado ao
dispositivo. O website do produto pode ter atualizacdes de software periddicas. Os
ficheiros de atualizacdo incluem instrucées detalhadas sobre como instalar o software.

Reposicao de fabrica
Repde o dispositivo para as predefinicoes de fabrica.

O SonicHub 2 é compativel com Bluetooth

O SonicHub 2 é um dispositivo compativel com Bluetooth. Pode utilizar a rede sem fios
Bluetooth integrada do SonicHub 2 para liga-lo a dispositivos de dudio compativeis com
Bluetooth.

Para emparelhar o SonicHub 2 com um dispositivo compativel com Bluetooth, selecione o
icone de dispositivos de Bluetooth no menu Controls (Controlos). Escolha o dispositivo
Bluetooth com o qual pretende emparelhar a partir da lista de dispositivos disponiveis e, em
seguida, selecione Pair (Emparelhar).

Not Connected

Bluetooth

Scan for devices

Marian HTC One} Marian HTC One
9E:DD:FF:72:8A:2C
Not paired

Pair new bluetooth device?

Pair Cancel

O SonicHub 2 ¢é ligado ao dispositivo emparelhado.

Bluetooth

Bluetooth
Bluetooth

Scan for devices
° Connecting...
Marian HTC One Scan for devices
9E:DD:FF:72:8A:2C Marian HTC One
Paired, but not connect 9E:DD:FF:72:8A:2C Marian HTC One
Paired, but not connect 9E:DD:FF:72:8A:2C
Connected

Ligar e desligar dispositivos emparelhados

O SonicHub 2 liga-se automaticamente a um dispositivo quando os emparelha. Pode
emparelha-lo com vérios dispositivos, mas sé pode ser ligado um dispositivo de cada vez.
Pode desligar e ligar manualmente o SonicHub 2 a dispositivos emparelhados.

Para desligar um dispositivo emparelhado, selecione o dispositivo emparelhado na lista de
dispositivos e, em seguida, selecione Disconnect (Desligar).

Bluetooth

Scan for devices Marian HTC One

VEITERE ol | Disconnect from bluet rspemssns
9E:DD:FF:72:8A:2C
Eanneced Disconnect Scan for devices

Marian HTC One
9E:DD:FF:72:8A:2C
Paired, but not connected

Para ligar a um dispositivo emparelhado, selecione o dispositivo emparelhado na lista de
dispositivos e, em seguida, selecione Connect (Ligar).
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Bluetooth

Scan for devices Marian HTC One

VEIEL LI | Connect to bluetooth (irTpewssns
9E:DD:FF:72:8A:2C

Paired, but not connect Scan for devices

Marian HTC One
9E:DD:FF:72:8A:2C
Connected

Pandora

O Pandora SonicHub 2 suporta transmissédo de musica do sistema Pandora a partir de um
dispositivo Android (através de Bluetooth) ou de um dispositivo I0S (através de USB e
Bluetooth).

- Nota: Deve encontrar-se numa localizagdo valida para utilizar o Pandora. Consulte o
website do Pandora para obter mais informacées.

Utilize os controlos de menu para executar o Pandora no dispositivo inteligente.

One Of These Days (Live) - Pink Floyd X
Pink Floyd Radio

615 ©

PANDORA @ & I

Painel de audio
Para ativar o painel de dudio, ative 0 mosaico de dudio na Barra de instrumentos.

Os botdes de controlo, as ferramentas e as opc¢des variam de uma fonte de dudio para outra,
como descrito posteriormente neste capitulo.

Fonte de dudio
Botdes de controlo de dudio

Mosaico de dudio

A W N =

Ferramentas de dudio
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Botoes de controlo de audio

Sintonizador VHF

Reproducao

jon]
=
o
a

Selecione para visualizar a lista de fontes disponiveis

Selecione para selecionar a Selecione para | Selecione para
frequéncia anterior/seguinte retroceder/ selecionar o
Prima e mantenha premido para reproduzir em trajeto anterior/
sintonizar um canal avanco rapido seguinte
Seleqonar para seleoohar o canal N/D N/D
favorito seguinte/anterior

N/D N/D Selecione para iniciar
N/D N/D Seleooneﬁpara fazer uma pausa na
reproducao

Selecione para visualizar a barra de controlo do volume

Ferramentas de audio

icone Sintonizador VHF Reproducao

Intensidade do sinal N/D N/D

Selecione esta opgéao
para ativar/desativar
a funcédo de
repeticao. Quando a
funcéo esté ativa, o
fcone é apresentado
a cores.

N/D N/D

o

Selecione para ativar/
desativar modo de
reproducdo aleatoria.
Quando a funcéo
estd ativa, o icone é
apresentado a cores.

an

N/D N/D

Selecione para visualizar os menus utilizados para configurar zonas
e o controlo principal

Selecione para
visualizar as estacoes
favoritas no
sintonizador

Selecione para
visualizar o menu
nativo da fonte ativa

Selecione para
visualizar os canais
favoritos do VHF

Selecione para visualizar definicbes opcionais da fonte ativa

Eme

Configurar o sistema de audio
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Altifalantes

Zonas das colunas
O NSS evo3 pode ser configurado para controlar diferentes zonas de dudio. O nimero de
zonas depende do servidor de dudio ligado ao seu sistema.

Pode ajustar o balanco, o volume e as definicdes de limite de volume individualmente para
cada zona. Os ajustes das definicbes de graves e agudos irdo alterar todas as zonas.

Controlo principal do volume

Por predefinicao, o volume de todas as zonas de altifalantes € ajustado quando se ajusta o
volume. O utilizador pode definir que zonas sao alteradas quando aumenta/diminui o
volume.

Selecionar a regiao do sintonizador

Antes de reproduzir rddio FM ou AM, e de utilizar um radio VHF, deve selecionar a regido
adequada para a sua posicéo.

Retirar Sirius da fonte AUX

Se um réadio Sirius estiver ligado ao radio/servidor FUSION, a fonte AUX é anexada
automaticamente ao feed Sirius. Em seguida, Sirius é apresentado na lista de fontes se o
servidor FUSION estiver ativo.

Para utilizar a fonte AUX para um dispositivo diferente, o Sirius tem de ser desligado da fonte
AUX.

- Nota: para utilizar o SiriusXM,, é necessario ligar um sintonizador SiriusXM opcional ao
servidor FUSION.

Funcionamento do sistema de audio
1. Selecione o mosaico Audio (Audio) na barra de instrumentos para ativar a sobreposico
Audio (Audio)
2. Selecione o icone de op¢odes e, em seguida, selecione o servidor de dudio
3. Selecione o icone da fonte e, em seguida, selecione a fonte de dudio
- O numero de fontes depende do servidor de dudio ativo
4. Utilize os botdes do painel para controlar o seu sistema de dudio
Para obter uma viséo geral dos botdes e ferramentas de controlo de dudio, consulte "Botdes de
controlo de dudio” na pagina 115. Consulte também "Ferramentas de dudio” na pagina 115.
Para obter informacgdes sobre as opcdes disponiveis, consulte a documentagédo sobre o seu
equipamento de dudio.

Canais favoritos

Quando um sintonizador ou um canal VHF esta sintonizado, pode adicionar o canal a sua
lista de favoritos. Os canais favoritos podem ser visualizados, selecionados e eliminados a
partir da lista Favorite (Favoritos).

Pode percorrer os canais favoritos utilizando os botdes do painel de dudio para cima/baixo.

Radio Sirius (apenas na América do Norte)

Lista de canais
A lista de canais apresenta todos os canais Sirius disponiveis, quer tenha ou ndo uma
subscricdo do canal.

Lista de favoritos
Pode criar uma lista dos seus canais Sirius favoritos a partir da lista de canais. Nao é possivel
adicionar canais ndo subscritos.

Bloquear canais
Pode bloquear a rececao de canais Sirius selecionados. Deve introduzir um cédigo de 4
digitos para bloguear e desbloquear canais.
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Meteorologia

O sistema inclui a funcdo de meteorologia que permite ao utilizador ver dados de previséo
sobrepostos na carta. Isto permite obter uma nitida compreensao das condicdes
meteoroldgicas que possam aparecer.

O sistema é compativel com dados meteorolégicos no formato GRIB, disponivel para
transferéncia a partir de vérios fornecedores de servicos meteoroldgicos.

O sistema suporta também os dados meteorolégicos do Servico de Meteorologia Maritima
SIRIUS. Este servico esta disponivel apenas na América do Norte.

Farpas de vento

A rotacgdo das farpas de vento indica a direcdo do vento relativo, em que a cauda mostra a
origem da direcao do vento. Nos graficos abaixo, o vento vem do noroeste.

A velocidade do vento é indicada por uma combinagdo de pequenas e grandes farpas na
ponta da cauda da farpa de vento.

Zero nos/direcao do vento indeterminada

Farpa pequena =5 nds

©
/\O Farpa grande = 10 nos

Farpa de seta = 50 nés

Se uma combinacéo de farpas de 5 e 10 nds for apresentada numa cauda, some os valores
para determinar a velocidade total do vento. O exemplo que se segue mostra 3 farpas
grandes + 1 farpa pequena = 35 nds e 60 nds indicados com 1 farpa de seta + 1 farpa

grande.

Velocidade do vento: 35 nds Velocidade do vento: 60 nds

Mostrar detalhes de meteorologia

Se o pop-up estiver ativado, pode selecionar um icone de meteorologia para apresentar a
identidade da observacéo. Se selecionar o pop-up, as informacoes detalhadas sobre a
observacgéo sao apresentadas. Se selecionar o icone de meteorologia, também pode
visualizar as informacées detalhadas a partir do menu.

Boletim meteorologico GRIB
Um ficheiro GRIB contém informaces de previsdo para um determinado ndmero de dias. E

possivel animar os dados meteoroldgicos, que mostram como os sistemas de condi¢oes
climatéricas estdo a desenvolver-se.

Importar dados GRIB

Os dados GRIB importados para a memoria podem ser apresentados como sobreposicdo da
carta. Consulte "Apresentar o boletim meteoroldgico GRIB como sobreposi¢cdo” na pagina 118. O ficheiro
pode ser importado a partir de qualquer local que pode ser visualizado no gestor de

ficheiros.
- Nota: Os dados GRIB importados substituem os dados GRIB na memédria.

Pode importar o ficheiro de meteorologia utilizando o Gestor de ficheiros no painel Tools
(Ferramentas) ou a op¢ao de menu Forescast (Previsdo) no painel Chart (Carta):
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Nov

Ir par
Medic
Encontrar.
Opgdes ¢

cart

Sobreposica
Meteorologia G

118|

(0] o
= Previsgo...
arome_weathera.....

Anterior

Pontos de vento
v

Esg entre p...
2

Contornos de ...
v

Trans?arénda

Animado*

—

No

Ir pa
Medic
Encontrar
Opgdes

car

Sobreposic:

Meteorologia

Anterior

Pontos de vento

v
Esﬂ entre p...
2

Contornos de ...
v

Transgaréncia

Animado”

Previsgo...
arome_weathera.....

- Se selecionar um ficheiro GRIB com o Gestor de ficheiros, a opgao Import (Importar) fica

disponivel. Utilize-a para importar um ficheiro GRIB para a memoria.

Selecione o ficheiro GRIB para importar os dados.

FICHEIROS “

« .. Meus ficheiros B
r——
» | Cookies =1
+ | Gribs B

arome_weatherapi_west_norway.grb

CMC_W_50k_2d_3h_53N_49S_3E_-5W_20161121 0545.g

- GFs W 50k 2d 3h 53N DETALHES - CMC_W_50K_2D_3H_53N_49S_3E_-5W_20161121 0545.GRB

Tipo grb
~mywavewam4_weathera | Tamanho 10.8 kB
Criado 12/09/2016
mywavewam4_weathera | Modificado 11/21/2016

Grib weather data file
Offshore-2016-10-20-06:

DAL~ \AL_EOL Dd 2k E2M_AONC 2C  CIAL DN1&1171 ACAL mwk

Importar Copiar Renomear Apagar

- Selecionar a opgdo de menu Forecast (Previsdo) no painel Chart (Carta) apresenta a caixa

de didlogo GRIB Weather (Meteorologia GRIB). Utilize a opcao Import file (Importar
ficheiro) nesta caixa de didlogo para abrir o File Manager (Gestor de ficheiros) e importar
um ficheiro GRIB para a memoria.

Esta caixa de didlogo também permite selecionar um ficheiro GRIB disponivel. Selecionar
um ficheiro GRIB disponivel é o mesmo que importar o ficheiro para a memadria. Os
ficheiros GRIB disponiveis sdo ficheiros transferidos de um fornecedor de servico de
meteorologia para o diretério Gribs (no Gestor de ficheiros).

METEOROLOGIA GRIB “

Importar ficheiro...

FICHEIRO GRIB ATUAL

arome_weathera...est_norway.grb
Data: 1-des-16 06:00, Dias: 3, X-Rep: 1.4NM, Y-Rep: 3.0NM

FICHEIROS GRIB EXPIRADOS

mywavewamé4_weatherapi_skagerrak.grb
Data: 1-des-16 00:00, Dias: 3, X-Rep: 1.5NM, Y-Rep: 3.0NM

mywavewamé4_weatherapi_west_norway.grb
Data: 22-nov-16 01:00, Dias: 3, X-Rep: 1.4NM, Y-Rep:
3.0NM

CMC_W_50k_2d_3h_53N_49S_3E_-5W_20161121_0¢
Data: 21-nov-16 03:00, Dias: 2, X-Rep: 18.1NM, Y-Rep:

Apresentar o boletim meteoroldgico GRIB como sobreposicao

Os dados meteoroldgicos GRIB importados podem ser apresentados como uma
sobreposicdo no painel da carta.

Se a sobreposicdo do boletim meteoroldgico GRIB estiver selecionada, o menu da carta
aumenta para apresentar as opcées de meteorologia GRIB. A partir deste menu pode
escolher que simbolos meteoroldgicos pretende visualizar, definir a distancia entre as farpas
e ajuste a opacidade dos simbolos meteoroldgicos.

A partir deste menu pode também animar a previsao meteorolégica. Consulte "Boletim
meteoroldgico GRIB com animagdes” na pagina 119.

A opgdo de menu Forecast (Previsdo) apresenta o ficheiro GRIB atualmente na memdria e
sobreposto na carta. Selecione a opgao de menu Forecast (Previsao) para importar um novo
ficheiro GRIB para a memaria. A importacéo de um novo ficheiro substitui os dados GRIB na
memoria.
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3  Janela deinformacdes GRIB

Janela de informag¢oes GRIB

A janela de informagdes GRIB mostra a data e hora do boletim meteoroldgico GRIB e a hora
da previsao selecionada entre parénteses retos. Um valor negativo entre parénteses retos
indica os dados meteoroldgicos do histdrico.

Se selecionar uma posicado na carta, a janela de informacéo expande-se para incluir detalhes
da meteorologia da posicao selecionada.

Boletim meteoroldgico GRIB com animacgodes

Os dados GRIB contém informacdes de previsdo para um determinado nimero de dias. E
possivel animar os dados meteoroldgicos e apresentar as previsdes para uma hora e uma
data especificas. As escalas de tempo variam de acordo com o ficheiro que esté a utilizar.

A mudanca de hora é apresentada entre parénteses na janela de informagdes de GRIB. O
tempo é relativo a hora atual, tal como fornecido por um dispositivo GPS ligado ao sistema.

Selecione o tempo e a velocidade de animagéo a partir do menu.

Meteorologia SiriusXM

Quando se ligar a um modulo Navico Weather, pode subscrever e incluir dudio Sirius e 0
servico de meteorologia maritima Sirius no seu sistema (apenas na América do Norte).
Dependendo do pacote de subscri¢do selecionado, o dudio Sirius e o servigo de

meteorologia abrangem uma variedade de aguas interiores e dreas costeiras da América do
Norte. Para obter mais informacoes, consulte www.siriusxm.com/marineweather

Painel de estado Sirius

Quando o mdédulo de meteorologia é ligado ao sistema, obtém acesso ao painel de estado
Sirius.

O painel de estado apresenta a forca do sinal como 1/3 (fraco), 2/3 (bom) ou 3/3 (preferivel).
Também inclui o estado da antena, o nivel de servico e o nimero de série eletrénico do
mo&dulo de meteorologia.

$H0G010°M

| DEFINICOES
B} Combustivel Fontes...

=

Waypoints
o\

Mards Trilhos e viagens Lista de Dispositivos

A

Diagndsticos

| A Alarmes
Alarmes -

Configuragéo da ponte
f Unidades Grupos SimNet...
B () sem fios Amortecimento...

Triplntel Calibragéo

r:,% Rede de dados
e Estado Sirius

“ el Barcos NMEA2000

Simulador NMEA0183 ’
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Ecra do boletim meteorolégico Sirius
A meteorologia Sirius pode ser apresentada como uma sobreposicdo no painel da carta.

Se a sobreposicao do boletim meteoroldgico estiver selecionada, 0 menu da carta aumenta
para apresentar as op¢des de meteorologia disponiveis.

Sombreado de cor da precipitacdo
fcone de previsio da cidade

Farpa de vento

[cone de tempestade

Barra de cores SST

Sombreado de cor SST

A 1 A W N =

Utilize o menu de opcéo de meteorologia Sirius para selecionar a simbologia meteorolégica
que deve ser apresentada e como deve ser apresentada no painel da carta.

Op¢o es de visualizacao Sirius
Precipitacao

Sao utilizados tons de cores para mostrar o tipo e a intensidade da precipitacdo. A cor mais
escura indica a intensidade mais alta.

Chuva Entre verde claro (chuva fina) - amarelo - laranja - e vermelho escuro
(chuva forte)

Neve Azul

Mista Rosa

Temperatura da superficie do mar (SST)
Pode apresentar a temperatura da superficie do mar como sombreado de cor ou como
texto.

Quando a codificacéo por cor é selecionada, a barra de cores SST é apresentada no lado
esquerdo do ecra.

Pode definir o modo como os cédigos de cores sao utilizados para identificar a temperatura
da superficie do mar. Consulte "Ajustar cédigos de cores” na pagina 122.

Indicacdo das ondas

Séo utilizadas cores para indicar a altura prevista das ondas. As ondas mais altas sdo indicadas
em vermelho escuro, enquanto as mais baixas séo em azul.

Pode definir a forma como os cddigos de cores sdo utilizados para identificar a altura das
ondas. Consulte "Adjusting color codes” na pagina 122 (Ajustar cddigos de cores).
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Funcbes de superficie

Liga/desliga as funcdes de superficie. Entre as fun¢des de superficie incluem-se as frentes, as
linhas isobaricas e os pontos de presséo. As funcdes de superficie ndo podem ser
apresentadas ao mesmo tempo que o vento.

Topo das nuvens

Ligue/desligue Cloud tops (Topo das nuvens). Cloud tops (Topo das nuvens) indica o topo
das nuvens. A palete de cores utilizada é cinzento com cinzentos mais escuros que indicam
nuvens mais baixas. Cloud tops (Topo das nuvens) ndo pode ser apresentado ao mesmo
tempo que Precipitation (Precipitacdo) ou Echo Tops (Topos de eco).

- Nota: Esta funcionalidade estd apenas disponivel em determinadas subscri¢coes
SiriusXM.

Partes superiores no sonar

Ativa/desativa as partes superiores no sonar. As partes superiores no sonar indicam as partes
superiores das tempestades. A palete de cores utilizada é idéntica a da precipitacdo. As
partes superiores no sonar ndo podem ser apresentadas ao mesmo tempo que as partes
superiores da precipitacdo ou das nuvens.

= Nota: Esta funcionalidade estd apenas disponivel em determinadas subscri¢des
SiriusXM.

icones de meteorologia

Estao disponiveis varios icones de meteorologia para apresentar as condi¢des
meteoroldgicas atuais ou previstas. Pode selecionar um icone para apresentar informacoes
meteoroldgicas detalhadas.

Previsdo da cidade

Observacao da superficie

666 Acompanhamento de tempestades tropicais; passadas (cinzento) -
atuais (vermelho) - futuras (amarelo)

665 Acompanhamento de furacoes (categoria 1-5); passados (cinzento) -
atuais (vermelho) - futuros (amarelo)

LI Acompanhamento de perturbacdes/depressdes tropicais; passadas
(cinzento) - atuais (vermelho) - futuras (amarelo)

e8? Atributos de tempestade

(4] Trovoada

fav) . ~ . ~ .
A Localizacdo da caixa de observacao e aviso
U Localizacdo da zona maritima

Informacao meteoroldgica local

L et Selecione a opcdo de menu Local weather (Informagdo meteoroldgica local) para apresentar
a caixa de didlogo Local weather (Informagdo meteoroldgica local). Esta caixa de didlogo
ver mostra a previsdo meteoroldgica e os alertas para a area.
fcones» Selecione uma faixa horéria para ver a previséo para essa faixa horaria.
Meteorologia
local
Zonas,
maritimas
DescrigGes,
tropicais
Ajustar»
Animado»
»
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ALERTAS
A Dense Fog Advisory is in effect for Polk,
Hardee, Highlands and DeSoto Counties until
Wed Dec 7 14:00:00 2016.
A dense fog advisory means visibilities will
frequently be reduced to less than one quarter
mile. If driving, slow down, use your
headlights, and leave plenty of distance ahead

Zonas maritimas
Dependendo da subscricao selecionada, os servigos SiriusXM incluem boletins
meteoroldgicos das zonas maritimas dos E.U.A. e do Canad3, exceto as zonas de mar alto.

Pode selecionar uma zona maritima numa carta e visualizar a sua previsao. Também pode
selecionar uma zona maritima como a sua zona atual de interesse e sera notificado
relativamente aos avisos meteoroldégicos nessa zona.

Declaragoes tropicais

Pode ler declaragdes tropicais, incluindo informacées acerca das condi¢des meteoroldgicas
tropicais. Estas declaragdes estdo disponiveis para todo o Atlantico e para o Pacifico Oriental.

Ajustar codigos de cores

Pode definir o intervalo de temperatura da superficie do mar e a codificacdo por cor da altura
das ondas.

A cor da temperatura acima dos valores de alta temperatura e abaixo dos valores de baixa
temperatura vai ficando gradualmente mais vermelha escura e azul escuro.

As ondas acima do valor maximo sao indicadas com uma cor que vai ficando gradualmente
mais vermelha escura. As ondas abaixo do valor minimo nao séo codificadas por cor.

Graficos de meteorologia Sirius com animacgées

O NSS evo3 regista as informacdes meteoroldgicas que ativou, e estas informacdes podem

ser utilizadas para animar as condigdes meteoroldgicas passadas ou futuras. A quantidade de

informacao disponivel no sistema depende da quantidade de atividade meteoroldgica;

guanto mais complexa for, menos tempo estara disponivel para a animacao.

Pode animar o passado ou o futuro, dependendo da vista meteorolégica que esté ativada:

- Com a sobreposicao de precipitacdo, pode animar o passado e assumir apenas as
condigdes meteoroldgicas no futuro imediato.

- Com a sobreposicao colorida da altura das ondas, pode animar o futuro (as previsoes).

Quando estd ativada, a duracao da animacao gréfica atual é apresentada no canto inferior
esquerdo do painel da carta.
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Alarmes de meteorologia
Pode configurar alarmes de trovoada ou tempestade para que sejam emitidos quando as

condigdes estdo dentro de um determinado intervalo da sua embarcagéo.

Também pode configurar um alarme como alarme de previsdo de mau tempo que é emitido
para a sua zona maritima selecionada.

Uma caixa de observacgéo é definida pelo Servico de Meteorologia Nacional. Quando o

alarme da caixa de observacao estd ativado, o alarme é emitido quando a sua embarcacdo

estd a entrar na caixa de observacdo ou se se encontra no interior desta.

@ Navegagao

ﬂﬁ Combustivel

DefinigBes...

Sirene activada

ALARMES

» Tensdo
£ Dados ausentes
gl Tempo
Relémpago
~Condigdes Meteo severas
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Caixa de vigia meteo

Activo  Histdrico

v 5(NM)
v
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v

Desapareceu a informag&o meteorolégica v

i Embarcacdes
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Video

A funcédo de video permite-lhe visualizar fontes de video ou camara no seu sistema.

- Nota: Asimagens de video nao sao partilhadas através da rede Ethernet . O video
apenas pode ser visualizado na unidade ligada a fonte de video.

Se uma camara FLIR da série M estiver disponivel na rede Ethernet, pode apresentar o video e
controlar a camara através do sistema.

Para obter informacgdes sobre como ligar a camara, consulte o manual de instalagdo do NSS
evo3 em separado.

Painel de video

E possivel configurar um painel de video como Unico painel ou como um dos painéis de
uma pagina com varios painéis.

A imagem de video é proporcional a escala para se adaptar ao painel de video. As dreas nao
abrangidas pela imagem ficam a preto.

Configurar o painel de video

Fonte de video
O NSS evo3 suporta dois canais de entrada de video. Pode selecionar para visualizar apenas
um canal ou percorrer a imagem entre as camaras de video disponiveis.

O periodo do ciclo pode ser definido entre 5 a 120 segundos.

Norma de video
NSS evo3 suporta video NTSC e PAL. Verifique a norma de video local ou a norma das suas
camaras.

Ajustar aimagem de video

Pode otimizar a exibicdo de video ajustando as definicdes da imagem de video. As definicoes
sao ajustadas individualmente para cada fonte de video. Predefinicdo para todas as
definicées: 50%.

Controlo de camara FLIR
Quando é estabelecida ligagcdo a uma camara FLIR, o menu muda de forma a incluir o acesso
aos controlos da camara FLIR.

- Nota: Pode assumir o controlo da cadmara a partir de qualquer NSS evo3 ligada a rede
Ethernet.

Estabelecer ligacao a camara de video FLIR

Quando um painel de video esté ativo, 0 NSS evo3 reconhece automaticamente uma camara
FLIR se esta estiver disponivel na rede.

= Nota: Se houver um servidor DHCP na rede Ethernet, a camara FLIR deve ser configurada
e definida para que tenha um endereco IP estético antes que a ligacdo possa ser
estabelecida. Para obter instrucdes sobre como configurar o modelo de camara FLIR
especifico, consulte a documentacéo FLIR.

- Nota: Apenas uma camara FLIR pode ser ligada a rede Ethernet.
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Quando ativar um painel de video, o sistema comeca a procurar a rede para uma camara
FLIR.

As ligagoes perdidas sdo indicadas por uma tecla do painel. Selecione esta tecla para
restabelecer a ligacao.

Quando a ligagado é estabelecida, o menu muda para incluir o acesso ao controlo da camara
FLIR.

- Nota: Pode assumir o controlo da camara a partir de qualquer unidade NSS evo3 ligada
a rede Ethernet.

Deslocar e inclinar a camara FLIR

Quando a ligagdo a camara FLIR é estabelecida, os botdes do painel de deslocacdo e
inclinagcéo sao apresentados no painel de video. Os botdes de seta para a esquerda e para a
direita controlam a desloca¢do da camara. Os botdes de seta para cima e para baixo inclinam
a camara.

Selecione um dos botbes de seta no painel para controlar a cdmara. A cdmara continua a
deslocar-se enquanto mantém premido o botao.

Fazer zoom daimagem de video FLIR
O zoom da imagem de video é feito com os botdes do painel de zoom.
Estdo disponiveis duas opcdes de zoom, dependendo da opcédo da fonte da camara FLIR
selecionada:
Zoom digital
So esté disponivel quando a camara estd no modo de infravermelhos. Neste modo, o
zoom é representado em niveis (zoom de 0, 2 e 4 vezes). O nivel de zoom aumenta ou
diminui cada vez que o botdo de zoom é premido.
Zoom 6tico
Disponivel no modo diurno. Neste modo, a cdmara continua a fazer zoom enquanto
mantém premido um botao do painel de zoom.

Opcoes de fonte da camara FLIR
A camara FLIR inclui fontes de video diurna e de infravermelhos.
Quando a fonte de infravermelhos € selecionada, as seguintes opg¢des ficam disponiveis:

Alternar esquema de cores

Alterna o esquema de cores de saida de video da camara FLIR. Cada um destes esquemas
mapeia uma cor diferente para uma temperatura diferente.

Alternar polaridade

Inverte o esquema de cores. Por exemplo, em vez de: branco = quente e preto = frio,
passa a preto = quente e branco = frio.

Posicao inicial da camara FLIR
Pode definir as posicdes atuais de deslocacdo e inclinagcdo como posicéo inicial da camara.
Mais tarde, pode voltar rapidamente a esta posicdo da camara.
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Registos de tempo

O NSS evo3 pode apresentar um histérico de dados em diferentes registos. Os registos
podem ser visualizados numa pdagina inteira ou em combina¢do com outros painéis.

Painel Time plot (Registo de tempo)

O painel de registo de tempo é composto por dois esquemas predefinidos. Para alternar
entre disposicoes, selecione as setas de painel esquerda e direita. Também pode selecionar o
esquema a partir do menu.

Pode selecionar quais os dados a presentar num painel de registo de tempo e pode também
definir o intervalo de tempo para cada registo.

DEPTH

%
)
!

Esquema 1 Esquema 2

Dados em falta

Se os dados néo estiverem disponiveis, o respetivo registo transforma-se numa linha
tracejada e desaparece no ponto em que os dados foram perdidos. Quando os dados voltam
a ficar disponiveis, uma linha tracejada une os dois pontos, representando uma linha de
tendéncia média que colmata a falta de dados.

Selecionar dados

Cada campo de dados pode ser alterado para mostrar o tipo de dados preferido e o intervalo
de tempo.

1. Selecione a opcédo de edicdo a partir do menu

2. Ative 0 campo que pretende editar

3. Altere o tipo de informagdes e, eventualmente, o intervalo

4. Guarde as alteracdes

Os dados disponiveis para os registos de tempo sdo, por predefini¢do, as fontes utilizadas
pelo sistema. Se houver mais do que uma fonte de dados disponivel para um determinado
tipo de dados, pode optar por apresentar uma fonte de dados alternativa no registo de
tempo. Pode alterar o tipo de dados utilizando a opc¢ao de fonte de dados no menu.
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Alarmes

Sistema de alarme

Engquanto estd em funcionamento, o sistema verifica em permanéncia situagdes perigosas e
falhas de sistema. Quando hd uma situagao de alarme, uma mensagem de alarme aparece
no ecra.

Se tiver ativado a sirene, é apresentada uma mensagem de alarme seguida de um alarme
sonoro e o interruptor do alarme externo é acionado.

O alarme é gravado na lista de alarmes para que possa ver os detalhes e tomar as medidas
corretivas adequadas.

Tipos de mensagem

As mensagens sao classificadas de acordo com a forma como a situagado comunicada afeta a
embarcacéo. E utilizado o seguinte cédigo de cores:

Cor Importancia ‘
Vermelho Critica

Laranja Importante

Amarelo Normal

Azul Alerta

Verde Aviso luminoso

ALARME

M\ semfixGps

A

A vesapareceu ainformagdo de profundidade

1. Desapareceu a informacdo de vento

Denes

Alarmes unicos
E acionado um alarme Unico com o nome do alarme como titulo e com detalhes do alarme.

Varios alarmes

Se mais de um alarme for ativado em simultaneo, a mensagem de alarme mostra uma lista
com um maximo de 3 alarmes. Os alarmes séo listados na ordem em que ocorrem,
apresentando no topo o alarme que foi acionado em primeiro lugar. Os restantes alarmes
estao disponiveis na caixa de didlogo Alarms (Alarmes).

Validar uma mensagem
Estdo disponiveis as sequintes opcdes na caixa de didlogo para validar uma mensagem:

- Close (Fechar)
Define o estado de alarme para validado, o que significa que tem conhecimento do
estado do alarme. A sirene/sinal sonoro para e a caixa de didlogo de alarme é removida.
No entanto, o alarme permanece ativo na lista de alarmes até que o motivo do alarme seja
removido.

- Disable (Desativar)
Desativa a definicao atual do alarme. O alarme néo é apresentado de novo, a menos que
volte a ativa-lo na caixa de didlogo Alarms (Alarmes).

Nao ha um limite de tempo para a mensagem de alarme ou sirene. Estes permanecem até
que valide o alarme ou até remover o motivo do alarme.
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Caixa de dialogo Alarmes

Todos os alarmes s&o configurados na caixa de didlogo Alarms Settings (Definicdes de
alarmes).

DEFINIGOES

Definigdes...

@ Piloto automatico Sirene activada

B | ALARMES “
Activo  Histdrico

Intervalo para a frente v
N Agua rasa 50.3 (m)
Agua profunda v 20.5(m)
Unidades ,
~Taxa de temp da agua 5 (°C/min)
EEURILEE | Fundeadouro 50 (m)

~Profundidade do fundeadouro

Low boat speed v 15(kn)

XTE

As caixas de didlogo de alarme também podem ser ativadas a partir do painel Tools
(Ferramentas). As caixas de didlogo de alarme incluem informacgdes sobre alarmes ativos e
historico de alertas.

o

[

ALARMES

Histérico  Definigdes

Waypoints

at speed

~| ALARMES

Activo Definigdes

ALARMES
- ©
Alarmes Activo  Histdrico
Desapal
Desapal *\Sem fix GPS ‘
Barcos Desapil Intervalo para a frente v
m - Desapar Agua rasa 50.3 (m)
Agua profunda v 20.5(m)
TripIntel Desapat ;
~eoo._.| ~Taxa de temp da agua 5 (°C/min)
~Fundeadouro 50 (m)
Sol, lua ~Profundidade do fundeadouro
Low boat speed v 15(kn)
XTE
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Waypoints

Ficheiros

Q

Encontrar

&

Loja GoFree

Ferramentas

Por predefinicdo, o painel Tools (Ferramentas) inclui os fcones utilizados para aceder a
opcoes e ferramentas que n&o sejam especificas para qualquer painel.

Se estiver integrado equipamento externo na unidade , podem ser adicionados novos icones
ao painel Tools (Ferramentas). Estes icones séo utilizados para aceder as funcionalidades do
equipamento externo.

Waypoints
Lista de waypoints, rotas e trajetos com detalhes.
Selecione o waypoint, rota ou trajeto que pretende editar ou eliminar.

Marés

Apresenta informacdes de marés da estacdo de observagdo de marés mais proxima da sua
embarcacao.

Selecione os botées do painel de setas para alterar a data ou selecione o campo de dados
para aceder a funcao de calendario.

As estacoes de observacdo de marés disponiveis podem ser selecionadas a partir do menu.

Alarmes

Alarmes ativos
Lista de alarmes ativos.

Historico de alarmes
Lista de todos os alarmes com carimbo de data/hora.

Defini¢coes de alarme
Lista de todas as op¢oes de alarme disponiveis no sistema, com as definicdes atuais.

Embarcacoes

Lista de estado
Lista de todas as embarcacoes AlS, MARPA e DSC com as informacdes disponiveis.

Lista de mensagens
Lista de todas as mensagens recebidas de outras embarcagdes AlS com carimbo de data/
hora.

Informacgoes de viagem

Fornece a funcionalidade de gestao de viagens e informacgdes de viagem. Para obter mais
informacoes, consulte "Informagdes de viagem" na pagina 49.

Sol, Lua

Apresenta as horas do nascer e do pér do sol e do nascer e do pér da lua para uma posicédo
baseada na data inserida e nas coordenadas de latitude/longitude da posicéo.

Ficheiros

Sistema de gestao de ficheiros, utilizado para navegar nos conteldos de memdria interna da
unidade e no cartao SD introduzido.

Ver ficheiros

Selecione um ficheiro no painel Files (Ficheiros) e, em seguida, a op¢do de visualizagdo de
ficheiros na caixa de didlogo Details (Detalhes).
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Copiar ficheiros para um cartao no leitor de cartées

Pode copiar capturas de ecra e registos para um cartdo no leitor de cartées. Pode também
exportar definicdes do sistema, waypoints, rotas e trajetos para um cartdo. Para saber como

s 0

exportar ficheiros, consulte a seccdo "Manutengdo” na pagina 133.

Localizar
Funcdo de pesquisa para itens de cartas (waypoints, rotas, trajetos, etc.).

Loja GoFree

- Nota: A funcionalidade sem fios incorporada deve ser ligada a um hotspot sem fios
externo para poder aceder a Loja GoFree. Consulte "Ligar e desligar a partir de um hotspot sem fios"
na pagina 101.

Abre o website da Loja GoFree. Na Loja GoFree, pode procurar, comprar e transferir cartas
compativeis para o seu sistema. Também pode carregar os seus registos do sonar para
partilha nas cartas sociais. Quando iniciar sessdo, o sistema fornece-lhe automaticamente
uma notificagdo se estiver disponivel uma nova versao do software para o seu sistema. Se
estiver disponivel uma atualizacdo, pode transferi-la para uma ranhura para cartdées ou
agendar a transferéncia para mais tarde.
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Simulador

A funcionalidade de simulacdo permite-lhe ver como a unidade funciona em posicao
estacionaria sem estar ligada a sensores ou outros dispositivos.

A barra de estado indica se o simulador esta ativado.

§HDG 010 M X0
X
[ DEFINIGOES “
Waypoints mh} Combustivel :
iy Simular v
\

ol Trilhos e viagens Modo Demo Desligado

A Ficheiros...

A Alarmes

Avancado...

f Unidades

((')) Sem fios

Triplntel

%

Sol, lua ==& Barcos

,-:,EE—, Rede de dados

WANA - Simulador

Modo de demonstracao

Neste modo, a unidade percorre automaticamente as caracteristicas principais do produto:
altera automaticamente as paginas, ajusta as definicdes, abre os menus, etc.

Se tocar num ecra tatil ou premir uma tecla quando o modo de demonstracao estiver a ser
executado, a demonstracao é colocada em pausa. Apds um periodo de tempo limite, o
modo de demonstracéo é retomado e quaisquer definicdes alteradas sdo repostas para as
predefinicoes.

- Nota: o modo de demonstracdo foi concebido para demonstragdes em locais de venda/
saldes de exposicdes.

Ficheiros de fonte do simulador

Pode selecionar que ficheiros de dados sdo utilizados pelo simulador. Um conjunto de
ficheiros de origem estd incluido no seu sistema e pode importar ficheiros utilizando um
cartdo inserido no leitor de cartdées. Também pode utilizar os seus ficheiros de dados de
registo gravados no simulador.

FICHEIROS FONTE “

Radar radar.rsf (sim)

Eco Sonar.sl2 (sim)
AIS ais.rsf (sim)

Meteo Sirius riley.wx (sim)

Restaurar ficheiros por defeito

Guardar Cancelar

Defini¢oes avancadas do simulador

A opcao Advanced simulator settings (Definicbes avancadas do simulador) permite um
controlo manual do simulador.

Simulador| NSS evo3 Manual do operador | 131



DEFINICOES AVANGADAS DO SIMULADOR “

Fonte GPS

Direcgéo simulada (de origem)
Velocidade (kn)

5

Rota (°M)
10

Introduza posicdo de partida

Guardar Cancelar

Fonte de GPS
Seleciona de onde sao gerados os dados de GPS.

Velocidade, direcao e rota

Utilizado para introduzir manualmente os valores quando a fonte de GPS esta definida para
Simulated course (Direcao simulada) ou Simulated route (Rota simulada). Caso contrario, 0s
dados de GPS, incluindo velocidade e rumo, sdo provenientes do ficheiro de fonte
selecionado.

Definir posicao inicial
Desloca a embarcacao para a posicdo atual do cursor.

- Nota: Esta opcao s6 estd disponivel quando a fonte do GPS esta definida para Simulated
course (Direcao simulada).
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Manutencao

Manutencao preventiva

A unidade nao inclui nenhum componente que exija manutencao em campo. Logo, o
operador tem de efetuar uma quantidade muito reduzida de manutencéo preventiva.

Recomenda-se que, quando a unidade néo estiver em utilizacdo, coloque sempre a capa de
protecéo solar fornecida.

Limpeza da unidade de visualizacao

Sempre que possivel, deve ser utilizado um pano limpo préprio para limpar o ecra. Utilize
bastante dgua para dissolver e eliminar residuos de sal. Se utilizar um pano seco, o sal
cristalizado pode riscar o revestimento. Exerca pouca pressdo sobre o ecra.

Quando néo for possivel remover as marcas do ecra apenas com o pano, utilize uma mistura
de 50/50 de dgua quente e dlcool isopropilico para limpar o ecra. Evite qualquer contacto
com solventes (acetona, terebintina mineral, etc.) ou amonfaco presente em produtos de
limpeza, pois podem danificar a camada antirreflexo ou o caixilho de pléstico.

Para evitar danos provocados pelos raios UV no caixilho de plastico, recomenda-se a
colocacdo da capa de protecao solar sempre que a unidade néo for utilizada durante um
longo periodo de tempo.

Limpar o compartimento da porta de multimédia

Limpe o compartimento da porta de multimédia com regularidade para evitar a cristalizagao
do sal na superficie, que causa a entrada de 4gua dentro da ranhura do cartéo.

Verificar as teclas

Certifique-se de que nédo estdo bloqueadas na posicdo para baixo. Se alguma tecla estiver
blogueada, abane-a para que volte ao normal.

Verificacao dos conectores
Deve ser efetuada apenas uma inspecao visual aos conectores.

Pressione as fichas para dentro os conectores. Se as fichas estiverem equipadas com um
bloqueio, certifique-se de que este se encontra na posi¢do correta.

Registo de dados NMEA

Todas as frases de saida de série enviadas através da ligacdo NMEA TCP sdo registadas num
ficheiro interno. Pode exportar e rever este ficheiro para fins de assisténcia técnica e detecéo
de falhas.

O tamanho maximo do ficheiro esté predefinido. Se adicionou varios outros ficheiros ao
sistema (gravacdes de ficheiros, musica, imagens, ficheiros PDF), esta acdo pode reduzir o
tamanho permitido do ficheiro para o ficheiro de registo.

O sistema regista 0 maximo de dados possivel dentro dos limites de tamanho do ficheiro e,
em seguida, comeca a substituir os dados mais antigos.
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[ DEFINIGOES

vapsins 3 (cg) Pioto automtico Nome do Dispositivo
’\\
Marés @ Navegacao Fontes...

Lista de Dispositivos
A Ei] Combustivel
Alarmes Diagndsticos

ilho=areRens Configuracdo da ponte

Alarmes Grupos SimNet...

Tripinel \nidades Amortecimento...

i Calibracdo
Sol,lua #)) Sem fios

receber waypoint v

Velocidade trsmissao 4800 (padrdo) -

Serial output v

NMEA2000
Serial output sentences...

e s

Exportar o ficheiro de registo
O ficheiro de registo pode ser exportado através da caixa de didlogo de ficheiros.

Quando seleciona a base de dados Log (Registo), é-lhe solicitado que selecione uma pasta
de destino e nome do ficheiro. Depois de aceitar, o ficheiro de registo é gravado na
localizacédo selecionada.

Saida de frases RSD

A transmissdo da mensagem RSD NMEA 0183 pode ser ativada (desativada como
predefinicdo) para fornecer informacdes da posicao do cursor a um dispositivo externo. As
informacdes da posicado do cursor podem ser utilizadas por dispositivos como camaras
térmicas com capacidade de deslocacdo/inclinacdo, e ecras de radares externos.

DEFINICOES
@ Piloto automatico Nome do Dispositivo

5 Fontes... 5
@ Navegacdo SENTEN(AS DE SATDA NMEA 0183
Lista de Dispositivos

Combustivel L » GPS

Diagndsticos

i i » Navegacdo
s Etzgens Configuracdo da ponte g2
Alarmes Grupos SimNet... PEco
. » Agulha

Unidades Amortecimento...

Calibragio receber waypoint » Vento
Sem fios Velocidade trsmissao 4800 (

NMEA2000 . IMARRA

Serial output

Rede de dados NMEA0183 Serial output sentences.... « Radar

Ethernet/sem fios

» Diversos

Taxa Saida 1.1Hz, HDG 7Hz

- Nota: O formato da frase (determinado pela norma NMEA 0183) nao foi concebido
tendo em conta os sistemas com dois radares, pelo que ndo transmite informacdes de
identificacdo para distinguir entre as fontes. Quando séo apresentados em simultaneo
dois PPl do radar no ecréd, apenas o primeiro radar (lado esquerdo) fornece informacoes
RSD. O RSD ¢ apresentado no PPl do radar para indicar que esta funcionalidade esta
ativada.

Atualizacées de software

A versao mais recente do software esté disponivel a partir do nosso website: www.simrad-
yachting.com.

Antes de iniciar uma atualizacdo da propria unidade, certifique-se de que faz uma copia de
seguranca de dados de utilizador potencialmente valiosos. Consulte "Efetuar uma cdpia de sequranga
dosistema" na pagina 135.

O analisador do sistema ou da rede e o assistente de servico podem aconselhar acerca das
atualizacdes de software que estdo disponiveis.
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Analisador de rede e assistente de servico

O sistema tem um assistente de servico incorporado que cria um relatério dos dispositivos
instalados na rede NMEA 2000 e na rede Ethernet, tais como as versdes do software, nimeros
de série e as informacobes do ficheiro de definicdes, para prestar apoio se a assisténcia técnica
fizer perguntas.

Para utilizar o analisador, abra a pagina About (Acerca) da caixa de didlogo System (Sistema)
e selecione Support (Assisténcia). Sdo apresentadas duas opgoes:

Criar relatorio

Analisa a rede, pede-lhe as informacgdes necessarias para obter assisténcia e cria um relatério
com informacées recolhidas automaticamente a partir da rede. Pode adicionar capturas de
ecra e ficheiros de registo que serdo anexados ao relatério. Hd um limite de 20 MB para os
anexos de relatérios. Pode guardar o relatério num cartdo de memaria e envia-lo para a
assisténcia ou carrega-lo diretamente se tiver ligacado a Internet. Se ligar primeiro para a
assisténcia técnica, pode introduzir um ndmero de incidente que ajudara no
acompanhamento da resolucéo.

Verificar a existéncia de atualiza¢6es
Analisa a rede e verifica se existem atualiza¢cdes disponiveis para dispositivos compativeis.

> Nota: Ligue a unidade a Internet para procurar as versdes de software disponiveis mais
recentes. As versdes do software serdo atualizadas de acordo com a Ultima data em que
atualizou a unidade ou estabeleceu ligagao a Internet.

Software de atualizacao

- Nota: Remova os cartdes de mapas da sua unidade e instale um cartdao de memaoria com
armazenamento suficiente antes de transferir as atualizagdes do software para o cartao
de memdria ou criar e guardar relatérios no cartao de memoria.

- Nota: Nao desligue o MFD ou o dispositivo antes da conclusao da atualizagdo ou se o
reinicio da unidade ou dispositivo que esté a ser atualizado for solicitado.

1. Se o MFD estiver ligado a Internet, pode transferir a atualizacao de software através da
caixa de didlogo Updates (Atualizacdes) num cartdo de memaria. Também pode
transferir a atualizacdo de software através de www.simrad-yachting.com para um cartéo
de memodria inserido num dispositivo inteligente ou PC ligado a Internet.

2. Insira o cartdo que contém as atualizacdes de software no MFD.

3. Selecione o item que vai ser atualizado na caixa de didlogo Updates (Atualizagbes) e siga
as indicagoes.

A atualizagdo ocorre a medida que responde as indica¢oes. As indicagdes podem solicitar o

reinicio do dispositivo para concluir a atualizagao. Pode reiniciar os dispositivos para concluir

a atualizagao posteriormente a uma hora mais conveniente.

Efetuar uma copia de seguranca do sistema

Os waypoints, rotas e trajetos que criar sao arquivados no sistema. Recomenda-se que copie
regularmente estes ficheiros e os ficheiros de defini¢cdes do sistema como parte da sua rotina
de copia de seguranca. Os ficheiros podem ser copiados para um cartdo inserido no leitor de
cartoes.

Nao existem opcoes de formato de ficheiro de exportagao para o ficheiro de definicdes do
sistema. Os seguintes formatos de saida estao disponiveis para exportar waypoints, rotas e
ficheiros de trajeto:

Ficheiro de dados do utilizador, versao 5

Esta opcao é utilizada para importar e exportar waypoints e rotas com um identificador
Unico padronizado universalmente (UUID), que é muito fidvel e facil de utilizar. Os dados
incluem informagdes como a data e hora em que a rota foi criada.

Ficheiro de dados do utilizador, versao 4

Esta opcdo é mais adequada durante a transferéncia de dados entre sistemas, uma vez
que contém todas as informacdes adicionais que estes sistemas armazenam sobre itens.
Ficheiro de dados do utilizador, versao 3 (c/ profundidade)
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Deve ser utilizado quando transferir dados de um sistema para um produto antigo
(Lowrance LMS, CX)
- Ficheiro de dados do utilizador, versao 2 (sem profundidade)
Pode ser utilizado quando transferir dados do utilizador de um sistema para um produto
antigo (Lowrance LMS, CX)
- GPX (GPS Exchange, sem profundidade)
Este é o formato mais utilizado na Web, partilhado entre a maioria dos sistemas GPS do
mundo. Utilize este formato se estiver a captar dados para uma unidade de outra marca.
- Northstar.dat (sem trajetos)
Esta opcao é utilizada para transferir dados para um dispositivo Northstar antigo.

Exportar todos os waypoints, rotas e trajetos

Fo Utilize a opcdo de exportacao se quiser efetuar uma copia de seguranca de todos os
waypoints, rotas, trajetos e viagens existentes no seu sistema.

Barcos
n FICHEIROS “
... Meusficheiros B
TripIntel K &
™ Waypoints, rotas, Trilhos e viagens database
& Defini¢des database
Sol, lua — ¢
— -4, Transferéncias (0/2)
[ DETALHES - WAYPOINTS, ROTAS, TRILHOS E VIAGENS X
.. 0ddmetro database .
Ficheiros s Waypoints 628
~ Thermal lo Apagar Waypoints 243
(@) L 8 Rotas 1
Rotas apagadas 24
Encontrar Trilhos 6
Viagens 5
Espaco usado 543.9kB
Espaco livre 2.7GB

Exportar...  |Exportar Regido... Apagar tudo Limpar

Exportar regiao
A opcao de exportacdo de regido permite selecionar a drea da qual pretende exportar dados.

1. Selecione Export region (Exportar regido)
2. Arraste a caixa de limite para definir a regido pretendida

3. Selecione a opcao de exportacdo a partir do menu
4. Selecione o formato de ficheiro adequado
5. Selecione o campo da porta série para iniciar a exportacao
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Purgar waypoints, rotas e trajetos

Os waypoints, rotas e trajetos eliminados séo armazenados na memaria da unidade do visor
até os dados serem purgados. Isto é necessario para permitir que os dados do utilizador
sejam sincronizados em vérias unidades numa rede Ethernet. Se tiver varios pontos de
passagem eliminados e ndo purgados, a purga pode melhorar o desempenho do seu
sistema.

- Nota: Quando os dados do utilizador sdo purgados da memaria, nao pode recupera-los.
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